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B INTRODUCAO

Este manual foi realizado com o objetivo de fornecer
todas as necessarias informagdes para utilizar a
maquina e efetuar as necessarias operagdes de
manutencao periddica em um modo correto e seguro.

E NECESSARIO OBEDECER COM
METICULOSIDADE AS INSTRUCOES CONTIDAS
NESTE MANUAL!

LER E COMPREENDER ESTE MANUAL ANTES
DE COLOCAR EM FUNCIONAMENTO A
MAQUINA, UTILIZA-LA E EFETUAR QUALQUER
OPERACAO COM E SOBRE ESTA.

O manual é subdividido em sete se¢bes:

Sec. A INFORMACOES GERAIS

Sec. B SEGURANCA

Sec. C FUNCIONAMENTO E INSTRUCOES DE
uso

Sec. D MANUTENGCAO

Se¢. E PESQUISA DE AVARIAS

Sec. F EQUIPAMENTOS OPCIONAIS

Sec. G TABELAS E ANEXOS

A secao A contém informacdes de carater geral,
determinantes para se conhecer a maquina em suas
partes principais.

Sao também apresentados os dados necessarios a
exata identificacao, as caracteristicas técnicas, etc.

A secdo B é voltada ao pessoal encarregado do
funcionamento da maquina, do conserto, da
manutencdo, ou até (no caso de empresas com um
vasto conjunto de maquinas) ao responsavel pela
seguranca.

Sao, além disso, explicitados os requisitos que o
pessoal encarregado deve possuir e informacdes
importantes de indispensavel conhecimento para a
seguranca das coisas e das pessoas.

A secado C é voltada principalmente ao pessoal
encarregado da condugcdo da maquina. Nesta secao
estdo ilustrados todos os dispositivos de comando e
de controle. Sao presentes também as informacdes
referentes ao uso: da partidado motor até asinstrucoes
para o estacionamento e a retirada de servico da
maquina.

AsecaoD évoltadaemmodo especial ao responsavel do
departamento da manutengao e ao pessoal relacionado
a esta funcgao.

Esta secdo contém informagdes sobre o programa de
manutengdo previsto e as relativas validades periédicas.

re;

A secado E é dedicada ao diagnostico de possiveis
inconvenientes e as suas possiveis solugdes.

INTRODUGAO

Na secao F sdo indicados os principais equipamentos
terminais intercambiaveis aplicaveis na maquina, as
suas dimensdes caracteristicas, peso, campo de
utilizacado e eventuais limitacdes de emprego.

Na secdo G sdo apresentadas as tabelas e os anexos.
Tabelas de carga com forquilhas, esquemas elétricos
e hidraulicos, tabela de torque de aperto, etc.

As secbes estao subdivididas em capitulos e paragrafos
numerados progressivamente.

A consulta do indice geral é o método mais rapido para
a pesquisa de informacdes. Entretanto, tal pesquisa
pode ser efetuada também através da utilizagcao do
titulo dos capitulos individuais e dos paragrafos que
constituem os pontos-chave para uma leitura facil.

Conservar este manual com cuidado e em
local imediatamente acessivel no interior da
maquina, mesmo apos a sua leitura completa,
de modo que possa estar sempre ao alcance
para consultas ou esclarecimentos de duvidas
eventuais.

Em caso de dificuldade na compreensao deste
manual, ou de parte deste, é altamente
recomendavel contatar o Servico de Assisténcia
TEREXLIFT ou a agéncia/concessionadria: os
enderecos, os numeros telefénicos e telefax estao
contidos na capa e na folha de rosto deste manual.

IMPORTANTE

Eventuais incongruéncias entre o contetdo escrito
do manual e o funcionamento efetivo da maquina
podem ser atribuidos a uma versao da maquina
anterior a escritura do manual ou a um manual que
deve ser adequado as modificacées feitas na
maquina.

Em todo caso, entre em contato com o servico de
Assisténcia Técnica Terexlift para obter as
atualizacoes ou os esclarecimentos necessarios.
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H SIMBOLOGIA

Durante ouso damaquina pode acontecer de encontrar-
se em situagdes nas quais sdo necessarias algumas
consideracdes especiais e oportunos
aprofundamentos.

Quando estas situagcdes envolvem a sua seguranga e
de outros, a eficiéncia da maquina € o seu bom uso,
vocé encontrara neste manual instrugdes especificas
em evidéncia, com uma SIMBOLOGIA ESPECIAL,
que atrai a sua atencéo.

Os simbolos especiais (ou de segurancga) utilizados no
manual sdo seis e estdo sempre acompanhados de
outras palavras-chaves que os classificam de acordo
com a periculosidade da situagéo tratada.

Ao simbolo adiciona-se um texto que ilustra a
eventualidade examinada, a que coisadedicaraatencéo
e qual o método ou comportamento aconselhavel.

Quando necessério, sdo evidenciados defeitos ou
fornecidas instrugcdes adequadas para a eliminagao de
riscos.

Em alguns casos o texto pode ser acompanhado de
ilustracoes.

Os simbolos especiais (ou de seguranca) em ordem de
importancia, sdo os seguintes:

Parachamar a atencdo em situacées que envolvam
a sua seguranca e de outros, com graves riscos a
integridade fisica, até possiveis riscos de morte.

PERIGO
ELETRICO

Parachamar a atencao em situacées que envolvam
a sua seguranca e de outros, com graves riscos a
integridade fisica, até possiveis riscos de morte.

A| ATENCAO

Para atrair a atencdo em situacées que envolvam a
sua seguranca e de outros, com riscos leves de
acidentes ou ferimentos, ou mesmo que envolvam
a eficiéncia da maquina.

INTRODUCAO @

Para atrair a atencdo em situacées que envolvam a

eficiéncia da maquina.

IMPORTANTE

Para atrair a atencao para informacées técnicas
importantes ou conselhos praticos que tornem
possivel a utilizacdo da maquina mais eficaz e
econémica, no respeito a seguranca.

RESPEITE O

AMBIENTE

Para chamar a atencdo para importantes
informacgées em respeito ao ambiente.

DURANTE A LEITURA DO MANUAL PRESTAR
MUITA ATENCAO A SIMBOLOGIA ESPECIAL E
CONSIDERAR DE MAXIMA IMPORTANCIA A
EXPLICACAO DAS SITUACOES EVIDENCIADAS
POR TAL SIMBOLOGIA.

Nos manuais em formato eletrénico € também presente
0 seguinte simbolo, cujo significado é:
Clicando neste simbolo retorna-se as
paginas do indice geral.

Pégina 2
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iNDICE GERAL
INDICE GERAL

INFORMAGOES GERAIS Ssec. A
SEGURANCA sec. B
FUNCIONAMENTO E INSTRUCOES DE USO sec. C
MANUTENCAO sec. D
PESQUISA DE AVARIAS sec. E
EQUIPAMENTOS OPCIONAIS sec. F

G

TABELAS E ANEXOS

Sec.
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Pagina deixada em branco propositalmente
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A-5.10

A-7

INFORMAGCOES GERAIS

Secédo A
INFORMACOES GERAIS

iINDICE DOS ARGUMENTOS

REFERENCIAS CONVENCIONAIS ..ottt sen e sen s e
Posicionamento da MAQUING ...........uuuiiiiiieiii e e e e e e e e e e e e ennnnes
Etiquetas e faixas de adverténcia presentes na maquina..........cccveeeeeereeeereeeeciccinnns
Explicagbes da simbologia utilizada na Maquina.........cceeeeeeeeiieiccciieieeeee e e
IDENTIFICAGAO DA MAQUINA ..ottt eeeass s st ssann s senesensenns
Modelo € tipO de MAGUING ...oeeieii e
FabDIICANTE . e e e e e e e e e e e e
Plaquetas de identifiCaCa0 ......c.eeeiiiiiiiiii s
=T o= ] SRR
[ or= To g ¥ aa oY o o Lo TN o] =TT SRR
Plagquetas de identificacdo dos componentes prinCipais .........cccuveeeeeeeeeeereeenieicieenns
EMPREGOS ADMITIDOS ...ttt ettt et e e st e e s e e e e mnae e e e e nnnes
EmMpPregos admitidOs .....ooooiiiiiiiiiiee et e e
UL o R 1001 o] co] o) o NPT UPR
RISCOS FESIAUAIS ....ueeeeeeeeeieeiiieeeeeie e e e e e e e e et e e e e e e e e s e s nnnnrn e e e e e e e e e e e eeeaannnnes
N[0T g g E= TSI =T o] o= T = T
Dispositivos de seguranga adoptados ..........ooeeiumeiriiireiie e
DESCRIGAO GERAL ....veveeeeeeeeeeteeeeeeteeeeeteee e seee e sessasseesssesessssssessssessasesessanssessasases
Terminologia das partes PriNCIPAIS ....eeueviiiiiiiiiieieee e
ol (=Y o TN C 1T o] 1 1< I PSR
MOdEIO GirOlift 3518 ..ciiiiiiiee e e e e e e e e e e enre e e e e e e
Modelo Girolift 5022 .......ooiiiiiiiei e e e e e e e e ann
Descricao das partes PriNCIPaIS ...euvvveeeeieiereeerieirreeeeeaeee e e e e eeeeeeeeeeeeeeeeeeeennennnnnananann
PNt o g To T T= T oT=Ye | o [ T
DADOS TECNICOS E CARACTERISTICAS ......cueuevieeiiieirieeiseie e

Caracteristicas de capacidade de carga e bragagem ........ccccoocceeeeriiiieeeeesiineeeeeenes
Forquilhas (tipo flUtUANTE) ..ececieeeceee e e
MOTOE QIESE ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e annnns
INSTAlAGAO EIECTIICA .. eei it
Niveis de ruido da MAQUING ........ccuuiiiiiiiie e e eee e ee e e e e e e e s e e e e e e e e e e e eeeesaannns
NIVEl A€ VIDIAGOES ....coiiiiieiie e
KIT FORNEGCIDO .....ceiieiiie ettt e ettt et et e e et e e st e e sneeesneeesneeeesnseeesnseessneeeans
DURAGAQO DO USO ...ttt ettt ettt an s s s sesenas

Pégina A-1

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



T E REX‘HE m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT @

INFORMAGCOES GERAIS

I A-1 REFERENCIAS CONVENCIONAIS
B A-1.1 POSICIONAMENTO DA MAQUINA

A maquina deve ser considerada posicionada em modo
convencional, assim como estéa representada na figura.
Esta convencgao serve para tornar clara e inequivocavel
todas as referéncias as varias partes da maquina
(dianteira, traseira, etc.), que aparecem neste manual.
Eventuais excecdes a esta convencdo serdo
explicitadas pouco a pouco.

PARTE SUPERIOR

////] - LADO DIREITO

PARTE DIANTEIRA

LADO
ESQUERDO

PARTE
TRASEIRA

PARTE INFERIOR

Pégina A-2
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B A-1.2 ETIQUETAS E FAIXAS DE ADVERTENCIA
PRESENTES NA MAQUINA

Aqui estdo representadas as etiquetas e placas de
adverténcia colocadas normalmente na maquina
standard, além daquelas que podem ser presentes
quando sdo montados na maquina equipamentos
terminais especiais.

IMPORTANTE

Dedicar o tempo necessario a familiarizagdo com
essas etiquetas.

Certificar-se de que sejam todas legiveis, e para
tal fim, limpar ou substituir aquelas deterioradas
ou ilegiveis (tanto no texto como na ilustracao).
Para limpar as etiquetas usar um pano macio, agua
e sabdo. Nao usar solventes, gasolina, etc.

Se uma etiqueta encontra-se em uma peca que
sera substituida, certificar-se de que uma nova
etiqueta seja aplicada ao novo componente.

Descricao:
etiqueta em fundo transparente sobre o uso da
alavanca de comando.

Significado:

Sao explicadas, através de simbolos, todas as fungdes
obtidas com a movimentagdo da alavanca e com os
botdes.

Aplicada:
No vidro da cabina, a direita do posto de comando.

INFORMAGCOES GERAIS

re;

PROIBIDO PASSAR E
PERMANECER NO RAIO

DE ACAO DA MAQUINA

Descricao:
etiqueta branca/vermelha de “Proibido passar e
permanecer no raio de agao”

Significado:

define a proibicao, para todos, de passar e permanecer
no raio de acdo da maquina, quando esta esta em
funcionamento.

Aplicada:
no braco telescépico, a direita e a esquerda.

Descricao:
etiqueta branca/vermelha de “Proibido passar e
permanecer no raio de agao”

Significado:

define a proibicao, para todos, de passar e permanecer
no raio de acdo da maquina, quando esta esta em
funcionamento.

Applicata:
Uma no carter dianteiro direito no vao do motor
Uma na lateral esquerda da cabina de conducéo

Pégina A-3
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

INFORMAGCOES GERAIS

re;

Diagrama de acdo frontal com estabilizadores
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Diagrama de ac¢do frontal sem estabilizadores
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Descricao:
ueta com fundo transparente “Diagrama de acao
frontal com estabilizadores abaixados”.

Significado:

define os limites precisos de acdo da maquina (em
carga e extensao) aos quais deve-se restringir o
operador durante a utilizacdo da maquina com os
estabilizadores abaixados.

Aplicada:
nacabina, no para-brisa, adireita do local de comando.

Descricao:

etiqueta com fundo transparente “Diagrama de acao
frontal sem estabilizadores” (ou entdo com os
estabilizadores suspensos).

Significado:

define os limites precisos de agdo da maquina (em
carga e extensao) aos quais deve-se restringir o
operador durante a utilizagcdo da maquina sem os
estabilizadores (ou mesmo quando trabalha mantendo
os estabilizadores suspensos).

Aplicada:
na cabina, no para-brisa, a direita do local de comando.

IMPORTANTE

As tabelas de carga aqui representadas tém
exclusivamente um valor de exemplo, pois cada
maquina possui no seu interior as tabelas
especificas do modelo.
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INFORMAGCOES GERAIS

ire}

Diagrama de acdo lateral sem estabilizadores

Diagrama de acgdo lateral com estabilizadores
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Descricao: Descricao:

etiqueta com fundo transparente “Diagrama de acao
lateral sem estabilizadores” (ou mesmo com os
estabilizadores suspensos).

Significado:

define os limites precisos de acdo da maquina (em
carga e extensao) aos quais o operador deve limitar-
se durante o emprego da maquina em trabalho lateral
com os estabilizadores (ou mesmo quando trabalha
mantendo os estabilizadores suspensos).

Aplicada:
na cabina, no para-brisa, a direita do local de comando.

etiqueta com fundo transparente “Diagrama de acao
lateral com estabilizadores”.

Significado:

define os limites precisos de agdo da maquina (em
carga e extensao) aos quais o operador deve-se
restringir durante o emprego da maquina em trabalho
lateral com os estabilizadores abaixados.

Aplicada:
na cabina, no para-brisa, a direita do local de comando.
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

) L
XX

etiqueta com o fundo amarelo e escrita em preto,
indicando o “Nivel de poténcia sonora garantido”.

Significado:
Indica o nivel de poténcia sonora garantido, medido
de acordo com as indicag6es da Diretiva 2000/14/CE

Aplicada:
na cabina, no vidro lateral posterior a esquerda do
posto de comando.

INFORMAGCOES GERAIS

A ATENCAO

PARA EVITAR DANOS AOS TUBOS INTERNOS
DO BRACO, OS ELEMENTOS TELESCOPICOS
DEVEM ESTENDER-SE DE MODO UNIFORME;
CASO CONTRARIO, SERA NECESSARIO
REALIZAR O SEU RESTABELECIMENTO.
VIDE MANUAL DE USO PARA
MAIORES DETALHES.

Descricao:

Etiqueta de adverténcia em fundo branco para o
“Restabelecimento do braco telescépico”.
Significado:

Refere-se ao manual de uso e manutencéo para o
correto restabelecimento do brago telescépico.

Aplicada:
na cabina, no para-brisa, a direita do lugar de comando

ACIONAR O CAMBIO
MECANICO  SOMENTE
QUANDO O VEICULO ESTIVER
PARADO.

Descricao:

etiqueta com fundo amarelo “Proibido acionar o cam-
bio com o veiculo em movimento”.

Significado:

proibe a utilizagdo do cambio mecanico com o veiculo
em movimento para evitar danos ao cambio.

Aplicada:
na cabina, no alto sobre a barra transversal.

PERIGO

CABOS ELETRICOS

E LINHAS ELETRICAS

CERTIFICAR-SE DE QUE NENHUMA PARTE DA
MAQUINA, ACESSORIOS OU CARGAS SE
ENCONTREM EM UMA DISTANCIA INFERIOR A 6
METROS DA LINHAS ELETRICAS AEREAS OU
CABOS ELETRICOS.

Descricao:

etiqueta com fundo transparente das “Limitacées de
emprego em proximidade de linhas elétricas”.
Significado:

define a distancia minima a ser mantida, no caso de
uso da maquina nas proximidades de linhas elétricas.

Aplicada:
na cabina, no para-brisa, a direita do lugar de comando

Pégina A-6

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TEREX![ /|2

INFORMAGCOES GERAIS

ATENCAO!

E PROIBIDO UTILIZAR A MAQUINA E OS
ACESSORIOS SEM ANTES LER E ENTENDER AS
NORMAS DE UTILIZAGAO E DE SEGURANGA
CONTIDAS NO MANUAL DE INSTRUGOES.

A FALTA DE RESPEITO AS NORMAS DE
UTILIZAGAO E DE SEGURANCA PODEM CAUSAR
PERIGO GRAVE AO OPERADOR E A TERCEIROS.

AS INSTRUCOES SAO ENTREGUES JUNTAMENTE
COM A MAQUINA E PODEM SER SOLICITADAS
OUTRAS COPIAS AO REVENDEDOR OU
DIRETAMENTE A TEREXLIFT.

O OPERADOR E RESPONSAVEL PELO RESPEITOS
AS NORMAS CITADAS ACIMA.

ATENCAO!

NAO SUSPENDER CARGAS SE A MAQUINA
ESTIVER APOIADA EM TERRENO INSTAVEL OU
INCLINADO.

NAO SUSPENDER NUNCA CARGAS SUPERIORES
AQUELAS INDICADAS NA TABELA.

NAO SE ADMITEM MANOBRAS DE SUSPENSAO
COM MAQUINAS EM MOVIMENTO.

ANTES DE DEIXAR O LOCAL DE MANOBRA:

ABAIXAR EVENTUAIS CARGAS SUSPENSAS
COLOCAR EM POSIGAO DE REPOUSO AS
ALAVANCAS DE COMANDO DO BRAGO
POSICIONAR O CAMBIO DE MARCHAS FRENTE-
TRAS EM PONTO MORTO, PUXAR O FREIO DE
MAO E DESLIGAR O MOTOR.

ATENCAO!

n

NORMAS PARA A UTILIZAGEO DE MAQUINAS
EQUIPADAS COM ESTABILIZADORES

E PROIBIDO UTILIZAR OS ESTABILIZADORES SE A
CARGAJAESTA SUSPENSA: OSESTABILIZADORES
SERVEM SOMENTE PARA AUMENTAR A
ESTABILIDADE DA MAQUINA.

O USO INCORRETO DOS ESTABILIZADORES PODE
CAUSAR O CAPOTAGEM DA MAQUINA.

UMA LUZ DE SINALIZAGAO ESPECIAL NO PAINEL
INDICA SE OS ESTABILIZADORES ESTAO
ABAIXADOS: CERTIFICAR-SE DE QUE A LUZ
ESTEJA ACESA.

ANTES DE SUSPENDER UMA CARGA NIVELAR A
MAQUINA, VERIFICANDO O DEVIDO INDICADOR

DE NiVEL.
Descricao:
etiqueta com fundo transparente das “Limitacoes |
gerais de emprego”. L]

Descricao:

Significado:

define as principais limitagbes as quais se deve
obrigatoriamente restringir o operador durante o
emprego da maquina.

Aplicada:
na cabina, no para-brisa, a direita do local de comando

VIETATO APRIRE CON MOTORE IN MOTO
DO NOT OPEN WHILE ENGINE IS RUNNING
N'OUVRIR QU'A L'ARRET DU MOTEUR
OFFNEN NUR BEI STILLSTEHENDEM MOTOR
ABRIR SOLO CON MOTOR PARADO
PROIBIDO ABRIR COM O MOTOR LIGADO
VERBODEN KOFFERBAK TE OPENEN WANNEER DE MOTOR DRAAIT.

Descricao:
etiqueta com fundo amarelo “Proibida a abertura do
capd com o motor ligado”.

Significado:

proibe a abertura do capd do motor, quando este esta
ligado, porque existe perigo de lesdes as maos na ven-
toinha de resfriamento e nas correias de transmissao
e de queimaduras no motor.

Aplicada:
sobre o capd do motor.

Etiqueta com fundo amarelo e
desenho em preto.

“Perigo de queimaduras,
superficies quentes”.

4555

Significado:
Aplicada nas superficies que durante o trabalho podem
tornar-se quentes, oferecendo perigo de queimaduras.

Aplicada:
Nas partes envolvidas, tais como: marmita de descarga,
motor endotérmico, trocador de calor.

Descricao:

Etiqueta com fundo amarelo e
desenho em preto.

“Abrir a tampa com cuidado,
perigo de queimaduras, agua
com temperatura elevada”.

oy

Significado:

Avisa sobre o perigo de queimaduras ao abrir a tam-
pa do recipiente de compensacéo do trocador de
calor.

Aplicada:
Aplicada no recipiente de compensagéo do liquido do
trocador de calor.

Pégina A-7
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INFORMAGCOES GERAIS

VVVVYyyyyy | Descricao:
P max kg/cmz| etiqueta com fundo transparente
“Maxima pressao especifica no
XXX solo”.

Significado:

O valor indica a pressao maxima dos estabilizadores
no solo para evitar o afundamento e a instabilidade da
maquina.

Aplicada:
Préoximo a cada estabilizador.

Descricao:

etiqueta adesiva com fundo
amarelo e escritas pretas indicando
partes em movimento

Significado:
Ser prudente durante a movimentagido dos
estabilizadores. Partes em movimento.

Aplicada:
Préoximo a cada estabilizador.

Descricao:

etiqueta adesiva com fundo
amarelo e escritas pretas indicando
perigo de esmagamento das
maos.

Significado:

Ser prudente durante a movimentacdo dos
estabilizadores. Partes em movimento com perigo
de esmagamento das maos.

Aplicada:
Préoximo a cada estabilizador.

Pégina A-8
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B A-1.3 EXPLICAGOES DA SIMBOLOGIA

UTILIZADA NA MAQUINA

Aqui sdo representados os simbolos colocados
normalmente nos principais dispositivos de comando
e nos instrumentos da maquina standard, além
daqueles que podem ser aplicados quando sao
montados na maquina acessoérios ou equipamentos
terminais. Tratam-se principalmente de simbolos
padronizados (ISO), ja conhecidos no quotidiano de
trabalho. Pensamos, no entanto, que seja importante
ressaltar novamente os seus significados.

INFORMAGCOES GERAIS

re;

IMPORTANTE

Dedicar o tempo necessadrio a familiarizacdo dos
simbolos, para aprender os seus significados.

Simbolo Significado

Simbolo Significado

/
\

Farol giratorio

Luzes de emergéncia

9D B

Limpador de para-brisa

o an
[}

Lavador de para-brisa

-~ 9

Ventoinha climatizacdo cabina

l
;'I'I'I‘

Temperatura agua do motor diesel

Nivel combustivel

Temperatura agua do motor diesel

Comando luzes

\l
)
o
/

SRoxol N

Luzes de posicao

Luzes altas

Luz traseira de neblina

R

@
O

Indicadores de diregéo

J

Farol de trabalho anterior

,
®)

Freio de estacionamento

Sinal acustico de marcha a ré

Carga bateria

Botao para acessoérios

EEDY

Selecéo estorgo

Pressao freios

Pressao 6leo motor

Elevacéo braco

Descida brago

Extensao brago

np Recolhimento braco
Bloqueio equipamentos
Desbloqueio equipamentos

Inclina forquilhas para frente

Inclina forquilhas para tras

beEREE ks
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INFORMAGCOES GERAIS

re;

Simbolo

Significado

Significado

® €

¥

&

= HQQ@EIJEV?

s AL \
w /ﬁ VIT S LT

Descida estabilizador direito

Elevacéo estabilizador direito

Descida estabilizador esquerdo

Elevacéo estabilizador esquerdo

Nivelamento maquina lado direito

Nivelamento maquina lado esquerdo

Comando nivelamento

Bloqueio diferencial

Comandos na cabina

Comandos na naveta

Posicao de translado

Filtro 6leo obstruido

Filtro ar obstruido

Seletor de marchas

12 marcha engatada

22 marcha engatada

BQ( “LQ®rk |

Pégina A-10

Lesma. Marcha lenta hidraulica

Lebre. Marcha veloz hidraulica

Bloqueio rotacéo

Rotacao livre

Maquina alinhada para bloqueio rotacéo

Forquilhas alinhadas com o terreno

Bloqueio torreta

Sinal acustico

Ponto de engate para a elevagéo

Bomba de emergéncia
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INFORMAGCOES GERAIS

BN A-2 IDENTIFICAGAO DA MAQUINA

IMPORTANTE

Verificar se o manual de uso corresponde a maquina
a qual se faz referéncia.

Em caso de pedido de informacées ou de
assisténcia técnica é necessario especificar, além
do modelo e tipo de maquina, o relativo numero de
matricula.

H A-21 MODELO E TIPO DE MAQUINA

Carregadeira com bracgo telescopico equipada com
estabilizadores:

modelo GIROLIFT 3514 a
modelo GIROLIFT 3518 a
modelo GIROLIFT 5022 a

B A-2.2 FABRICANTE

TEREXLIFT sri

Zona Industrial - 1-06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY
Reg. no Tribunal de Perugia n. 4823

CCIAA Perugia n. 102886

Cddigo Fiscal e IVA 00249210543

Pégina A-11
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INFORMAGCOES GERAIS
B A-2.3 PLAQUETAS DE IDENTIFICACAO ® Plaqueta homologacéo cabina ROPS - FOPS
Posicionada na base do assento, é bem visivel
S&o aplicadas namagquina 3 plaquetas de identificag&o: quando se abre a porta.

0 Plaqueta de identificacdo da maquina

E posicionada na base do assento, bem visivel
quando se abre a porta ou no lugar da plaqueta dos
dados de homologacao para a circulacao viarianas
maquinas destinadas ao mercado exterior.

® Plaqueta homologacéo circulacéo vidria.
E posicionada no lado direito anterior do chassi
(somente nas maquinas destinadas ao mercado
italiano).
Na plaqueta sdo estampados os dados de
homologagédo e as massas relativas ao modelo
especifico.

Na plaqueta de identificagdo sdo impressas as
informacdes de identificacdo da maquina, entreas B A-24  MARCA CE
quais o modelo, o nimero de série e o0 ano de Esta maquina responde aos requisitos de seguranca

fabricacao. exigidos pela Diretiva Maquinas. Tal conformidade
esta certificada e na maquina é presente a marca CE,
P < que demonstra esta certificacao.
0 0 A marca CE é aplicado diretamente na plaqueta de
TE REXL #.LI.I identificagdo @ da maquina.
s.r.l.
ZONA INDUSTRIALE - 06019 UMBERTIDE (PG) - ITALY
Tel. +39 075 941.811 Fax +39 075 941.53.82 - .
H A-2.5 PUNCAO NUMERO DO CHASSI

MODELLO - MODEL - MODELE - TYP - MODELO , . L, R .. . .
ANNO I COSTEUZIONE  vEAR OF CONSTAUCTION - ANNEE DE CONSTRUGTION O numero do chassi da maquina ® é imprimido na
MATRICOLA - SERIAL N. - N. DE SERIE - FZ.{DENT N - NO. DE SERIE C_ parte anterior esquerda na viga longitudinal do chassi.
RSV AL VY RELD B o s vmir
A S OB 18 S A E e s o oo anene
:Eso ¥o¥:ts - TOTAL WEIGHT - POIDS TOTAL - ZUL. GESAMTGEWICHT N. ST VZO _m ~
R R S A e ] W A-26 PLAQUETAS DE IDENTIFICAGAO DOS
POTENZA MOTORE TERMICO - ENGINE POWER - PUISSANCE MOTEUR m COMPONENTES PRINCIPAIS
MOTORLEISTUNG - POTENCIA MOTOR . . . -~
SAE150 STATCO BT GO0 BLTRAIG MALURTICA. LOM O As plaquetas de todos os componentes principais nao
MAXIMALE STUTZLASTBEANSPRUCHUNG DES ZUGHAKENS IN VER’TIKALEH HICHTUNG .
ESFUERZ0 VERTICAL SOBRE EL GANGHO DE THACCION fabricados pela TEREXLIFT (por ex., motores, bombas,
MASSA MAX. RIMORCHIABILE - MAX.DRAWBAR PULL AT THE COUPLING HOOK ~ . . , .
e A AR AN ELr S o e TRAECION EN EL etc.) sdo aplicadas diretamente nos proéprios
GANCHO DE TRACCION .
omoLocazioNE 1 componentes, nos pontos onde foram fixadas

@) easercsro mmaua-wavemmay (€ O originalmente pelos respectivos fabricantes.

. J
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TEREX![ /|2

I A-3 EMPREGOS ADMITIDOS

H A-3.1 EMPREGOS ADMITIDOS

As carregadeiras da serie GIROLIFT foram projetadas
e construidas para a suspensdo, a manipulagéo e o
transporte de produtos agricolas ou industriais,
mediante a utilizagdo de equipamentos terminais
apropriados (vide secéo F) fabricados pela TEREXLIFT
srl.

Qualquer outro emprego € considerado contrario ao
uso previsto, sendo, portanto, impréprio.

A conformidade e o rigoroso respeito das condi¢des
para o uso, manutencgao e conserto especificadas pelo
fabricante, constituem um fator essencial para o uso
previsto.

O uso, a manutengéo e o conserto da carregadeira
devem ser confiadas exclusivamente a pessoas que
conhegcam as suas peculiaridades e os relativos
procedimentos de seguranca.

E também necessario que sejam respeitadas todas as
normas anti-acidentes, as normas geralmente
reconhecidas pela seguranca e pela medicina do
trabalho, além de todas as normas previstas para o
trafego rodoviario.

ATTENZIONE

E proibido realizar modificacées ou efetuar
intervencées de qualquer tipo na maquina que nao
estejam ligados a manutencao normal da maquina.
Qualquer modificacdo feita na maquina ou na
naveta que nao for efetuada pela TEREXLIFT ou
por centros de assisténcia autorizados, invalida au-
tomaticamente a certificacdo de conformidade da
maquina a Diretiva 98/37/CE.

INFORMAGCOES GERAIS

H A-3.2 USO IMPROPRIO

O uso impréprio se define quando as carregadeiras
sé@o utilizadas conforme critérios de trabalho néo
concordantes as instrugdes contidas neste manual e
que possam provocar resultados perigosos para si e
para terceiros.

A| PERICOLO

Em seguida s&o indicados alguns dos casos mais

frequentes e perigosos de uso improprio:

-  Transportar pessoas sobre a carregadeira

- Nao seguir minuciosamente as instrucées de
uso e manutencao apresentadas neste manual

- Trabalhar além dos limites de utilizacdo da
carregadeira

-  Trabalhar sobre margens instaveis de canais

-  Enfrentar as pendéncias lateralmente

-  Trabalhar durante os temporais

-  Trabalharem condicées deinclinacdo excessiva

- Utilizar os equipamentos terminais para
empregos diferentes daqueles previstos

- Utilizar os equipamentos terminais nao
aprovados ou ndo construidos pela Terexlift

- Trabalhar em ambientes potencialmente
explosivos

- Trabalhar em ambientes fechados e néao
arejados

Bl A-3.3 RISCOS RESIDUAIS

Apesar de termos tentado aplicar as inovagdes na

projetagcéo e na realizagdo da maquina, existem riscos

residuais, que podem ser atribuidos ao operador

durante o seu trabalho, tais como:

¢ Perigos derivados de uma velocidade de trabalho
ou de deslocamento muito alta em relacéo a carga
ou as condicbes do terreno em que se esta
operando.

¢ Perigos derivados dos modos de trabalho atuados
para o controle ou a substituicao de uma vélvula de
bloqueio (pressoes residuais que nao podem ser
eliminadas - movimentos incontrolaveis).

¢ Perigos derivados dos modos de trabalho atuados
para desmontar as partes, tais como cilindros, sem
ter colocado os suporte oportunos para as partes
moveis (risco de queda incontrolada da parte mével).

¢ Perigo derivado do tombamento involuntario da
maquina sem o uso dos cintos de seguranca.

Pégina A-13
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

H A-34

NORMAS APLICADAS

Para a seguranca do operador, na analise dos riscos
da carregadeira com brago telescépico, foram
consideradas as seguintes normas:

Diretiva Titulo

98/37/CE Diretiva de maquinas
89/336/CEE Compatibilidade eletromagnética
73/23/CEE Baixa Tensao

2000/14/CE Emissao Acustica Ambiental
Norma Titulo

EN 1459:1988

EN 281:1988

EN 292-1:1991

EN 292-2:1991

EN 1175-2:1998

Norma harmonizada. Seguranga dos
carrinhos industriais. Carrinhos com
movimento auténomo com bracgo
telescdpico.

Carrinhos com movimento auténomo
para movimentagdo com operador
sentado. Regras de fabricacdo e de
disposicéo dos pedais.

Seguranca dos maquinarios - Conceitos
fundamentais, principios gerais de
projetacéo - Terminologia e metodologia
basica.

Seguranca dos maquinarios - Conceitos
fundamentais, principios gerais de
projetacao - Principios e especificagdes
técnicas.

Requisitos elétricos. Requisitos gerais
para carrinhos equipados com motor de
combustéao interna.

prEN ISO 13564:1996 Método de teste para a medida de

ISO 2330:1995

ISO/DIS 3287

ISO 3449:1992

visibilidade dos carrinhos com
movimento auténomo.

Carrinhos elevadores com forquilhas -
Bragos com forquilha - Caracteristicas
técnicas e testes.

Carrinhos industriais com motor - Sinais
gréficos - Orgdos de comando.

Maquinas com movimento no chéo.
Testes de laboratério para a queda de
objetos e rendimentos necessarios.

INFORMAGCOES GERAIS

EN 13510: 2002

ISO 3776:1989

ISO 3795:1989

ISO 5053:1987

ISO 6055:1997

ISO 6292:1996

ISO 9533:1989

prEN 13059:1997

EN 50081-1: 1997

EN 50082-1: 1997

EN 60204-1:1998

Pégina A-14
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Maquinas com movimento no chéo.
Estruturas de protecdo anti-capotagem
Testes de laboratério e requisitos de
rendimento.

Tratores para a agricultura - Fixagéo do
cinto de seguranca.

Veiculos de transporte viario, tratores e
maquinas agricolas e florestais.
Determinacdo do comportamento na
combust&o dos materiais no interior do
veiculo.

Carrinhos industriais com movimento
auténomo.Terminologias.

Carrinhos industriais com grande altura
de elevacédo, com motorista a bordo. Teto
de protecdo do motorista. Prescricdes e
testes.

Carrinhos industriais com movimento
autdbnomo e tratores industriais.
Capacidade de frenagem e resisténcia
dos elementos do freio.

Maquinas com movimento no chao.
Alarme sonoro montado para a marcha
a ré e marcha para frente. Método de
teste do som.

Seguranca dos carrinhos industriais.
Métodos de teste para a medida das
vibragdes.

Compatibilidade Eletromagnética -
Norma genérica sobre a emisséo - Parte
1

Compatibilidade Eletromagnética
Norma genérica sobre a imunidade
Parte 1

Seguranga dos maquinarios
Equipamento elétrico das maquinas
Parte 1
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H A-3.5

DISPOSITIVOS DE SEGURANCA
ADOTADOS

O limitador de carga MICMAC-ST-02 ¢ presente no
painel do posto de comando. Este é capaz de
reconhecer automaticamente o modo de trabalho (se
frontal ou lateral, com ou sem estabilizadores ativos)
e a distancia da carga.

Os dados obtidos, junto com o tipo de equipamento
em uso, sdo constantemente confrontados com os
dados da tabela, inseridos no programa do sistema.
O resultado da elaboracéo é traduzido em trés
situacOes possiveis:

© LED verde aceso

Condicao de estabilidade. A carga elevada nao
supera 90% da carga admitida pela tabela naquela
posicéo de trabalho.

©® LED amarelo aceso

Situacao de pré-alarme. A carga elevada é superior
a 90%, mas inferior a carga maxima permitida. A
cigarra emite um som intermitente.

© LED vermelho aceso

Situacao de alarme. A carga elevada é superior a
carga maxima admitida, a cigarra emite um som
continuo e sédo bloqueados os movimentos da
maquina. Em condicdes de bloqueio sao possiveis
somente os movimentos de recolhimento do brago
em uma posicao estavel.

GPP00PL00000000000000

INFORMAGCOES GERAIS

re;

Botdo de parada de emergéncia que, se
pressionado, para o motor, bloqueando realmente
a maquina.

Antes de liga-la novamente, eliminar as causas que
provocaram a parada de emergéncia; entéo,
rearmar o botdo pressionando-o e girando-o em
sentido horario.

Microinterruptor de presenca no freio de
estacionamento, que impede a partida da maquina
caso o freio ndo esteja puxado.

Pégina A-15
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Microinterruptor de presenca no assento (embutido
no estofamento do assento) para impedir que a
maquina seja ligada sem que o operador esteja pre-
sente, sentado no local de conducgéo.

Botao de segurancga no joystick (homem presente).
Este botdo deve ser pressionado e mantido nesta
posicdo durante toda a execug¢do de uma funcéo
com a alavanca de comando. Se for solto, 0 movi-
mento em curso é blogueado.

Micro-interruptor de presencga nos estabilizadores.
Com os estabilizadores abaixados inibe o uso da
transmisséo e efetua a troca de escala ao sistema
anti-capotagem.

INFORMAGCOES GERAIS

re;

Micro-interruptor no cambio de velocidade. Indica
a presencga das marchas rapidas engatadas.
Micro-interruptor no cambio de velocidade. Indica
a presenga das marchas lentas engatadas.

Micro-interruptor no eixo cardénico. Com a
maqguina em movimento n&o habilita a selegdo das
marchas mecanicas.

Pégina A-16
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INFORMAGCOES GERAIS

e Valvulas de bloqueio em todos os cilindros:

A Valvula de bloqueio no cilindro de engate dos
equipamentos terminais

B Valvula de blogueio no cilindro de elevagéao
C Valvula de bloqueio no cilindro de equilibrio

D Valvula de bloqueio no cilindro de extenséo do
bracgo telescépico

E Valvula de bloqueio no cilindro de oscilagéo dos
equipamentos terminais

Pégina A-17
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F Valvula de bloqueio nos cilindros dos

estabilizadores

G Valvula de blogueio nos cilindros de nivelamento

da maquina

H Valvula de blogueio no cilindro do perno anti-

rotacdo da torreta

INFORMAGCOES GERAIS
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I A-4 DESCRICAO GERAL

H A-4.1

H A-4.1.1 Modelo Girolift 3514

- 1°tronco

- 2°tronco
- 3°tronco

©CO~NOOPAWN =
1

- Espelho retrovisor lado direito

INFORMAGCOES GERAIS

TERMINOLOGIA DAS PARTES PRINCIPAIS

Cilindro para braco telescopico

- Espelho retrovisor lado esquerdo

- Cabina de guia em norma ROPS - FOPS
- Va&o reservatorios 6leo e combustivel

- Estabilizador posterior esquerdo

10 - Protecao para cargas em forquilhas
11 - Forquilhas FEM 3 para cargas paletes
12 - Plataforma porta-equipamentos

13 - Estabilizador anterior esquerdo

14 - Eixo anterior
15 - Degraus de subida

16 - Vao porta-equipamentos lado esquerdo

17 - Eixo posterior

P4gina A-19
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INFORMAGCOES GERAIS

H A-4.1.2 Modelo Girolift 3518

)

WA,

-

- Vao motor
- Espelho retrovisor lado direito

- Cilindro para brago telescépico

- Espelho retrovisor lado esquerdo
1¢ tronco
- 2°tronco
- 3°tronco
- 4°tronco

ONOOGOPRWN =
1

9 - Estabilizador posterior direito
10 - Eixo anterior
11 - Estabilizador anterior direito
12 - Cilindro de bloqueio equipamentos
13 - Plataforma porta-equipamentos
14 - Grade de protecao da cabina
15 - Porta superior da cabina
16 - Vao reservatorios 6leo e combustivel
17 - Vao porta-equipamentos lado esquerdo
18 - Degraus de subida
19 - Corona de rotacéo
20 - Eixo posterior
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INFORMAGCOES GERAIS

H A-4.1.3 Modelo Girolift 5022

-

é] ,

\
=

¢/

\
A
A

.

fz

y

- Forquilhas para cargas paletes

- Plataforma porta-equipamentos

- Cilindro rotagao equipamentos

- 4°tronco

3° tronco

- 2°tronco

- 1°tronco

- VA&o reservatorios 6leo e combustivel
- Estabilizador posterior direito

10 - Estabilizador posterior esquerdo

11 - Eixo posterior

12 - Vao porta-equipamentos lado direito
13 - Degraus de subida

14 - Eixo anterior

15 - Estabilizador anterior esquerdo

16 - Cilindro elevacao braco

17 - Cabina de guia em norma ROPS - FOPS
18 - Espelho retrovisor lado direito

19 - Espelho retrovisor lado esquerdo

©CO~NOODLWN =
1

16
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B A-4.2 DESCRIGAO DAS PARTES PRINCIPAIS

Grupo de transmissao hidrostatica

E um conjunto de elementos responsaveis pelo

deslocamento da maquina. E constituido

essencialmente por:

- uma bomba de capacidade variavel conectada ao
motor térmico por uma junta elastica

- um motor de cilindrada variavel, aplicado ao
cambio de velocidade com duas posi¢cdes de
trabalho (cilindrada minima ou maxima).

- um filtro para o 6leo hidraulico, situado na linha de
descarga no reservatorio.

- um permutador de calor dgua-6leo para o
resfriamento do circuito.

Redutor/cambio a duas velocidades

O redutor/cambio de velocidade possui duas marchas: uma
para o trabalho e outra para o deslocamento, que podem
ser selecionadas no local de comando da cabina de guia.
A selecdo da marcha é possivel somente com a maquina
parada. O movimento é transmitido do cambio de
velocidade as pontes anteriores e posteriores, equipadas
com um diferencial, por meio de dois eixos cardanicos.

Pontes de torcao/diferenciais (anterior e posterior)
As pontes diferenciais transmitem o movimento as
rodas. Gracgas a um sistema de bloqueio do diferencial,
que age no eixo posterior, 0 veiculo é capaz de
deslocar-se também em terrenos com pouca
aderéncia. Ambos os eixos sdo oscilantes e podem
ser estorcidos. Com as marchas velozes engatadas, é
permitido somente as rodas anteriores estorcer,
enquanto o eixo posterior oscilante é bloqueado
automaticamente caso o brago seja elevado além da
inclinagao predefinida e controlada por o sistema anti-
capotagem.

Pneus

A maquina possui pneus de dimensdes adequadas
para a carga maxima admissivel na carregadeira.
Usar sempre pneus com as mesmas dimensodes e
caracteristicas de capacidade em caso de troca.

Sistema anti-capotagem

O sistema anti-capotagem, montado de série no veiculo,
permite ao operador trabalhar em absoluta seguranga. O
sistema determina, de modo automatico, a carga elevada
(em fung@o do tipo de equipamento utilizado e da extensao
do brago), deduzindo-a dos sensores predispostos.

Os valores medidos sdao comparados com as devidas
tabelas de capacidade e o resultado é mostrado por trés
LEDs (seguranca - pré-alarme - alarme) no posto de
comando. Caso o sistema se coloque em alarme,
bloqueiam-se os movimentos da maquina e sdo permitidas
somente as manobras de recolhimento em seguranca.

INFORMAGCOES GERAIS

Circuito hidraulico do braco

E constituido por uma bomba Load Sensing conectada

ao motor térmico que, através de uma valvula Load

Sensing, reparte quando necessario o 6leo a diregéo

hidraulica e a um distribuidor para as fungdes de:

- elevagéo/abaixamento do brago

- alongamento/chamada extensdes do brago
telescopico

- rotagdo equipamento terminal

- nivelamento maquina

- rotagéo torreta

- bloqueio equipamento terminal

- ativacédo estabilizadores.

Circuito hidraulico dos servicos

E constituido por uma bomba conectada ao motor
endotérmico, que manda 6leo a bomba dos freios e
aos motores hidraulicos para a ativagdo das ventoinhas
dos permutadores de calor.

Circuito frenador

O sistema de freagem ¢ do tipo auto-ajustavel com
multi-discos banhados a 6leo e é incorporado no eixo
dianteiro. E constituido por um circuito independente:
0 pedal atua diretamente na bomba dos freios, que
envia 6leo aos cilindros de bloqueio.

Cabina de conducao
Cabina de condugéo homologada conforme o previsto
pelas normas ISO 3449 e EN 13510 (ROPS e FOPS).

B A-4.3 ACESSORIOS A PEDIDO

A maquina pode ser equipada com uma ampla
possibilidade de acessoérios: entre em contato com a
rede de vendas Terexlift.

IMPORTANTE

Verifique os acessorios em dotacao disponiveis na
sua maquina.

Pégina A-22
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INFORMAGCOES GERAIS

NN A-5 DADOS TECNICOS E CARACTERISTICAS

B
H
8
N .
o , = A
L
M N

H A-5.1 DIMENSOES PRINCIPAIS

Descricao u.m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
A Altura tudo fora mm 2970 2940 3050
A+ Altura tudo fora com estabilizadores abaixados mm 3260 3260 3300
B Altura no volante mm 2180 2180 2280
C Largura tudo fora mm 2480 2500 2500
D Largura interior cabina mm 910 910 910
E Faixa de rodagem mm 1950 1950 2020
F Passo mm 3030 3030 3500
G Comprimento nos estabilizadores mm 4860 4860 6060
H Comprimento na chapa de engate equipamentos mm 5790 6680 7600
| Altura livre da terra mm 350 350 420
L Largura max. com estabilizadores estendidos mm 3900 3900 5000
M Balango anterior do centro de rotagao mm 3200 3830 4030
N Balanco posterior do centro de rotacao mm 2260 2260 2875
B A-5.2 LIMITES DE UTILIZACAO
o Angulo de engate (com estabilizadores montados) 26° 26° 17°
o Angulo de saida 26° 26° 17°
o Temperatura ambiente °C -20°/+40° -20°/+40° -20°/+40°
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re;

INFORMAGCOES GERAIS
Descricdo u.m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
B A-5.3 PESOS
o Peso operativo em ordem de trabalho kg 11700 12900 17700
Bl A-54 PRESTAZIONI DI MARCIA
- Velocidade de trabalho (*) km/h 9 9 9
- Velocidade de transferéncia em estrada (*) km/h 30 30 28
- Pendéncia maxima superavel a plena carga % 56 56 40
(*) = Em marcha para frente ou marcha a ré.
W A-55 CARACTERISTICAS DE CAPACIDADE DE CARGA E BRACAGEM
- Altura maxima de elevacao:
com estabilizadores mm 13550 17300 21800
sem estabilizadores mm 13225 17000 21625
- Bragcagem na altura maxima mm 2915 3700 4100
- Bragcagem maxima para frente mm 11290 15200 19000
- Rotacao da chapa porta-equipamentos 146° 146° 131°
- Capacidade na altura maxima com estabilizadores kg 2500 2300 2500
- Capacidade na bracagem maxima frontal com
estabilizadores kg 400 350 400
- Capacidade na bracagem maxima lateral com
estabilizadores kg 200 100 200
Fator de capotagem segundo as normas FEM 4.001 F
Bl A-5.6 FORQUILHAS (TIPO FLUTUANTE)
- Dimensdes 1200x130x50 1200x130x50 1200x130x50
- Peso 70 70 70
- Placa porta-forquilhas em classe FEM III FEM IlI FEM III
B A-5.7 MOTOR DIESEL
- Marca PERKINS PERKINS PERKINS
- Modelo 1004.40T 100440 T 1006.60 T
- Tipo Superalimentado Superalimentado Superalimentado
- Caracteristicas: Ciclo Diesel  Ciclo Diesel Ciclo Diesel
4 tempos 4 tempos 4 tempos
injecdo direta injecdo direta injecao direta
- Cilindros 4 em linha 4 em linha 6 em linha
- Calibre x entrada mm 100 x 127 100 x 127 100 x 127
- Cilindrada total cc 3990 3990 5985
- Poténcia a 2300 rotagdes/min (¥) kW 78,5 78,5 113,5
(*) = Poténcia bruta, calculada segundo normas DIN 70020
W A-5.8 INSTALAGCAO ELETRICA
- Tensao \' 12 12 12
- Alternador auto-regulado (no motor diesel) \Y 14 14 14
- Motor de arranque (poténcia) kW 3 3 3
- Baterias Ah 155 155 180
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re;

INFORMAGCOES GERAIS
Descricao u.m. Girolift 3514 Girolift 3518  Girolift 5022
B A-5.9 NIVEIS DE RUIDO DA MAQUINA
- Nivel de poténcia acustica garantido dB Lwa = .... Lwa = .... Lwa = ....
(calculado de acordo com a Directiva 2000/14/CE)
- Nivel de pressao acustica medido dB Lpa=.... Lpa=... Lpa=...
(calculado de acordo com a Directiva 98/37/CE)
W A-5.10 NIVEL DE VIBRACOES
- Nivel de vibragdes transmitidas (*) m/s? <25 <25 <25

(*) = Valores calculados de acordo com a norma prEN13059

IMPORTANTE

Este é um aparelho de Classe A. Num ambiente residencial este aparelho pode provocar interferéncias
nos sinais de radio.Neste caso, pode ser pedido ao operador que tome as medidas adequadas.

I A-6 KIT FORNECIDO

E fornecido juntamente com a maquina o seguinte kit
padréao:

Série Girolift
Descri¢ao 3514 | 3518 | 5022
- Macacéo de trabalho o . .
- Chave de estrian. 24 o . --
- Chave de estrian. 30 -- - .
- Macaco elevador para 20 ton o . .
- Série de lampadas de 12V o . .
Pégina A-25
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INFORMAGCOES GERAIS

I A-7 DURACAO DO USO

A duracédo do uso efetivo da maquina, se forem
efetuados todos os controles, as manutencdes e as
revisdes previstas no manual é fixada em 10000 horas.

A| PERICOLO

Passado o referido periodo é absolutamente
proibido utilizar a maquina antes de submeté-la a
revisdo e ao controle por parte da empresa
fabricante.
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SEGURANCA

Secdo B
SEGURANCA
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BN B-1 CONSIDERACOES GERAIS

A maior parte do acidentes que derivam do uso das
maquinas operadoras e de sua manutengcao ou
conserto tém origem na falta de observagao das mais
basicas precaucgdes de seguranca.

E portanto necessario ser cada vez mais atento em
relacdo aos riscos potenciais presentes no uso da
maquina, com muita atengao aos efeitos que poderiam
derivar de cada acéo realizada.

IMPORTANTE

Reconhecendo antecipadamente as situacées
potencialmente perigosas, se pode evitar um
acidente!

Neste manual, por exemplo, foi adotada uma
simbologia de seguranca com a precisa intencao de
evidenciar as situacdes potencialmente perigosas.

A| ATENCAO

As instrucées apresentadas neste manual séo
aquelas previstas pela TEREXLIFT: ndo se pode
excluir que existam maneiras mais econémicas e
mais seguras para colocar em funcionamento a
maquina, trabalhar e repara-la, levando também
em conta os espacos e os meios auxiliares
disponiveis.

De toda forma, caso se pretenda proceder
diferentemente em relagdo ao que foi apresentado
neste manual, é necessario taxativamente:

e certificar-se de que os métodos que se pretende
seguir ndo sejam explicitamente proibidos;
certificar-se de que tais métodos sejam seguros,
ou seja, correspondentes as normas e as
prescricdes apresentadas nesta se¢do do manual;
certificar-se de que tais métodos nao provoquem
danos diretos ou indiretos a maquina tornando-a
insegura;

contatar o servigo de assisténcia TEREXLIFT para
eventuais sugestdes e a indispensavel autorizagéo
escrita.

IMPORTANTE

No caso de duvidas é sempre melhor perguntar!
Contate TEREXLIFT srl para tal propdsito: o Servico
assisténcia serve também para estes casos.
Enderecos, numeros telefénicos e telefax sdo
apresentados na folha de rosto e na capa deste
manual.

SEGURANCA

EEN B-2 REQUISITOS DO PESSOAL
ENCARREGADO

H B-2.1 REQUISITOS DO OPERADOR

O operador que usa habitualmente ou periodicamente
amaquina (por exemplo, por razdes de transporte) deve
preencher obrigatoriamente os seguintes requisitos:
médicos:

antes e durante o trabalho ndo deve tomar bebidas
alcodlicas, remédios ou outras substancias que
possam alterar suas condi¢cdes psicofisicas e,
consequentemente, a sua atitude no dirigir a maquina.
fisicos:

boa visdo, boa audicdo, boa coordenacéo e capacidade
em executar de modo seguro todas as funcdes necessarias
ao uso da maquina, como especificadas neste manual.
mentais:

capacidade em compreender e aplicar as normas
estabelecidas, as regras e as precaugdes de seguranca;
deve ser atento e usar o raciocinio para a seguranca de
si proprio e dos outros; deve empenhar-se e executar o
trabalho corretamente e de modo responsavel.
emocionais:

deve ser calmo e capaz de resistir ao stress; saber
avaliar corretamente as préprias condigdes fisicas e
mentais.

de aprendizagem:

deve ter lido e estudado atentamente este manual, os
graficos e os esquemas anexos, as etiquetas e os
decalques de indicacdo e perigo; deve ser
especializado e competente em todos os aspectos
concernentes ao funcionamento e ao uso da maquina.

IMPORTANTE

De acordo com as leis do pais no qual se utiliza
este tipo de maquina, poderia ser necessdria ao
operador uma carteira de habilitacdo especial.
Verificar informacdées a este respeito.
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H B-22 REQUISITOS DO PESSOAL
ENCARREGADO A MANUTENCAO
O pessoal encarregado a manutencdo da maquina
deve possuir a habilitagcdo de mecanico qualificado
na manutencdo de maquinas de movimento em terra
em geral, e deve preencher os seguintes requisitos:
fisicos:
boa visdo, boa audicdo, boa coordenacéo e
capacidade em executar de modo seguro todas as
funcbes necessarias para a manutencdo, como
especificadas neste manual.
mentais:
capacidade em compreender e aplicar as normas
estabelecidas, as regras e as precaugdes de
seguranca; deve ser atento e usar o raciocinio para a
seguranca de si proprio e dos outros; deve empenhar-
se e executar o trabalho corretamente e de modo
responsavel.
de aprendizagem:
deve ter lido e estudado atentamente este manual, os
graficos e os esquemas anexos, as etiquetas e os
decalques de indicacdo e perigo; deve ser
especializado e competente em todos os aspectos
concernentes ao funcionamento e ao uso da maquina.

IMPORTANTE

A manutencio usual da maquina ndo compreende
operacées muito complexas do ponto de vista
técnico, sendo normal que o operador também
possa realiza-la, com a condicdo de que possua os
necessarios conhecimentos de mecéanica.

W B-2.3 VESTUARIO PARA O TRABALHO E A
MANUTENCAO

Quando se trabalha, ou se realiza manutencdes e

consertos, deve sempre ser utilizado o seguinte

vestuario e material anti-acidentes:

e Macacéo de trabalho ou outros indumentos, desde

que cbmodos, nao largos demais e sem

possibilidade de que partes destes possam

enroscar em corpos em movimento.

Capacete de protecéo.

Luvas de protecéo.

e (Calcados de seguranca.

IMPORTANTE

Utilizar somente material anti-acidentes apropriado
e em bom estado de conservacao.

re;

PESSOAL DE

SEGURANCA

H B-24 EQUIPAMENTO
SEGURANCA

No caso em que as condi¢cdes operativas o fagam

necessario, deve-se dispor do seguinte equipamento

pessoal de seguranca:

e Respiradores (ou mascaras anti-p9).

¢ Protetores auriculares ou fones de protecéo
acustica.

e Oculos ou mascaras para a protegéo dos olhos.

IMPORTANTE

Utilizar somente material anti-acidentes apropriado
e em bom estado de conservacao.

Jf &3 D
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EE B-3 NORMAS DE SEGURANCA

N B-3.1 AREA DE TRABALHO

Considerar sempre as caracteristicas da area de

trabalho na qual se encontra o operador:

e Estudar atentamente a area de trabalho:
correlaciona-la as dimensbes da maquina nas
varias configuragoes.

PERIGO

ELETRICO

Prestar especial atencdo nas proximidades de
linhas elétricas aé€reas.

Manter sempre uma distdncia de seguranca
minima destas. Perigo de fulminacdo por descargas
elétricas.

PERIGO
ELETRICO

RISCO DE MORTE OU DE LESOES GRAVES NO
CONTATO COM LINHAS ELETRICAS SOB
TENSAO.

CONTATAR SEMPRE A COMPANHIA
FORNECEDORA DE ENERGIA ANTES DE OPERAR
EM AREAS COM PERIGOS POTENCIAIS.
DESCONECTAR 0S CABOS SOB TENSAQ ANTES
DE INICIAR O TRABALHO COM A MAQUINA.

TENSAO DA LINHA DISTANCIA MINIMA

0 a 50 kv 300m 10 ft
50 a 200 kv 460 m 15 ft
200 a 350 kv 610 m 20 ft
350 a 500 kV 762 m 251t
500 a 750 kV 10.67 m 35 ft
750 a 1000 kV 1372 m 45 ft

ATENCAO

Certificar-se de que o terreno no qual se apoiara a
maquina (rodas ou estabilizadores) seja
suficientemente sdlido, para nao prejudicar a
estabilidade da maquina.

Caso o terreno ndo dé garantias de solidez, colocar
algumas placas de apoio debaixo dos
estabilizadores ou das rodas. Essas placas devem
garantir uma pressao especifica ndo superior a 1,2/
1,5 kg/cm? (placas com dimensées de 500 mm x
500 mm sao suficientes).

SEGURANCA

e Estudar o melhor percurso de aproximagéo da area
de trabalho.

e Quando uma maquina esta em agéo, ninguém
pode entrar no raio de agdo da maquina.

e Durante o trabalho, manter em ordem a area de
trabalho: ndo deixar que objetos de varios tipos
soltos no ambiente impecam ou tornem inseguros
os deslocamentos do pessoal e da maquina.

¢ Napresenca de canais, abaixar os estabilizadores
a uma distancia segura em relagdo a borda do
canal.

- A

»W
:
B

%*

A| PERIGO

E absolutamente proibido utilizar a maquina se
estiver ocorrendo um temporal.
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N B-3.2 PREPARACAO DO TRABALHO L

Antes de iniciar um trabalho convém preparar-se:

e Certificar-se antes de mais nada que todas as
operagdes de manutengao tenham sido feitas com .
cuidado, respeitando os intervalos de tempo
estabelecidos (Vide seg¢édo D - Manutencao).

A| ATENCAO

Colocar a maquina na posicao de trabalho, tendo

o cuidado de nivela-la corretamente através do

devido nivel a bolha de ar, localizado a direita do

local de guia.

e (Certificar-se de ter combustivel suficiente para a
autonomia, evitando o risco de um blogueio
improviso do motor, talvez durante uma manobra

critica. .
e Executar acurada limpeza das ferramentas, das
etiquetas, das luzes de iluminacido e dos para- .

brisas da cabina.
e \erificar o correto funcionamento de todos os .
dispositivos de seguranga presentes na maquina
€ na area de trabalho.
e Em caso de dificuldades ou problemas de qualquer
tipo comunicar imediatamente ao superior. Nao
iniciar o trabalho sem as necessarias condi¢cdes
de seguranca.
e E proibido efetuar consertos improvisados sé para
dar inicio a um trabalho!

H B-3.3 DURANTE O TRABALHOEA
MANUTENCAO

Trabalhando, desenvolvendo manutencdes ou

consertos, deve-se sempre ter a maxima prudéncia:

e E proibido transitar e permanecer abaixo de cargas
suspensas, ou abaixo de partes da maquina
sustentadas somente por macacos hidraulicos ou
somente por cordas. o

e Manter sempre limpas, sem d6leo, gorduras ou
sujeiras, as eventuais manilhas, esteiras de subida .
e de servico da maquina, de modo a evitar
escorregdes ou quedas.

Pégina B-5

SEGURANCA

Para subir ou descer da cabina ou de outras partes
elevadas, deve-se manter sempre de frente para
a maquina e nunca dar as costas a esta.

No caso em que devam ser efetuadas operacdes
em alturas perigosas (superiores a 1,5m do chao),
utilizar os cintos de segurancga ou os dispositivos
para-quedas apropriados para tal objetivo.

L Uf
&l |

E proibido descer ou subir da maquina quando
esta estd em funcionamento.

E proibido distanciar-se do local de comando com
a maquina em funcionamento.

E estritamente proibido permanecer e executar
qualquer tipo de intervencdo na zona interna as
rodas da maquina, com o motor ligado. No caso
seja indispensavel intervir dentro da zona citada &
obrigatério desligar o motor.

E proibido executar trabalhos, manutencées ou
consertos sem iluminacdo adequada.

Utilizando fardis de iluminagéo, direcionar o feixe
de luz de modo a néo ofuscar a visdo do pessoal
em trabalho.

Antes de fornecer tensdo aos cabos ou partes
elétricas, certificar-se de que estejam corretamente
conectados e que funcionem bem.

E proibido executar trabalhos em partes elétricas
com tensdo superior a 48V.

E proibido conectar tomadas ou fontes de
eletricidade molhadas.

Os cartazes e sinais indicando perigo nao devem
ser nunca retirados, cobertos ou ilegiveis.
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E proibido remover, a ndo ser por razées de
manutencédo, os dispositivos de seguranca, os
fones de ouvido, as capas de protegcédo. Se for
necessaria a retirada de tais pecas, esta devera
ser feita com o motor desligado e a maxima cau-
tela; recoloca-los taxativamente antes de religar o
motor ou usar a maquina.

Deve-se desligar o motor e desconectar as baterias
cada vez que forem executadas operacdes de
manutencéo e conserto.

E proibido aplicar 6leo, limpar e regular partes em
movimento.

E proibido usar as méaos para efetuar operagées
que necessitam de ferramentas especificas.
Evitar absolutamente o uso de ferramentas em mas
condigdes ou de modo improéprio (ex: alicates ao
invés de chaves fixas).

Antes de efetuar intervencdes em redes com
pressdo (6leo hidraulico, ar comprimido) e/ou
desconectar os seus elementos, certificar-se de
que a rede tenha sido despressurizada e nao
contenha ainda fluido quente.

SEGURANCA

A| PERIGO

Séo proibidas as intervencées na instalacédo
hidraulica se nao executadas por pessoal
autorizado. A instalacao hidraulica desta maquina
é dotada de acumuladores de pressao que podem
causar graves riscos a seguranca pessoal se, antes
de efetuar intervencées na instalacéo, ndo forem
descarregados completamente.

Para efetuar o servico de descarga dos
acumuladores é suficiente acionar, com a maquina
parada, 8/10 vezes o pedal do freio.

e E proibido fumar e usar chamas livres nos locais
onde existe perigo de incéndio e em presenca de
carburantes, 6leos e baterias.
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e Evitar de deixar recipientes e tanques que
contenham combustiveis em zonas néo
adequadas a sua estocagem.

e E proibido esvaziar marmitas cataliticas ou outros
recipientes que contenham substancias que
queimam sem tomar as devidas precaucdes.

e Manipular com precaucéo todas as substancias
inflamaveis ou perigosas.

e E proibido alterar indevidamente extintores e
acumuladores de pressao: podem explodir!

e Ao término de manutencgdes ou consertos, antes
de ligar a maquina, verificar se ndo sobraram
ferramentas, trapos de pano ou outro material entre
partes que se movimentam ou nos quais circulam
fluxos de ar para a aspiracéo e resfriamento.

e Durante a execucao das manobras é vetado que
as indicac¢des e sinalizacbes sejam dadas
contemporaneamente por mais de uma pessoa.
As indicacdes e sinalizagdes devem partir de uma
Unica pessoa.

e Deve-se sempre prestar atencdo as ordens
estabelecidas pelos responsaveis.

e FEvitar intromissdes durante as fases de trabalho

ou a execugao de manobras dificultosas.

e FEvitar absolutamente de chamar a atengdo de um
operador, sem ter um motivo para tal.

* E proibido assustar quem trabalha e langar objetos,
mesmo se por brincadeira.

e Ao final do trabalho é proibido deixar a maquina
em condi¢des potencialmente perigosas.

re;

B B-3.4 DISPOSITIVOS DE SEGURANCA

SEGURANCA

Na maquina estdo montados dispositivos de
seguranca que nio devem ser modificados ou
desmontados (vide cap. A-3.5).

Efetuar controles periodicos da eficiéncia destes
dispositivos (vide esquema de controle cap. G-5).

Se nao forem eficientes, parar imediatamente o
trabalho e providenciar a sua substitui¢céo.

Para obter informacées relativas as modalidades
de verificacdo dos dispositivos de seguranca
consultar o cap. D-3.19.

Pégina B-7
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SEGURANCA

Pagina deixada em branco propositalmente
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FUNCIONAMENTO
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I PREMISSA

Esta secdo tem o objetivo de oferecer ao operador um
suporte para o aprendizado gradual do uso da
maquina.

Uma vez assumida a posi¢ao no interior da cabina de
conducgado e completadas as operagdes preliminares
de regulagem, é necessario que o operador adquira e
memorize a posi¢cdo dos varios comandos e
instrumentos presentes.

Esta familiarizagéo € de fato determinante, ndo sé para
um correto emprego em fase de trabalho, como para
uma rapida e precisa intervengao do préprio operador
Nno caso em que sejam necessarias manobras
repentinas voltadas a seguranca do operador € a
integridade da maquina. Aprenda a usar € a prever as
reagdes da maquina. Aprenda o uso de seus comandos
em um lugar aberto, sem obstaculos, seguro e sem
pessoas por perto. Nunca realize agdes bruscas nos
comandos, e utilize-os com cautela até quando nio
sejam claros os efeitos que exercem na maquina.

FUNCIONAMENTO

BN C-1 ANTES DE SUBIR NA

MAQUINA

Controle e limpeza

e Limpar os vidros, os fardis e os espelhos
retrovisores.

e Certificar-se de que pinos, articulagdes e parafusos
estejam adequadamente fechados e em posigéo.

e Observar se ndo ocorrem perdas de 6leo,
combustivel ou liquido de resfriamento.

Controle dos pneumaticos

e \erificar a correta pressdo de calibragem dos
pneumaticos. Vide “Calibragem pneumaticos” na
sec¢ao manutencgao.

e Observar a presenca de cortes ou a ruptura de
lonas evidenciadas por rachaduras.

Al PERIGO

A ruptura de um pneumatico pode provocar graves
lesées; nao utilizar a maquina com pneumaticos
danificados, ndo corretamente cheios ou
demasiadamente utilizados.

Pégina C-2
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FUNCIONAMENTO

EEEN C-2 SUBIR NA MAQUINA

H C-2.1 ENTRADA NA CABINA

A| ATENCAO

Verificar sempre que maos e sapatos estejam
enxutos e limpos antes de subir os degraus de
acesso ao lugar de conducio. Voltar-se sempre na
direcdo da maquina para entrar ou sair da cabina
segurando com as maos os respectivos apoios.

A cabina da carregadeira é equipada com porta de
entrada no lado esquerdo.

Para a abertura da porta pelo lado de fora:
e Enfiar a chave e abrir a fechadura 1. =
* Introduzca la llave y haga abrirse la cerradura m ATE N AO

A parte superior da porta deve ser encaixada na

traseira da cabina ou ent3o fixada na sua propria
parte inferior.

B C-2.1.1 Saida da cabina em situacao de
emergéncia

Em caso de emergéncia a cabina possui uma saida de

seguranca realizada no vidro posterior.

Ele possui manilhas de bloqueio com perno de plastico

de cor vermelha, que pode ser rompido facilmente para

permitir a abertura total do vidro.

Para cerrar la puerta desde el interior:

e Apriete el boton 2 y desenganche la puerta.

e Puxa-la com decisdo: a porta se bloqueia
automaticamente.

Para abrir a porta pelo lado de dentro:

e Abaixar a alavanca 3 e liberar a fechadura para abrir
completamente a porta.

e Mantendo apertado o botéo 4, girar a macaneta 5
para abrir somente a parte superior da porta,
abrindo-a até que esta seja bloqueada no seu
respectivo gancho.

P4gina C-3
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B C-2.2 REGULAGEM DO ASSENTO DE GUIA

Uma acurada regulagem do assento permite ao
operador uma condugdo segura e confortavel. O
assento da carregadeira € equipado com dispositivos
que permitem de regular o molejo, a altura e a distancia
dos comandos.

Regulagem da distdncia do banco aos
comandos

Para avancar ou retroceder, atuar na alavanca 6 e
forcar o assento na diregdo desejada. Quando
alcangada a posicdo adequada, soltar a alavanca
verificando se o assento permanece travado na
posicéo escolhida.

Regulagem do molejo
Girar o botdo 7 no sentido horario ou anti-horario
até obter o molejo desejado

Regulagem da altura

Girar o botao 8 no sentido horario ou anti-horario
até obter a altura desejada.

Pégina C-4

FUNCIONAMENTO

re;

B C-2.3 APERTO DOS CINTOS DE SEGURANCA

Sentar corretamente no lugar de condugéo, entéo:

Verificar que os cintos nao estejam torcidos, entao
empurrar a presilha 1 na fivela 2 até obter o encaixe.

Para desencaixar os cintos, apertar o botdo 3 e
retirar a presilha da fivela.

Verificar que os cintos estejam apoiados no quadril
e néo sobre o estdmago.

Cada extremidade das fivelas pode ser regulada
separadamente mantendo a fivela em posi¢ao
central.
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TEREX![ /|2

B C-2.4 REGULAGEM DO VOLANTE

* Regulagem da inclinacao.
Para regular a inclinagdo do volante, afrouxar a
alavanca 1 e puxar ou empurrar o volante na
posicdo desejada, entdo travar novamente a
alavanca 1.

Antes de iniciar as operacées de conducéo,
certificar-se sempre de que o volante esteja
perfeitamente bloqueado.

~
e ©)

*

EE=
EEh

| S ——
[ —

re;

FUNCIONAMENTO

H C-2.5 REGULAGEM DOS ESPELHOS
RETROVISORES

A maquina possui dois espelhos retrovisores externos:

e O espelho 2 é posicionado em um estribo de
sustentacdo numa posi¢do avancada que permite
o controle do espaco traseiro da maquina no lado
direito. Regule a posi¢éo, girando-o manualmente
sobre sua juntura.

e O espelho 3 é colocado na estrutura superior
esquerda do para-brisa e controla o espaco traseiro
da maquina no lado esquerdo. Regule a posicao,
girando-o sobre sua juntura.

ACENDIMENTO DAS LUZES DE TETO
DA CABINA

HC-2.6

O teto da cabina possui luz de iluminacao interna e
luz de leitura

Para acender a luz interna
e Pressionar a area transparente A das luzes de teto para
acender; pressiona-la novamente para apagar.

Para acender a luz de leitura
e Acender a luz usando o interruptor B e orientar o
feixe luminoso na diregdo desejada.

P4gina C-5
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re;

FUNCIONAMENTO
EN C-3 POSTO DE COMANDO
H C-3.1 COMANDOS E CONTROLES
Comutador de partida 31 Luzde sinalizacdo pressao 6leo freios insuficiente
Comutador indicadores de diregdo - mudanga 32 Luzde sinalizagao presséo 6leo motor insuficiente
luzes - lavador para-brisa - limpador de para-brisa 33 Luz de sinalizagdo temperatura motor
Alavanca bloqueio regulagem inclinagéo volante 34 Luz de sinalizacdo luzes de posicdo
Bocal ajustavel aeragéo 35 Luz de sinalizagdo fardis altos
Seletor marcha para frente/para tras - cambio 36 Luz de sinalizacdo indicadores de direg&o
marchas hidraulicas - sinal acistico 37 Luz de sinalizacao freio de estacionamento
Nivel com bolha de ar puxado
Pedal freio 38 Interruptor farois para a circulagao viaria
Pedal acelerador 39 |Interruptor farois de trabalho
Mono-alavanca de ch&o polifuncional 40 Botao de comando bomba de emergéncia com
Freio de estacionamento luz de sinalizacéo vermelha
Acelerador a mao 41 Indicador temperatura agua
Comutador de selecao estorcer 42 |Indicador nivel combustivel
Painel de controle estabilidade 43 Indicador temperatura 6leo hidraulico
Interruptor luzes de emergéncia 44 Contador de horas
Interruptor farol giratério 45 Série de luzes de sinalizagao controle movimentos
Interruptor selecéo estabilizador anterior es- brago
querdo (somente 5022) 46 Luz de sinalizagdo marcha mecénica engatada
Interruptor selecéo estabilizador anterior direito 47 Botao cambio mecénico
(somente 5022) 48 Botao bloqueio diferencial
Interruptor selec&o estabilizador posterior direi- 49 Luz de sinalizacio verde comandos externos
to 50 Comutador Cabina-Estrada-Naveta
Interruptor selecéo estabilizador posterior es- 51 Vao placas de pronta intervencéo
querdo 52 Vao porta-objetos
Interruptor equipamento opcional com luz de
sinalizago verde 53 Assento ajustavel
A disposicéo 54 Relés
Comutador ventoinha climatizacédo cabina 55 Fusiveis
A disposicao 56 Registro comando aquecedor cabina
Botio de comando nivelamento 57 Interruptor com chave para desabilitar limitador
Interruptor selegédo nivelamento maquina de carga
Interruptor parada de emergéncia
Luz de sinalizagédo de alinhamento da maquina
Luz de sinalizacao obstrucéo filtro éleo hidraulico
Luz de sinalizag&o obstrucéo filtro ar
Luz de sinalizac&o carga da bateria insuficiente
P4gina C-6
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HC-3.2 COMANDOS E CONTROLES DO
MOTOR
B C-3.2.1 Comutador de partida 1

Possui cinco posigodes:

O

Dispositivo térmico de partida para climas frios.

I Girar a chave nesta posi¢do e manté-lade 10 a
15 segundos; entao, gira-la até o fim de curso
para a partida do motor.

Nenhum circuito esta sob tensao, a chave é
extraivel e o motor estdo em condicdo de
parada.

Circuitos sob tensao, predisposicédo para a
partida do motor. Funcionamento dos sinais e
dos instrumentos de controle a bordo.

@

Partida do motor; a chave retorna
automaticamente na posigao I quando for solta.

Posicdo do comutador de partida para a
transferéncia de comandos a naveta.

O

s |
.

e

»)
.

CAUTELA

Se o comutador 50 Estrada-Canteiros-Naveta
estiver indicando naveta, o motor nao da partida.

FUNCIONAMENTO

re;

B C-3.2.2 Alavanca polifuncional 5 para selecao
marchas para frente/para tras - Cambio
marchas hidraulicas - Sinal acustico

B Funcdo selecao marcha para frente/para tras
Possui trés posicoes:

@ Posicdo neutra; nenhuma marcha foi

selecionada

(F) Colocando a alavanca na posicao @, seleciona-
se a marcha para frente.

(R) Colocando a alavanca na posigdo @, seleciona-
se a marcha a ré.

B Funcdo cambio marchas hidraulicas
Possui duas posicdes:

Girando a parte terminal da alavanca nesta
posicao, seleciona-se a marcha lenta

Girando a parte terminal da alavanca nesta
posicéo, seleciona-se a marcha veloz

B Func3o do sinal acustico
Apertando o botdo no alto da alavanca ao longo
do seu eixo, ativa-se o sinal acustico
independentemente das outras funcobes
programadas.

P4gina C-8
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M C-3.2.3 Alavanca polifuncional 2 para
comutacéo das flechas direcionais -
Lavador de para-brisa - Limpador de
para-brisa - Mudanca de luzes

B Funcéo indicadores de direcao:

Colocando a alavanca na posicao 1, indica-se uma
mudanc¢a de direcdo para a esquerda; vice-versa, com
a alavanca na posicéo 2, indica-se uma mudanca de
direcdo para a direita.

B Funcao lavador de para-brisa:
Para esguichar 4gua no para-brisa da cabina apertar
0 segundo estagio da alavanca ao longo do seu eixo.

FUNCIONAMENTO

B Funcéao limpador de para-brisa:

O comando do limpador de para-brisa pode ser obtido
girando a parte terminal da alavanca em uma das
quatro posicoes:

Limpador de para-brisa parado
Limpador de para-brisa temporizado (se presente)
Limpador de para-brisa na 12 velocidade

00 o0

Limpador de para-brisa na 22 velocidade.

B Funcdo mudanca de luzes:
A alavanca possui trés posigdes no eixo vertical para
a funcédo de mudanca de luzes:

@ luzes baixas acesas, posi¢do estavel

@ luzes altas acesas, posigéo estavel

@® acendimento das luzes altas com o objetivo de
sinalizacao; soltando a alavanca retorna a posicao

0.
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M C-3.2.4 Freios

7 Pedal do freio de servico

Ejerza una presién progresiva con el pie para obtener
la disminucién de la velocidad o la parada de la
maquina. Interviene sobre los semiejes de los dos ejes.

10  Freio de estacionamento =
Para ativa-lo, puxar para cima a
alavanca até conseguir
engancha-lo. Para desativa-lo,
soltar a trava e abaixar a
alavanca até o fim de curso.

Nao utilizar o freio de estacionamento para diminuir
a velocidade da maquina, a ndo ser em casos de
emergéncia, pois deste modo reduz-se a eficiéncia
do mesmo.

FUNCIONAMENTO

=

MW C-3.2.5 Comando acelerador

8 Pedal acelerador

A sua pressao controla o regime do motor e, junto com
0 cambio, a velocidade da maquina. Possui, na parte
de baixo, um fim de curso ajustavel.

11 Acelerador a mao

Puxando a alavanca para cima aumenta-se
progressivamente o nimero de rotacdes do motor.
Para diminuir o nimero de rotagdes, colocar a alavanca
para baixo.

o

N
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MW C-3.2.6 Comandos cambio de velocidade N C-3.2.7
mecanico

FUNCIONAMENTO

Comando bloqueio diferencial

48 Botao bloqueio diferencial

47 Botao cambio mecanico

@ E destinado & mudanca de marcha 12 e
22 velocidade. AN

Apertar o botdo para selecionar a marcha

@ desejada.

Cada pressao do botao relaciona-se a

E absolutamente proibida a ativacdo do cambio
quando a maquina estiver em movimento.

&

Pégina C-11

Exercendo e mantendo uma pressao
neste botao, obtém-se o bloqueio da pon-
te diferencial.

O bloqueio é indicado pela luz de
sinalizacido presente no proprio botao.

@ selecdo de uma nova marcha sinalizada 4
pela luz 46 de cor vermelha. m ATE N AO

O comando de bloqueio diferencial deve ser

utilizado exclusivamente em percurso retilineo e
C AU T E L A antes que se verifique um deslizamento excessivo
de uma roda. Antes de ativa-lo, colocar no minimo

as rotacées do motor.
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B C-3.2.8 Selecao do estorco

12 Comutador selecdo estorco
E Possui trés posicoes para a selecao
do tipo de estorgo:

N ¢

1.1 2

1 Translagdo “a caranguejo”
0 Somente rodas anteriores

2 Quatro rodas de torcado

M C-3.2.9 Comutador cabina-estrada-naveta

50 Comutador

Possui trés posicoes:

- Girando o seletor na posigéo 1,
seleciona-se a posicao de trabalho
com comandos na cabina

- Girando o seletor na posi¢édo 0 ,
seleciona-se a posicao de trabalho
para a circulagdo em estrada.

- Girando o seletor na posicdo 2, a
chave é extraivel e os comandos
sao transferidos para o quadro da
naveta. llumina-se a luz de
sinalizagéo verde A.

CAUTELA

Antes de executar a transferéncia dos comandos
para a naveta, girar o comutador de partida na
posicao naveta (vide C-3.2.1)

B C-3.2.10 Comando attrezzature opzionali

Al Botao equipamento opcional

Permite a exclusdo dos sensores de fim de
curso durante o emprego de equipamentos
opcionais, como a grua “Falc&o”:

1 Ativado

2 Desativado

FUNCIONAMENTO

re;

B C-3.2.11 Comandos auxiliares de guia

14 Interruptor luzes de emergéncia

Possui duas posigoes ligado/desligado e

comanda a ligagdo simultinea e
intermitente das setas de sinalizac&o.
15 Interruptor farol giratorio
Possui duas posicoes ligado/desligado e
permite a ativagao do farol giratério com
luz amarela posicionado sobre a capota
da maquina.

~ rd

22 Comutador ventoinha climatizacdo cabina
Possui trés posicodes:
0 Desligado

—~~) 1 Ativaaprimeira velocidade
88 2 Ativa a segunda velocidade
)

40 Interruptor ativacdo bomba de emergéncia

Z . .
E localizado no lado esquerdo do painel e

possui duas posicoes:
0 Bomba desativada

1 Ativagdo da bomba (luz de sinalizagédo
vermelha acesa).

O botdo deve ser mantido apertado
contemporaneamente ao uso dos comandos

manuais no distribuidor.

7“?“3
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TEREX![ /|2

Sequéncia correta de funcionamento:

e  Motor parado.

¢ Chave do comutador na posicéo 1.

e Acionar a alavanca para executar o movimento
desejado.

e Apertar o botdo de ativacdo da bomba de
emergéncia

CAUTELA

Nao acionar a bomba de emergéncia sem ter antes
executado o comando desejado com a alavanca.
A bomba de emergéncia funciona por meio de um
motor elétrico. E portanto recomendsvel manté-la
em funcionamento por aproximadamente 30
segundos alternando com aproximadamente 2
minutos de pausa para o resfriamento do motor
elétrico.

38 Interruptor luzes para a circulacdo em

estradas

E localizado no lado direito do painel acima
do comutador de partida e possui trés
posicdes:

0 Luzes apagadas

1 Luzes de posicéo acesas

2 Luzes baixas acesas

=Dk

Interruptor luzes de trabalho

E localizado no lado direito do painel acima
do comutador de partida e possui duas
posicoes:

0 Luzes de trabalho apagadas

1 Luzes de trabalho acesas (ilumina-se a luz
de sinalizagéo no interruptor).

re;

56 Registro comando aquecedor na cabina

E localizado no lado esquerdo na base do assento de
guia.

FUNCIONAMENTO

e Girando-o em sentido horario, fecha-se o
aquecimento.

e Girando-o em sentido anti-horario, abre-se o
aquecimento da cabina.

e A quantidade de ar quente é regulada pelo
comutador ventoinha de climatizagéo cabina 22.

4 )

.*.
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HC-3.3 INSTRUMENTOS E SINAIS LUMINOSOS
B C-3.3.1 Instrumentos
41 Indicador temperatura de resfriamento
motor
Sinaliza a temperatura do liquido de
resfriamento do motor
42 Indicador de nivel combustivel
Sinaliza o nivel de combustivel no
o reservatorio
43 Indicador temperatura dleo hidraulico
Ny ) Sinaliza a temperatura do 6leo hidraulico
Ve dentro do reservatoério
——
44 Contador de horas
Contador de horas para a sinalizagdo do
tempo de funcionamento da maquina
—

M C-3.3.2 Sinais luminosos
28 Luz de sinalizacdo obstrucéo filtro dleo
hidraulico
Quando esta luz acende-se, substituir sem
duvidas o cartucho filtro 6leo no retorno
do reservatorio

[¢]

29

©)

Luz de sinalizacdo obstrucao filtro ar
Quando esta luz acender, providenciar a
limpeza ou, se necessario, a substituicao
dos cartuchos filtrantes.

re;

FUNCIONAMENTO
30 Luz de sinalizacdo carga da bateria
. insuficiente
O acendimento desta luz indica que a
carga do alternador é insuficiente.
31 Luz de sinalizacdo presséo dleo freios

insuficiente
O acendimento desta luz indica que o
circuito de frenagem ndo tem presséo
suficiente para o funcionamento correto.

€

32 Luz de sinalizacdo pressdo éleo motor
- insuficiente
O acendimento desta luz indica a pressao
insuficiente do 6leo do motor
33 Luz de sinalizacao temperatura agua
E O acendimento desta luz indica, juntamente
= com o indicador 41, o superaguecimento
anormal do liquido de resfriamento do motor.
34 Luz de sinalizacdo luzes de posicéo
D& Indicador de cor verde para sinalizar o
acendimento das luzes de posigao.
35 Luz de sinalizacao luzes altas
= Indicador de cor azul para sinalizar o
z acendimento das luzes altas.
36 Luz de sinalizacdo indicadores de direcao
P Indicador de cor verde para sinalizar o
acendimento dos indicadores de diregao.
37 Luz de sinalizacao freio de estacionamento
(@) ativado

O acendimento desta luz indica que a
alavanca do freio de estacionamento nao
se encontra em posi¢cao de repouso
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FUNCIONAMENTO

H C-3.4 PALANCA DE MANDO

As carregadeiras da série Girolift possuem uma
alavanca de chao polifuncional eletro-proporcional para
o controle de todos os movimentos da maquina.

A alavanca de comando possui dois botées (Kl e H)
na parte superior para a selecdo da funcéo a ser
programada, uma roldana Kl para acionar a extensao
do braco e um botdo para o comando intencional 1
localizado na parte anterior.

A alavanca de comando deve ser movimentada nas
quatro diregdes: frente - tras - direita - esquerda para
a realizagado das fungcdes programadas.

O botéo B deve ser mantido apertado até a completa
execucdo do movimento.

Sem que este botao seja acionado a alavanca nao
realiza nenhuma agdo, mesmo sendo movimentada.

IMPORTANTE

Segurar corretamente a alavanca de comando e
movimenta-la com delicadeza.

A velocidade de movimento dos atuadores depende
da posicdo na qual foi colocada a alavanca: um
pequeno deslocamento determina o movimento
lento dos atuadores e, vice-versa, colocar a
alavanca no maximo determina a maxima
velocidade do atuador.

A| ATENCAO

A alavanca de comando deve ser acionada somente
pelo operador sentado corretamente no posto de
guia.

A| ATENCAO

Antes de acionar a alavanca de comando, certificar-
se de que no raio operacional ndo se encontrem
pessoas.

Pégina C-15
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FUNCIONAMENTO

B C-34.1 Selecao das funcées

Na partida da maquina a alavanca de comando se
posiciona automaticamente para a movimentacao do
braco; para realizar a selecdo de outras funcdes
proceder como segue:

. Certificar-se de que a alavanca esteja na posicao
central.

. Apertar o botdo B e manté-lo na posicdo

. Selecionar a funcao desejada, apertando o botao
ou HA. Com a pressdo de uma tecla funcéo,
ilumina-se a acéo correspondente no grupo luzes
de sinalizacao .

Executar o comando movendo delicadamente a
alavanca na posicdo desejada ou acionando a
roldana El para o comando da extensao do braco
telescopico.

O comando em execucgédo é evidenciado pelo
acendimento da Iluz de sinalizacao
correspondente no grupo de luzes de sinalizacao

_%l Elevacao/descida forquilhas
o) Extenséo/recolhimento brago telescépico
{7 Rotagéo equipamento terminal
an) Blogueio/desbloqueio equipamentos
@ Rotag&o torreta bloqueada
4:):|  Bloqueio diferencial (T - B
O Rotacéo torreta livre % J | quo] \\‘m/ el |
A\ 4
:l Forquilhas paralelas ao terreno (se ativo) EE\/ N\

®)
()

e

CAUTELA ) ”

Caso o botao B seja solto por um tempo superior

a 0,5 segundos durante a execucdo de um
movimento, a funcdo bloqueia-se. I M PO RTANTE
Para reativar o movimento repetir o procedimento

de selecéo da funcéo.

A tecla funcao il pode ser solta apds a selecdo da
funcéo.

A tecla funcdo B deve ser mantida apertada até a
completa execucdo do comando.

Pégina C-16
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TEREX![ /|2

B C-3.4.2 Comandos do braco

Na partida da maquina, sem a pressao de qualquer
tecla funcdo, sjo habilitados os comandos do
braco:

ABAIXA

RECOLHE ESTENDE

Apertando a tecla funcéo El, habilita-se a
inclinacdo dos equipamentos terminais ou a
rotacéo da torreta.

a >

foe

A\
(T

A

®

X
@ kA/ :l
NG 7\ =/

Apertando a tecla funcio B, habilita-se o bloqueio/
desbloqueio dos equipamentos terminais ou a
ativacao dos equipamentos terminais como: falcéo,

8 <> o

Y

re;

FUNCIONAMENTO

M C-3.4.3 Parada de emergéncia
A acéo dos comandos acionados pode-se interrompida
apertando o botao de parada de emergéncia 26.

A ativagdo deste botédo bloqueia todos os movimentos
e para o motor.

Para rearmar o botao, rodar em sentido horario.

Antes de dar partida a maquina, eliminar as causas
que provocaram a parada de emergéncia.

(Ee=]) ==0
/o EE ) CE
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FUNCIONAMENTO

B C-3.4.4 Elevacio/abaixamento do braco

A| ATENCAO

Antes de executar movimentacées do braco,
certificar-se de que no raio operacional nao se
encontrem pessoas.

Para movimentar o braco:
. Levar a alavanca ao centro e apertar a tecla &1

e  Acionar delicadamente a alavanca na direcido @
para elevar o brago ou na diregédo @ para abaixa-
lo. Na série de luzes de sinalizacdo ™ se iluminara
a luz da funcgéo ativa.

P4gina C-18
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B C-34.5 Extensdo/recolhimento do braco
telescopico

=g

A| ATENCAO

Antes de executar movimentacées do braco,
certificar-se de que no raio operacional ndo se
encontrem pessoas.

Para executar a extensao ou o recolhimento do brago
telescopico:

J Levar a alavanca ao centro e apertar a tecla E1.

o Acionar delicadamente a roldana na diregdo
0 para extraer el brazo, o hacia la direccién @
para estender o braco ou na direcdo @ para
recolhé-lo. Na série de luzes de sinalizacéo H se
iluminara a luz da funcéo ativa
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FUNCIONAMENTO

B C-3.4.6 Inclinacdo para frente/para tras da
placa porta-equipamentos

Al ATENGAO

Antes de executar movimentacées do braco,
certificarse de que no raio operacional nao se
encontrem pessoas.

Para inclinar a placa porta-equipamentos:
. Levar a alavanca ao centro e apertar a tecla &

e  Acionar delicadamente a alavanca na direcdo ®
para inclinar para frente a placa porta-
equipamentos ou na diregcdo ® para inclina-la
para tras. Na série de luzes de sinalizacdo ™ se
se iluminara a luz da funcéo ativa.

Y

[_1_1\;‘/6_-1]
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FUNCIONAMENTO

B C-34.7 Bloqueio rapido equipamentos
terminais

A| ATENCAO

Antes de executar movimentacées do braco
certificarse de que no raio operacional nao se
encontrem pessoas.

Para bloquear os equipamentos terminais:
J Levar a alavanca ao centro e apertar a tecla E1

o Apertar a tecla H para selecionar a funcdo de
bloqueio dos equipamentos terminais e manté-la
apertada até a completa execugédo do comando.

. Acionar delicadamente a alavanca na direcdo ®
para bloguear os equipamentos ou na dire¢cédo @
para desbloquea-los. Na série de luzes de
sinalizagao M se iluminara a luz da fungao ativa.
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FUNCIONAMENTO

B C-3.5 COMANDO NIVELAMENTO MAQUINA

ATENCAO

Nao acionar o comando de nivelamento da maquina
quando o braco estiver elevado além da posicao
horizontal.

Para nivelar a maquina:
° Levar a alavanca ao centro e apertar a tecla El

o Apertar a tecla B para selecionar a funcédo de
nivelamento da maquina e manté-la na posicédo
até a completa execugdo do comando.

o Acionar delicadamente a alavanca na direcdo ®
para elevar o lado esquerdo ou na direcdo @ para
abaixar o lado esquerdo.

A| ATENCAO

Verificar o nivelamento da maquina atraveés do nivel
6. Abolhade ardeve estarno centro do instrumento.

A funcdo de nivelamento da mdaquina é ativa
somente com a torreta bloqueada na posicao
central e com o braco abaixado.

P4gina C-22
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H C-3.6 COMANDO ESTABILIZADORES
GIROLIFT 3514 Y GIROLIFT 3518

Para movimentar os estabilizadores:

e Apertar a tecla 18 para movimentar os
estabilizadores direitos.

e Apertar a tecla 19 para movimentar os
estabilizadores esquerdos.

Estas teclas possuem duas posi¢cées com retorno ao
centro quando sdo soltas.

Devem ser mantidas apertadas até a completa
execucdo do movimento desejado.

© Apertar @ para movimentar o estabilizador
anterior

© Apertar @ para movimentar o estabilizador
posterior

@ Naposicdo central @ nao é ativa nenhuma fungéo

Depois de ter selecionado a funcido desejada,
prosseguir como segue:

. Levar a alavanca ao centro e apertar a tecla &1

e  Acionar delicadamente a alavanca na direcido ©
para abaixar o estabilizador; aciona-la na direcao
® para eleva-lo.

CAUTELA

O acionamento dos estabilizadores é permitido
somente se o braco ndo estiver elevado acima do
nivel horizontal.

FUNCIONAMENTO
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FUNCIONAMENTO

H C-3.7 COMANDO ESTABILIZADORES
GIROLIFT 5022

Para movimentar os estabilizadores deve-se apertar E? T // E

uma das quatro teclas 16 - 17 - 18 - 19 que comandam
respectivamente:

16 Estabilizador anterior esquerdo Q W I:I
17 Estabilizador anterior direito /Q @ ‘ B l \

18 Estabilizador posterior direito |"’%’
19 Estabilizador posterior esquerdo

Estas teclas possuem duas posi¢cdes com retorno ao
centro quando soltas.

Devem ser mantidas na posicdo até a completa
execucao do movimento desejado.

g o
B W

© Apertar @ para movimentar a extensao/
recolhimento do brago do estabilizador.

© Apertar © para movimentar a subida/descida do
estabilizador.

A seqiiéncia correta para a ativacdo dos

® Na posicdo central @ nio é ativa nenhuma oy . .
bosie estabilizadores é a seguinte:

funcao. (. . "
ungao e FEstender os bracos telescdpicos até o fim de
ApOs ter selecionado a fungdo desejada prosseguir curso;
COmMo segue: e Abaixar os estabilizadores, fixando-os

firmemente a terra.
O mesmo procedimento para eleva-los:
. Acionar delicadamente a alavanca na direcdo @ e Elevar os estabilizadores até o fim de curso e
para abaixar os estabilizadores ou para estender entao recolher os bracos telescopicos.
0 seu braco; aciona-la na direcdo @ para elevar
os estabilizadores ou para recolher o seu bracgo.

o Colocar a alavanca no centro e apertar a tecla E1

Pégina C-24

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



T E REX‘HE m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

Lista completa dos comandos para a movimentacdo
dos estabilizadores:

Tecla 16 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcéo O:

Extensdo do braco do estabilizador anterior
esquerdo

Tecla 16 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Abaixamento do estabilizador anterior esquerdo

Tecla 17 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Extensdo do braco do estabilizador anterior
direito

Tecla 17 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Abaixamento do estabilizador anterior direito

Tecla 18 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Extensdo do braco do estabilizador posterior
direito

Tecla 18 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Abaixamento do estabilizador posterior direito

Tecla 19 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Extensdo do braco do estabilizador posterior
esquerdo

Tecla 19 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Abaixamento do estabilizador posterior
esquerdo

Tecla 16 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Recolhimento do braco do estabilizador anterior
esquerdo

Tecla 16 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Elevacéao do estabilizador anterior esquerdo

Tecla 17 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Recolhimento do braco do estabilizador anterior
direito

Tecla 17 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

FUNCIONAMENTO @

Elevacao do estabilizador anterior direito

e Tecla 18 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcéo O:

Recolhimento do braco do estabilizador
posterior direito

e Tecla 18 em ©, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Elevacao do estabilizador posterior direito

e Tecla 19 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcéo O:
Recolhimento do braco do estabilizador
posterior esquerdo

e Tecla 19 em @, + tecla B apertada, alavanca na
direcdo O:

Elevacéo do estabilizador posterior esquerdo

CAUTELA

O acionamento dos estabilizadores é permitido
somente se o braco ndo estiver elevado acima do
nivel horizontal.
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B C-3.8 COMANDO ROTAGAO TORRETA

CAUTELA

Antes de acionar o comando de rotacdo da torreta,
certificar-se de que a rotacdo tenha sido
desbloqueada (vide C-3.9)

Para executar a rotacdo da torreta:

Apertar a tecla ll na alavanca de comando para

ativar a funcdo de rotagdo. Na série de luzes de
sinalizagdo M se iluminard a luz da fungéo ativa.

Colocar a alavanca no centro e apertar a tecla &

Acionar delicadamente a alavanca na diregcdo @®

para girar a torre em sentido horario ou na diregéo
® para gira-la em sentido anti-horario.

i

FUNCIONAMENTO

re;

B C-3.8.1 Alavanca de comando da rotacdo no

lado esquerdo (opcional)

A alavanca de comando opcional situada no lado
esquerdo do banco do condutor serve somente para a
rotacdo da torreta da maquina. A sua presenca torna
inoperante a mesma funcdo no cambio principal do
lado direito.

Para ativar a rotacéo:

(ck.-?!lgiag/

Pressionar o botdo de permissdo “homem
presente” no cAmbio principal e manté-lo apertado
durante todo o movimento.

Levantar a trava de seguranga da maquina na
alavanca de comando da rotacdo e acionar a
alavanca para a direita ou para a esquerda, de
acordo com o sentido de rotacdo escolhido
previamente:

- Alavanca para a direita: rotagao horaria

- Alavanca para a esquerda: rotagao anti-horaria
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

B C-3.9 COMANDO BLOQUEIO ROTAGCAO
TORRETA

Para executar o bloqueio/desbloqueio da rotagdo da
torreta:

Bloqueio da rotacdo

e Girar a torreta até o acendimento da luz de
sinalizacdo 27 que indica o alinhamento da
maquina

e Apertar a tecla B na alavanca e a tecla 24 na
posicdo @ (mantendo-a na posicdo por alguns
segundos) para efetuar o bloqueio. Na série de
luzes de sinalizagdo M se iluminara a luz de rotagdo
bloqueada

Desbloqueio da rotacdo

e Apertar a tecla Bl na alavanca e a tecla 24 na
posicdo @ para efetuar o desblogueio. Na série
de luzes de sinalizacdo ™ se acendera a luz de
sinalizagédo de rotacéo livre.

CAUTELA

Quando a torreta estiver alinhada, ilumina-se a luz
de sinalizacdo 27 se enciende.

FUNCIONAMENTO
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I C-4 COMO COLOCAR A MAQUINA
EM SERVICO

l C-4.1 ANTES DE DAR PARTIDA AO MOTOR

e Para a seguranca do operador, de outras pessoas
e para a maxima durabilidade da maquina, efetuar
um controle geral antes de dar partida ao motor.

e Retirar sujeiras e detritos de dentro da cabina,
especialmente de perto dos pedais e da alavanca
de comando.

e Retirar 6leo, graxa e barro dos pedais e das
alavancas de comando.

e Certificar-se de que maos e sapatos estejam limpos
e enxutos.

e (Certificar-se de que os cintos de segurancga sejam
eficientes.

e \ferificar o bom funcionamento de luzes, sinalizadores
luminosos, setas, luzes de emergéncia, limpador de
para-brisa e sinalizador acustico.

e Ajustar o banco de modo a alcancar com
comodidade todas as alavancas de comando e de
modo a acionar completamente o pedal do freio
sem ser necessario desencostar-se do banco do
motorista.

e Ajustar os espelhos retrovisores de modo a obter
uma boa visibilidade do espaco traseiro da
maquina, permanecendo comodamente sentado
no lugar do motorista.

e (Certificar-se de que o freio de mao esteja acionado.

B C-4.1.1 Checagem na partida da maquina

Depois da partida da maquina, o limitador de carga
executa um check progressivo.

Depois de aproximadamente 20 segundos, aparece a
data e 0 modelo da maquina e, pouco depois, a
primeira pagina com o ultimo equipamento utilizado
selecionado.

Se permanecer aceso o led verde, a maquina esta
pronta para ser usada; se permanecer aceso o led
amarelo sera necessario operar com uma prudéncia
especial, pois a carga suspensa € superior a 90% da
carga admitida, mas inferior a carga maxima permitida.
Em condicbes de led vermelho aceso a carga elevada
€ maior que a carga maxima permitida, os movimentos
da maquina sdo automaticamente bloqueados, exceto
os movimentos de recolhimento estavel.

Realizar ainda a verificagao do correto funcionamento
dos dispositivos de seguranca, seguindo os modos
previstos no cap. D-3.17 relativo a:

e Sistema anti-capotagem

e Botdo no joystick

* Microinterruptor de presencga no assento

e Sensorde proximidade no freio de estacionamento
e Botdo de parada de emergéncia

FUNCIONAMENTO

H C-4.2 PARTIDA DO MOTOR

e Posicionar a alavanca do cambio no ponto morto.
¢ Pisar no pedal do acelerador forgcando-o até o fim.

e Dar partida ao motor girando o comutador de
partida na posicao 6 soltando-o assim que o

motor partir. Caso o motor ndo parta entre 20
segundos, soltar a chave e aguardar por volta de
dois minutos para tentar uma nova partida.

e Depois da partida do
motor, reduzir ao minimo
a rotacdo do motor, e
aguardar alguns minutos
antes de ativar a marcha,
de modo a permitir um
progressivo aquecimento
do ¢6leo do motor e
otimizar a lubrificacao.

e (Caso a partida do motor
tenha sido realizada com
fontes externas, remover os cabos de conexao
(vide préximo capitulo).

A| ATENCAO

Caso os sinalizadores luminosos ndo se apaguem
ou se acendam quando o motor esta em
movimento, desligue-o imediatamente e pesquise
as causas do mal funcionamento.

IMPORTANTE

Néo é possivel a dar partida ao motor se o freio de
mao néo esta puxado.

Depois da partida, descendo do local de conducéo,
o motor permanece em movimento. NAO
DISTANCIAR-SE DO LOCAL DE CONDUCAO SEM
ANTES TER DESLIGADO O MOTOR, ABAIXADO O
BRACO NO CHAO E ATIVADO O FREIO DE
ESTACIONAMENTO.
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W C-4.3 PARTIDA DO MOTOR COM FONTE DE
ALIMENTACAO EXTERNA

Quando se realiza a partida com fonte de
alimentacdo externa, com conexao a baterias de
outra maquina, certificar-se de que os dois veiculos
nao entrem em contato para que seja evitada uma
possivel formacao de faiscas. As baterias produzem
um gas inflamavel que poderia ser incendiado
quando em contato com as faiscas, provocando a
explosao da bateria.

Nao fumar durante o controle dos eletrdlitos.

Manter distante do cabo positivo (+) das baterias
qualquer objeto metalico como fivelas, pulseiras
de relogios, etc., pois poderiam causar um curto-
circuito entre o pdlo e as laminas adjacentes com
consequente perigo de queimaduras para o
operador.

As baterias de emergéncia devem possuir a mesma
tensdo nominal e a mesma capacidade das baterias
da carregadeira.

Para a partida com uma fonte de alimentacéo externa,
proceder do seguinte modo:

e Desativar, com as respectivas alavancas de
comando, os mecanismos eventualmente ativos.

e Posicionar a alavanca do cambio em ponto morto
e ativar o freio de méo.

e Certificar-se de que as baterias a serem carregadas
A estejam bem conectadas ao terra, e que o nivel
dos eletrolitos seja regular.

e Conectar as duas baterias seguindo as indicagdes
apresentadas na figura, conectando antes todos
0s polos positivos das duas baterias e depois o
pdlo da bateria de socorro B a massa da maquina.

e (Caso as baterias de socorro se encontrem em um
outro veiculo, certificar-se que este ndo esteja em
contato com o veiculo a ser socorrido; entdo,
colocar em funcionamento o veiculo de socorro e
manté-lo em um regime correspondente a 1/4 da
aceleracéo.

e Colocar em funcionamento o motor da
carregadeira, atuando no comutador de partida e
seguindo os procedimentos indicados no capitulo
C-4.2 “Partida do motor”.

FUNCIONAMENTO

Ep

¢ Desconectar os cabos retirando o cabo negativo
antes da massa e depois da bateria de socorro.
Desconectar o cabo positivo da bateria a ser
carregada e depois o cabo da bateria de socorro.

PERIGO

ELETRICO

Utilizar somente uma bateria de 12 V, pois outros
dispositivos (carregador de baterias, etc.) podem
provocar a explosao da bateria ou danos a
instalacao elétrica
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B C-4.4 DESCONEXAO DA BATERIA

Quando for necessaria alguma intervengéo de
manutenc¢do ou de conserto e especialmente soldagem
na maquina, é necessario desconectar o interruptor
geral das baterias localizado no vdo da roda posterior
direita.

N C-4.5 PARTIDA DA MAQUINA

Depois de colocar o motor na temperatura ideal de
regime de funcionamento, certificar-se de que todos
os elementos estejam em posicao de transferéncia e
que a alavanca do cambio esteja em ponto morto,
entdo proceder do seguinte modo:

o Certificar-se de que os estabilizadores estejam
completamente recolhidos e levantados do chao.

. Ativar uma marcha em fungéo do tipo de trabalho
a ser realizado e das condi¢bes do terreno sobre
o qual se deve operar.

. Selecionar o modo de estorcer desejado.

o Selecionar o sentido da marcha desejado (para
frente ou marcha-ré).

° Soltar o freio de mao.

o Pisar gradualmente no pedal do acelerador para
iniciar o deslocamento.

N&o acionar a alavanca de selecdo marcha para
frente/marcha-ré com a maquina em movimento.
A madquina inverteria bruscamente a direcdo de
deslocamento com graves perigos para o operador.

FUNCIONAMENTO

re;

B C-4.6 PARADA E ESTACIONAMENTO DA
MAQUINA

Parar a maquina, quando possivel, em um terreno
plano, enxuto e estavel; entdo proceder do seguinte
modo:

e Parar suavemente a maquina soltando
gradualmente o pedal do acelerador e pisando no
pedal do freio de servigo.

Colocar a alavanca de selegcdo da diregdo na
posicédo de ponto morto.

Ativar o freio de mao e certificar-se de que a
respectiva luz de sinalizacdo se acenda no painel.

Soltar o pedal do freio de servico.

Apoiar sobre a terra o equipamento terminal
montado no braco.

Girar a chave do comutador de partida na posicéao
“0” e retirar a chave.

Descer do lugar de condugéo e fechar com a chave
a porta da cabina.

Girar o interruptor destaque baterias na posicéao
OFF

Posicionar-se sempre de frente para a maquina ao
descer do lugar de conducgo; certificar-se de que
maos e sapatos estejam limpos e enxutos; segurar
com as maos os respectivos apoios para evitar
escorregamentos ou quedas.

Depois de cada parada da maquina, ativar sempre
o freio de estacionamento para prevenir possiveis
deslocamentos do veiculo.
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B C-4.7 COMANDOS DE EMERGENCIA

Caso a alavanca de comando apresente defeito ou
mesmo todas as vezes que ndo for possivel executar
um comando por meio da alavanca, é possivel a
ativagdo manual de emergéncia do distribuidor

O distribuidor possui 5 pequenas alavancas de
comando, que acionam respectivamente as seguintes
funcdes:

Alavanca 1

Elevada em A Recolhimento da extensao do

braco
Abaixada em B Extensao do braco
Alavanca 2
Elevada em A
Abaixada em B
Alavanca 3
Elevadaem A
Abaixada em B
Alavanca 4
Elevada em A
Abaixada em B

Abaixa o braco
Eleva o bragco

Inclinacdo para frente
Inclinacdo para tras

Enganchaequipamentoterminal

Desengancha equipamento
terminal

Alavanca 5

Elevada em A
Abaixada em B

Rotacéo horaria torreta
Rotacéo anti-horaria torreta

Para executar um comando de emergéncia sao
necessarios dois operadores: um na cabina e outro
para a ativacdo manual do distribuidor. Para tal fim,
proceder como segue:

e Abrir a porta posterior @ para ter acesso ao
distribuidor e fixa-la em posicéo elevada através
do devido gancho.

FUNCIONAMENTO

Operador na cabina aciona a bomba de
emergéncia, mantendo apertada a tecla 40.

Operador externo aciona aalavancado distribuidor
para executar o comando desejado.

Operando manualmente nos comandos de
emergéncia o limitador de carga nao intervém.
Nao utilizar a alavanca M (inclinacao) com os
comandos manuais

Para o uso dos comandos de emergéncia seguir
cuidadosamente a seguinte sequéncia:

Alavanca l em @
AlavancaHem ©

Recolhimento do braco
Descida do braco
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I C-5 UTILIZAGAO DA CARREGADEIRA

Este capitulo indica algumas técnicas e procedimentos
para uma segura utilizagdo da maquina equipada com
forquilhas standard. Para a utilizacdo com
equipamentos terminais diferentes, recomenda-se as
indicagbOes apresentadas no capitulo “Acessorios
opcionais”.

A| ATENCAO

Antes de utilizar a maquina, examinar a area de
trabalho para verificar uma eventual presenca de
condicées de perigo. Certificar-se que ndo existam
buracos, aterros instaveis ou detritos que possam
comprometer o controle da maquina.

PERIGO
ELETRICO

Prestar atencdo especial & presenca de cabos
elétricos. Verificar as suas posicées, certificando-
se de que nenhuma parte da maquina opere a uma
distancia inferior a 6 metros dos cabos.

A| ATENCAO

Para uma utilizacdo plenamente segura da
maquina, verificar sempre o peso das cargas a
serem movimentadas. Consultar as tabelas de
carga presentes no vidro na parte de dentro da
cabina.

FUNCIONAMENTO
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B C-5.1 UTILIZAGAO DAS TABELAS DE CARGA

No devido vao 51 apresentam-se as tabelas de carga
admissivel em funcao da extenséo do braco.
Atabela A deve ser utilizada em trabalho frontal sem o
auxilio dos estabilizadores.

Atabela B deve ser utilizada em trabalho frontal com o
auxilio dos estabilizadores.

Atabela C deve ser utilizada em trabalho lateral sem o
auxilio dos estabilizadores.

Atabela D deve ser utilizada em trabalho lateral com o
auxilio dos estabilizadores.

Consulta-las sempre para operar com seguranca.

As tabelas aqui representadas tém somente um
valor ilustrativo. Para determinar os limites de
carga, tenha como referéncia as tabelas presentes
na maquina.

FUNCIONAMENTO

As tabelas presentes na maquina se referem a
maquina parada em terreno sdlido e bem nivelado.
Levantar as cargas alguns centimetros e verificar
a estabilidade antes de efetuar o levantamento
definitivo.
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H C-5.2 LIMITADOR DE CARGA MICMAC-ST-02

O limitador de carga MICMAC-ST-02 é presente no painel
do posto de comando. Este é capaz de reconhecer
automaticamente o modo de trabalho (se frontal ou lateral,
com ou sem estabilizadores ativos) e a distancia da carga.
Os dados obtidos, junto com o tipo de equipamento em
uso, sdo constantemente confrontados com os dados
databela, inseridos no programa do sistema. O resultado
da elaboragéo é traduzido em trés situacdes possiveis:

@ LED verde aceso

Condicéo de estabilidade. A carga elevada nao
supera 90% da carga admitida pela tabela naquela
posicéo de trabalho.

©® LED amarelo aceso

Situacao de pré-alarme. A carga elevada é superior
a 90%, mas inferior a carga maxima permitida. A
cigarra emite um som intermitente.

© LED vermelho aceso

Situagéo de alarme. A carga elevada é superior a
carga maxima admitida, a cigarra emite um som
continuo e sdo bloqueados os movimentos da
maquina. Em condigdes de bloqueio sdo possiveis
somente os movimentos de recolhimento do braco
em uma posicao estavel.

O painel do limitador subdivide-se em quatro zonas:

Zona LT: modos operacionais
1 Trabalho frontal com estabilizadores
2 Trabalho lateral com estabilizadores
3 Trabalho frontal sem estabilizadores
4 Trabalho lateral sem estabilizadores

Zona LED: Sao presentes trés Leds que indicam a
variacdo das condi¢des operacionais:
LED verde - maquina estavel
H LEDamarelo-maquinaem pré-alarme
E LED vermelho - maquina em alarme

I

Ialn ;@4@

i34 i23q i23q 1 oF

IDRI-S

FUNCIONAMENTO

Dados indicativos que nao devem ser utilizados
para estimar os pesos e as distancias durante o uso.

Zona display e teclas de comando

Display ® Indica o peso elevado para o ajuste
do sistema
® Indica o peso max. para elevagdo
® Indica a distancia da carga do eixo
sustentaculo de rotacao
@ Indica o modo operacional (1-2-3-4)
@ Indica o tipo de equipamento (F-P-
W-J-R)
Teclas INDEX Para variar o modo operacional I (@
no display).

ENTER

e

Tecla de confirmacgéo.
Para desativar o som da cigarra.

A retomada é automatica com um
novosinal de alarme oude pré-alarme.

Zona I: equipamentos em uso

F Forquilha palete
P Naveta

W  Guincho

J Falcédo

R Robb

CAUTELA

Caso se utilize um equipamento terminal nao
compreendido entre os indicados na tabela, mas
fornecido pela TEREXLIFT, selecionar a modalidade
de funcionamento “F” forquilha palete.
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B Funcionamento

Com a movimentagao da maquina, o limitador de carga
executa um check progressivo.

Depois de aproximadamente 20 segundos, aparece a
data e o modelo da maquina e, pouco depois, a
primeira pagina com o ultimo equipamento utilizado
selecionado.

Caso se utilize um equipamento diferente, apertar
INDEX até quando, no espaco @ do display, apareca
a letra correspondente ao equipamento em uso.
Apertar ENTER para confirmar o equipamento.

A maquina esta pronta para o uso.

A| ATENCAO

A tecla ENTER deve ser apertada somente depois
que aparecer no display a mensagem:

PLS CONFIRA

Caso seja apertada antes, o display sinaliza o codigo
de erro 4477. Para restabelecer o limitador é
necessadrio desligar e ligar novamente a maquina.

Antes de utilizar a maquina, certificar-se de que o
1° LED de cor verde do indicador de estabilidade
esteja aceso, e que o modo operacional indicado
no espaco O e o tipo de equipamento indicado no
espaco @ correspondam ao uso.

O indicador de estabilidade ndo deve ser utilizado
para a verificacdo da carga a ser elevada: é
exclusivamente projetado para sinalizar eventuais
desbalanceamentos da maquina no eixo de
avancamento.

Tais desbalanceamentos podem ser também
causados pelo uso brusco da alavanca de comando
durante a movimentacdo das cargas. Caso se
acendam diversas luzes de sinalizacdo durante o
trabalho, dosar com cuidado a forca de acdo nas
alavancas, usando maior delicadeza.

re;

B C-5.2.1 Desactivacdo do limitador de carga

O TRABALHO COM O LIMITADOR DE CARGA
DESLIGADO PODE SER A CAUSA DA CAPOTAGEM
DA MAQUINA, COM GRAVES RISCOS PARA A

INTEGRIDADE FiSICA DO OPERADOR.

FUNCIONAMENTO

Exemplos de emprego do indicador de estabilidade

Extensao do braco sem estabilizadores

Y

Indicador de estabilidade em alarme

v

Recolhimento do braco - Fim alarme

v

Ativacao dos estabilizadores

v

Extensao do braco
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FUNCIONAMENTO

A| ATENCAO

B C-5.3 MOVIMENTAGAO DAS CARGAS

B C-5.3.1 Regulagem das forquilhas
A largura das forquilhas deve ser regulada em fungao

da carga a manipular. Para este objetivo: e O baricentro da carga deve sempre encontrar-

e |evantar a alavanca de controle das forquilhas. se entre as duas forquilhas.

e Deslocar as forquilhas na posicdo desejada e ©® Verificar o peso da carga antes de movimenta-
encaixar novamente a alavanca de controle. la.

e Na3o superar o limite de carga admitido em
relacdo a extensgo maxima do braco.

e Consultar e aplicar os limites de carga indicados
na tabela aplicada no vidro de dentro da cabina
e, se presentes, nas devidas fichas de conducéo
rapida na cabina.

e Colocar as forquilhas o mais distante possivel
da carga a ser movimentada.

Caso sejam presentes as forquilhas flutuantes:

e Soltar a porca dos parafusos de fixagao

e FElevar as forquilhas e fazé-las deslizar sobre o
perno até obter a distancia desejada

¢ Bloquear os parafusos defixagdo e apertaraporca.
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B C-5.3.2 Fases de trabalho

Uma vez regulada corretamente a largura das
forquilhas, a carregadeira esté pronta para o uso.
Podemos subdividir o ciclo de trabalho em trés fases:
carga, transporte e descarregamento.

Fase de carga

e (Certificar-se de que a carga a ser elevada esteja
dentro dos limites admitidos pelas tabelas de carga
nas condicoes de trabalho (carga frontal ou lateral,
com ou sem auxilio dos estabilizadores).

e Aproximar-se perpendicularmente a carga a ser
movimentada, verificando o correto nivelamento
da maquina no nivel a bolha de ar.

¢ Enfiar as forquilhas, em todo o seu comprimento,
debaixo da carga e levanta-la alguns centimetros
da terra.

¢ Inclinar as forquilhas para tras verificando se os
LEDs do indicadores de estabilidade confirmam a
correta posicdo da maquina.

Fase de transporte
e Evitar partidas ou freadas bruscas.

e Executar o deslocamento ao lugar de
descarregamento com a maxima cautela e manter
a carga levantada no maximo 20/30 cm da terra.

¢ Regularavelocidade de acordo com o tipo de terreno
no qual se trabalha para evitar trancos e derrapagens
do veiculo e uma consequente perda da carga.

e Eventuais rampas ou subidas devem ser efetuadas
sempre com a carga em posicao frontal.

E absolutamente proibido efetuar subidas
lateralmente, pois esta manobra errada é a maior
causa de acidentes de capotagem do veiculo.

Fase de descarregamento

e Aproximar-se da regido de descarregamento com
as rodas alinhadas e parar suavemente a maquina,
deixando espaco suficiente para a manobra do
braco.

e Ativar o freio de mao e colocar a transmissdo em
ponto morto.

e Nivelar a maquina.

¢ Posicionar a carga alguns centimetros da posicéao
desejada e aplanar as forquilhas.

re;

e Abaixar a carga até descarregar o peso das
forquilhas.

e Retirar as forquilhas com cuidado atuando no
recolhimento do braco e, se necessario, modificar
a altura do brago enquanto as forquilhas saem
debaixo da carga.

¢ Depois de ter liberado completamente as forquilhas
da carga, recoloca-las na posicao de transferéncia.

FUNCIONAMENTO

e Soltar o freio de mao e preparar-se para um novo
ciclo de trabalho.

E absolutamente proibido o deslocamento do
Girolift com a carga elevada acima de 20/30 cm do
chao, em qualquer direcdo. Perigo de capotagem
ou perda da carga.
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B C-5.4 SUBSTITUICAO DOS EQUIPAMENTOS
TERMINAIS

CAUTELA

Utilizar exclusivamente os equipamentos opcionais
projetados e previstos pela Terexlift para as
carregadeira Girolift, tratados especificamente na
secdo “Acessorios opcionais”.

PPara a substituicdo dos equipamentos opcionais,
proceder da seguinte forma:

o Aproximar-se do lugar onde se pretende colocar
0 equipamento montado (possivelmente em local
coberto e com fundo compacto).

. Desconectar as eventuais juntas rapidas
presentes no equipamento e conectar os tubos
de encaixe hidraulico dos equipamentos nas
juntas A.

Apoiar a terra o equipamento.

. Inclinar para frente a plataforma porta-
equipamentos e abaixar o brago para liberar a
trava superior do equipamento.

° Retroceder com a maquina (ou com o brago) até
aproximar-se do novo equipamento que se
pretende utilizar.

. Com a plataforma porta-equipamentos inclinada
para frente enganchar a trava superior do novo
equipamento.

o Recolher e levantar o equipamento alguns
centimetros da terra que, automaticamente,

FUNCIONAMENTO

A| ATENCAO

ApGs a substituicdo do equipamento terminal, antes
de utilizar a maquina, verificar visualmente se o
equipamento esta bem encaixado no braco. Um
equipamento nao encaixado corretamente é um
perigo tanto para o operador como para eventuais
pessoas ou coisas presentes.
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centraliza-se na plataforma porta-equipamentos.

o Atuar na alavanca de comando para o encaixe
definitivo do equipamento.

o Conectar novamente as eventuais juntas rapidas
que o equipamento pode possuir nas juntas.

o Programar novamente o limitador de carga
em funcéo do novo equipamento.

Apds qualquer substituicdo de equipamentos
terminais ou, de todo modo, apds qualqueroperacéo
de conexao de equipamentos, fazer um controle
visual no engate, pois um equipamento nao
bloqueado corretamente pode causar graves
incidentes.

re;

FUNCIONAMENTO

H C-5.5 USO COM A NAVETA

Se a naveta porta-pessoas tiver que ser utilizada,
proceder como segue:

1 Enganchar a naveta a plataforma porta-
equipamentos.

2 Estabilizar a maquina, tendo como referéncia a
bolha de nivel situada na cabina.

3 Girar o comutador cabina-estrada-naveta na
posicdo naveta (acende-se a luz de sinalizacao
verde).

4 Desligar o motor, girar o comutador de partida A
na posicao P, entdo ativar o freio de estacionamento

5 Tirarachave do comutador cabina-estrada-naveta
para usa-la nos comandos da naveta.

6 Realizar o procedimento de desbloqueio da rotacao
do contra-chassi/torreta (vide C-3.9 pag. C-27).

7 Abrir atampa de protecédo da tomada de corrente
no braco e colocar nesta o plugue da naveta.

8 Subir na naveta e colocar a chave anteriormente
retirada no comutador de ativagdo dos comandos.

A| ATENCAO

Caso os comandos da naveta estejam ainda inibidos
apos ter colocado a chave, verificar se os sensores
do perno de enganche dos equipamentos terminais
e dos estabilizadores estao posicionados
corretamente (vide D-3.16 pag. D-17).

IMPORTANTE

Para o uso e a manutenco da naveta, consultar o
especifico manual cédigo 57.0300.1600.

}j@@
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EEE C-6 TRANSPORTE DA MAQUINA

B C-6.1 MOVIMENTACAO DA MAQUINA

AVARIADA

Guinchar a maquina é aconselhavel exclusivamente
quando n&o se encontra uma outra alternativa, pois
pode causar sérios danos & transmissdo. E sempre
aconselhavel, quando possivel, consertar a maquina
no proéprio lugar.

Quando, por forga maior, é necessario o guincho,
comportar-se da seguinte forma:

e FEfetuar o guincho em pequenas distancias e com
velocidade baixa.

e Utilizar uma barra rigida para guinchar a maquina.
e Selecionar a torcdo em duas rodas.
e Colocar o cambio em ponto morto.

¢ Quando possivel, dar partida no motor para contar
com o auxilio da diregdo hidraulica e do sistema
de freios.

re;

FUNCIONAMENTO

B C-6.2 COLOCARO CAMBIO EMPONTO MORTO

A| ATENCAO

E proibido guinchar a maquina sem colocar
preventivamente o cadmbio mecédnico em ponto
morto.

Para colocar o cambio em ponto morto, comportar-se
do seguinte modo:

¢ Desconectar os tubos de alimentacédo @ e @ do
cilindro e tampa-los

e Deslocar manualmente a alavanca do cadmbio na
posi¢cédo de ponto morto.

e Tampar os furos @ e G do cilindro.
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FUNCIONAMENTO

B C-6.3 TRANSLADO EM VIAS PUBLICAS OU
CANTEIROS DE OBRAS

Para executar os translados em vias publicas, manter-
se cuidadosamente dentro das leis de circulacdo do
transito vigentes no pais no qual se opera.

Levar em consideracdo, no entanto, as seguintes
normas gerais:

e Alinhar as rodas posteriores.

Selecionar o modo de estorcer duas rodas.
Nivelar a maquina.

Bloquear a rotacao da torreta.

Utilizar as prote¢cdes nos dentes das forquilhas ou
dobra-las, caso sejam do tipo flutuante, tendo o
cuidado em fixa-las na devida posi¢cdo com o perno
apropriado (vide figura).

e Recolher em posicédo de translado o braco e o
equipamento terminal.

e Aplicar os bloqueadores na posi¢éo correta, como
previsto no Livro de Circulagéo Viaria:
Trava da extens&o dos bragos, trava do cilindro de
elevacédo, trava do cilindro de rotacdo do
equipamento terminal (vide foto ao lado).

e Posicionar o seletor Cabina-Estrada-Naveta na
posicao “ESTRADA”.

e Ativar o farol giratorio sobre a cabina.

e (Certificar-se de que as luzes, o indicador acustico
e os indicadores de direcdo sejam perfeitamente
eficientes.

i . - CAUTELA
Ndo mudar a marcha mecéanica com a maquina

Ativar a marcha veloz

em movimento.

e A velocidade de avangamento sera determinada
pelo numero de rotagdes do motor e pela posigéo
da chave de comando.

A circulacdo em vias publicas é admitida
exclusivamente para translados e sem nenhum
transporte de cargas.

A maquina n3o é apta para guinchar ou rebocar.
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FUNCIONAMENTO

B C-6.4 ELEVACAO DA MAQUINA

Caso se deva elevar a maquina, utilizar meios com
capacidade idénea ao peso a ser elevado. Os dados
caracteristicos podem ser vistos nos dados técnicos
deste manual e impressos na placa de identificagdo
da maquina.

Para a elevagéo da maquina ancorar as correntes nos
devidos furos previstos (evidenciados na maquina pelo
adesivo apresentado aqui).

B C-6.5 TRANSPORTE SOBRE VEICULOS

Para o transporte da maquina sobre veiculos comportar-
Se como segue:

Bloquear as rodas do veiculo transportador com
calgos.

Nivelar a maquina utilizando a alavanca de
comando adequada.

Certificar-se que as rampas estejam posicionadas
de modo correto.

Recolher o bragco em posicéo de transporte.

Guiar com prudéncia a maquina para cima do
veiculo transportador.

Puxar o freio de méo e apoiar o equipamento
terminal sobre a carroceria do veiculo.

Certificar-se de que as dimensdes totais estejam
dentro dos limites admitidos.

Desligar o motor e fechar a cabina de conducéo.
Fixar a maquina sobre a carroceria do veiculo,
colocando cal¢os nas quatro rodas.

Amarrar a maquina no veiculo transportador
através de correntes.
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l C-6.6 ESTACIONAMENTO EPAUSADESERVICO

M C-6.6.1 Paradas breves

Ao fim de cada jornada de trabalho, de cada turno, ou
mesmo nas paradas noturnas estacionar amaquinade
modo que nao represente um perigo.

Tomar todas as precaucdes para evitar riscos as

pessoas que se aproximam da maquina quando esta

esta em funcionamento:

e Estacionar a maquina de modo que néo crie
obstaculos.

e Abaixar no chdo o brago com o equipamento
terminal.

e Desativar a transmissao e puxar o freio de mao.

e Tirar a chave do comutador de partida e fechar
com a chave a porta da cabina.

e Desconectar as baterias através do comando
adequado (“Destaque bateria”).

FUNCIONAMENTO

M C-6.6.2 Periodos de parada prolongada

Tendo que estacionar a maquina por um longo periodo
de inatividade, além do respeito das normas relativas
as paradas breves, recomenda-se de:

. Lavar acuradamente a maquina. Paratal fim, para
executar do melhor modo esta operacgéo,
aconselha-se desmontar as grades e tampas de
protecéao.

e  Apods a lavagem enxugar com cuidado todas as
pecas com um jato de ar.

o Executar um engraxe completo da maquina.

. Executar uma inspecéo geral e substituir as partes
que estiverem deterioradas ou danificadas.

. Pintar as partes que estiverem deterioradas ou
danificadas.

. Desmonte as baterias e guarde-as em ambiente
seco apos té-las lubrificado com vaselina.
Eventualmente utilize-as para outros empregos
ou, se nao, verificar periodicamente o seu nivel
de carga.

. Encher o reservatério de combustivel para evitar
a oxidacao das paredes internas.

. Colocar a maquina em local coberto e ventilado.

o Ligar o motor por cerca 10 minutos pelo menos
uma vez por més.

. Na presenca de climas particularmente rigidos
esvaziar o radiador, retirando o liquido de
resfriamento.

IMPORTANTE

Recorde que durante os periodos de inatividade
prolongada a manutencao periodica deve ser feita
regularmente, com atencao especial aos liquidos e
a todos os elementos sujeitos a deterioracdo. Em
todo caso, antes de colocar a maquina em servico
novamente efetuar uma manutencéo
extraordinaria, com acurado controle de todas as
partes mecanicas, hidraulicas e elétricas.
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B C-6.7 ELIMINACAO

RESPEITE O

AMBIENTE

Ao término de cada ciclo de trabalho da maquina,
recomenda-se nao jogar os residuos no ambiente,
mas delegar esta operacdo a empresas
especializadas, capazes de providencia-la
respeitando as normas vigentes.

M C-6.7.1 Eliminacdo das baterias

RESPEITE O

AMBIENTE

As baterias com chumbo descarregadas nao podem
ser jogadas junto com o lixo sélido industrial, pois,
sendo compostas por materiais nocivos, devem ser
recolhidas, eliminadas e/ou reciclada sob a tutela
das leis dos paises membros da Comunidade
Europeia.

Na Italia as baterias fora de uso ou descarregadas
foram classificadas como “Lixo toxico), com base
no D.p.r. (Decreto do Presidente da Republica) n°
397 de 09/09/1988 e Lei n° 475 G.U.(Gazeta Oficial)
n° 18 de 09/11/1988 devido a presenca de chumbo
e de 4&cido sulfurico. A eliminacdo através da
reciclagem deve ser feita exclusivamente por
empresas autorizadas pelo Consdrcio Obrigatorio
das Baterias Descarregadas e dos lixos com chumbo
(Cobat), pessoajuridica que tem a funcao de garantir
o recolhimento das baterias com chumbo
descarregadas em todo o territorio nacional. A
bateria descarregada deve ser deixada em local
seco e isolado. Certificar-se também de que a
bateria esteja seca e de que as tampas dos
elementos estejam bem fechados. Colocar um
cartaz de aviso na bateria, sinalizando a proibicao
de uso. Se a bateria, antes da sua eliminacao, for
deixada ao ar livre sera necessario enxuga-la, passar
uma camada fina de graxa na caixa e nos elementos
efecharas suas tampas. Evitar apoia-la diretamente
no terreno; € melhor apoia-la em tabuas de madeira
ou em uma bancada e, eventualmente, cobri-la. A
eliminacdo deve ser feita o mais rapidamente
possivel.

FUNCIONAMENTO
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N PREMISSA

Amanutencgao acurada e periodica garantaao operador
uma maquina sempre confiavel e segura.

Por tal motivo, apds haver operado em condicdes
especiais (terrenos enlameados, empoeirados,
trabalhos dificeis, etc.) &€ oportuno lavar, engraxar e
executar uma correta manutencdo da maquina.

Certificar-se sempre de que todas as partes estejam
em boas condig¢des, que nao existam perdas de 6leo,
que as protecdes e dispositivos de seguranca sejam
eficientes; caso contrario buscar as causas e remedia-
las.

As operagdes de manutencdo programada sdo
baseadas nas horas de trabalho da maquina; verificar
e manter eficiente o contador de horas, para
estabelecer os intervalos de manutengéo.

A ndo observacdo das normas de manutencao
programada indicadas neste manual anula

automaticamente a garantia da TEREXLIFT.

IMPORTANTE

Para as normas de manutencdo do motor referir-
se cuidadosamente ao manual especifico de Uso e
Manutencéo fornecido juntamente com a maquina.

MANUTENGAO

N D-1 LUBRIFICANTES - NORMAS

DE HIGIENE E SEGURANCA

Higiene

O contato prolongado dos éleos com a pele pode ser
causa de irritagdo. E, portanto, aconselhavel utilizar
luvas de borracha e 6culos de protecédo. Apds haver
manuseado 6leos é aconselhavel lavar acuradamente
as maos com agua e sabao.

Estocagem

Manter sempre os lubrificantes em local fechado e
longe do alcance de criangas. N&do manter nunca os
lubrificantes em locais abertos e sem a etiqueta que
indigue o seu conteudo.

Eliminacédo

O 6leo, novo ou usado, disperso no ambiente é muito
poluente!

Conservar com cuidado o 6leo novo e conservar aquele
usado em recipientes apropriados para sucessiva
eliminacédo através dos centros de recolhimento
especificos.

Derramamento

Em caso de perdas acidentais de 6leo, fazer com que
este possa ser absorvido por areia ou granulado de
tipo apropriado. Limpar o composto obtido e
providenciar a sua eliminagdo como residuo quimico.

Pronto socorro

Olhos ! No caso de contato com os olhos,
enxaguar abundantemente com agua
corrente. Permanecendo a irritagdo
encaminhar-se ao Pronto Socorro mais
préximo.

Ingestdo : No caso de ingestdo de Oleo, ndo
provocar vomito. Pedir aintervencéo de
um médico.

Pele : Em casos de excessivo e prolongado
contato com a pele, lavar com agua e
sabao.

Incéndio

Em caso de incéndio, utilizar extintores com anidrido
carbdbnico a seco, ou entdo com espuma. Nao usar
agua.
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BN D-2 MANUTENGAO PROGRAMADA

Uma manutengdo incorreta ou carente pode tornar as
maquina perigosa para o operador e para as pessoas
que a circundam. Providenciar, portanto, a manutengao
e a lubrificagcdo de modo que sejam executadas
regularmente e de acordo com as indicacdes do
fabricante, para manter a maquina eficiente e segura.

As operacdes de manutencao estao relacionadas as
horas de trabalho executadas pela maquina. Verificar
e manter eficiente o contador de horas, para
estabelecer os intervalos de manutencao. Certificar-
se de que todos os defeitos encontrados durante a
manutencdo sejam prontamente eliminados, antes de
uma nova utilizacdo da maquina.

CAUTELA

Todas as operacées precedidas pelo simbolo “A”
devem ser executadas por um técnico
especializado.

Nas primeiras 10 horas de trabalho

1 Verificar os niveis de 6leo nos redutores e nos
diferenciais.

2 Verificar com frequéncia os parafusos das rodas,
de modo que estejam bem apertados.

3 Verificar a pressdo dos pneumaticos.

4  \Verificar os parafusos em geral, para que estejam
bem apertados.

5 Verificar eventuais perdas de 6leo nas juntas.

Nas primeiras 50 horas de trabalho
1  Executaraprimeira substituicao do 6leo do motor.

A cada 10 horas de trabalho ou mesmo diariamente
1 Verificar o nivel do 6leo do motor.

2 Limpar o filtro de aspiracao de ar.

3 Limpar o pre-filtro de aspiracéo de ar.

4 Descarregar o p6 do filtro através da sua devida
membrana de borracha.

5 Verificar o nivel do liquido de resfriamento do
motor.

6 Limpar, se necessario, o radiador.
Verificar o nivel no reservatério do éleo hidraulico.

~J

8 Certificar-se de que as partes méveis do tronco
estejam bem engraxadas em correspondéncia
aos patins de deslizamento.

re;

9 Engraxar a coroa de rotagdo do contra-chassi/
torreta.

MANUTENGCAO

10 Engraxar a plataforma porta-ferramentas.

11 Engraxar todas as articulagbes do brago e dos
estabilizadores, as junturas dos eixos dianteiro e
traseiro, as barras de transmissao e os eventuais
equipamentos da maquina.

12 Verificar o bom funcionamento da instalagao
elétrica da iluminagao.

13 Verificar o bom funcionamento do sistema de
freios e do freio de mao.

14 Verificar o funcionamento da trava do diferencial.
15 Verificar a eficacia do sistema de torgao.

16 Verificaraeficaciado sistemade selegcdo do cambio
marchas mecanicas.

17 Verificar o funcionamento do seletor do cambio
eletro-hidraulico.

18 Verificar se o sistema de equilibrio das forquilhas
é eficiente.

19 Verificar se os dispositivos de seguranca adotados
sdo eficientes, seguindo os procedimentos
indicados no cap. D-3.19.

A cada 50 horas de trabalho ou mesmo

semanalmente

Operacébes a serem efetuadas além daquelas diarias

1 Verificar a tensdo da correia do alternador.

2 \Verificar a pressdo dos pneumaticos.

3 \Verificar a firmeza das porcas das rodas.

4 \Verificar a firmeza dos parafusos nos ramos
cardéanicos.

5 \Verificar a firmeza dos parafusos de fixagédo das
coroas de rotagdo do contra-chassi/torreta.

6 \Verificar afirmeza dos patins de deslizamento dos
troncos do braco.

A cada 250 horas de trabalho ou mensalmente
Operacbes a serem efetuadas além daquelas indicadas
anteriormente.

1  Substituir o 6leo do motor e o relativo filtro
2 Verificar o nivel do 6leo no cambio de velocidade

3 Verificar o nivel do 6leo nos diferenciais dianteiros
e traseiros

4  Verificar o nivel do 6leo nos quatro redutores das
rodas

5 Verificar o nivel do 6leo no redutor de rotagao do
contra-chassi/torreta.
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6 Verificar a integridade do cartucho do filtro de ar
do motor e, se necessario, substitui-lo.

7 \Verificar a firmeza dos terminais nos poélos das
baterias.

8 \Verificar a integridade do tubo de aspiracéo de ar
entre motor e filtro.

9 Verificar a condicdo das partes cromadas dos
cilindros.

10 Verificar se os condutos 6leo-dindmicos nao estao
gastos pelo contato com o chassi ou com outras
partes mecanicas

11 Certificar-se de que nao exista friccdo entre os
cabos elétricos ou o chassi ou outras partes
mecanicas.

12 Verificar o gasto dos patins de deslizamento dos
troncos do brago.

13 A Regular o jogo dos patins de guia dos troncos
do braco.

14 A Regular o freio de manutencéo.
15 Verificar o nivel do liquido nas baterias.

A cada trés meses de trabalho

1 Verificar se as valvulas de bloqueio funcionam
bem, seguindo as instrugdes fornecidas no cap.
D-3.19

A cada 500 horas de trabalho ou mesmo a cada
dois meses
Operacgbes a serem efetuadas além daquelas indicadas
anteriormente.

1 Verificar visivamente a quantidade de fumaga do
escapamento do motor

2 \Verificar a firmeza dos parafusos de fixacdo do
motor.

3 \Verificar a firmeza dos parafusos de fixacdo da
cabina.

4 Certificar-se que ndo tenha um jogo excessivo
entre os pinos e as porcas em todas as
articulacdes.

Verificar o jogo da coroa de rotacéo.
Substituir o cartucho do filtro de ar do motor.
Substituir o filtro do carburante do motor.

Substituir o filtro do éleo hidraulico da transmisséo.

© 00 N o O

Promover o controle da eficacia do sistema
hidraulico por um técnico especializado.

re;

A cada 1000 horas de trabalho ou mesmo a cada
seis meses

Operacdes a serem efetuadas além daquelas indicadas
anteriormente.

1 Substituir o 6leo dos diferenciais dianteiros e
traseiros.

MANUTENGAO

Substituir o 6leo no cambio de velocidade.

Substituir o 6leo no redutor da rotagéo do contra-
chassi/torreta.

Substituir o 6leo nos quatro redutores das rodas.
Substituir o 6leo hidraulico.

Retirar a graxa velha do brago e entdo engraxar
novamente as partes deslizantes dos troncos.

A cada 2000 horas de trabalho ou mesmo
anualmente
Operacdes a serem efetuadas além daquelas indicadas
anteriormente

1 Substituir o liquido de resfriamento do motor.
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I D-3 INTERVENQ(:)ES DE
MANUTENCAO

Todas intervencées de manutencdo devem ser
sempre efetuadas com o motor desligado, freio de
mao puxado, componentes de trabalho
completamente apoiados no chao e cambio em
ponto morto.

Antes de efetuar qualquer operacdo de
manutencido que comporte a suspensgo de um
componente, fixar de modo estavel e seguro o
componente suspenso antes de executar as
intervencées.

Sao absolutamente proibidas as intervencées nas
instalacées hidraulicas se ndo forem executadas
por pessoas autorizadas. A instalacdo hidraulica
desta maquina é dotada de acumuladores de
pressao que poderiam provocar graves riscos a

seguranca pessoal se, antes de efetuar
intervencées na instalacdo, nao forem
descarregados completamente.

Para efetuar a descarga dos acumuladores é
suficiente acionar 8/10 vezes o pedal do freio, com
o motor desligado.

E

Antes de executar intervencées nas redes ou nos
componentes hidraulicos, certificar-se de que ndo
existam pressoées residuais na instalacgo. Para tal
fim, apos ter desligado o motor e puxado o freio de
mao, agir nas alavancas de comando dos
distribuidores (de modo alternado nos sentidos de
trabalho) para descarregar a pressao do circuito
hidraulico.

MANUTENGCAO @

Os tubos a alta pressdao podem ser substituidos
somente por pessoal especialmente qualificado,
qualquer impureza que entra em circulacdo no
circuito fechado determina uma repentina
deterioracdo da transmisséo.

CAUTELA

O pessoal qualificado que intervém no circuito
hidraulico deve cuidar de modo especial da limpeza
das dreas proximas antes de executar a
intervencéo.

RESPEITE O

AMBIENTE

A manipulacéao e a eliminacao de dleos lubrificantes
usados podem ser disciplinadas pelas normas e
regulamentacées nacionais e regionais. Dirigir-se
a empresas especializadas Ilegalmente
reconhecidas.

Pégina D-5
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MANUTENGAO

B D-3.1 DESCONEXAO DA BATERIA ‘

Tendo que executar qualquer intervengéo de conserto
ou de manutencgéo e, em particular, tendo que executar '

soldaduras na maquina, é necessario desconectar o '
interruptor geral das baterias, localizado no vdo da roda D .
posterior direita. :

W D-3.2 ACESSO AOS VAOS DO MOTOR E
DISTRIBUIDOR

0 Abertura capés do motor

Quando for necessaria qualquer intervencao dentro do
vao do motor € preciso abrir os capds de protecdo A e
B.

Para tal fim:
e Parar o motor e puxar o freio de estacionamento.

¢ Desbloquear a fechadura com chave C do capé,
gira-la para soltar o encaixe e abrir o capb.

Al ATENGAO

Aproximar-se com cuidado. Algumas partes do
motor podem estar muito quentes.

Usar luvas de protecao individual.

Pégina D-6
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MANUTENGCAO

H D-3.3 ENGRAXE

CAUTELA

Antes de injetar graxa lubrificante suficiente nos
engraxadores, limpar acuradamente para impedir
que a lama, a poeira ou outros corpos estranhos
possam misturar-se a graxa, diminuindo ou
anulando os efeitos da lubrificacao.

Nos bracos telescopicos, antes de aplicar a graxa
nova, limpar cuidadosamente os residuos com
produtos para retirar graxa.

Engraxar a maquina regularmente para manté-la
eficiente e para prolongar a sua vida util.

Injetar graxa lubrificante através dos engraxadores
apropriados, por meio de um bomba.

Interromper o engraxe assim que notar a saida de graxa
fresca das fissuras.

Nas figuras que seguem, sdo indicados os pontos de
engraxe onde:

- com o simbolo sao representados os pontos
que devem ser engraxados com a bomba.

- comosimbolo \ séo indicados os pontos que

devem ser engraxados com o pincel.

INTERVALO DE INTERVENGAO

Rodagem Nenhum

Ordinario A cada 10 horas

Pégina D-7
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MANUTENGAO
M D-3.5 FREIOS

CAUTELA e Para qualquer anomalia no sistema de freios
(regulagem e/ou troca dos discos do freio) dirija-se

a um Servigo de Assisténcia Técnica TEREXLIFT.

Para engraxar as partes deslizantes dos troncos
telescopicos, usar exclusivamente graxa PTFE
INTERFLON FIN GREASE LS 2, com os seguintes
intervalos de manutencéo:

e ApOs asprimeiras 50 horas de trabalho (1 semana)
e ApGs as primeiras 250 horas de trabalho (1 més)

e A cada 1000 horas de trabalho (6 meses)

Retirar a graxa velha do braco e entdo distribuir
uma leve camada de graxa na drea onde correm os
patins de guia.

B D-3.4 PNEUMATICOS E RODAS

Pneumaticos excessivamente cheios ou aquecidos  Em caso de substituicdo de pneus, utilizar somente
podem explodir. N4o cortar ou soldar os aros das  medidas previstas na documentacgao do veiculo.
rodas. Para qualquer trabalho de reparacéao dirigir-

se a um técnico especializado.

CORRETO ERRADO

INTERVALO DE INTERVENGCAO

Rodagem Nas primeiras 10 horas

Ordinario A cada 250 horas

Para o enchimento ou a troca de pneumaticos manter-se absolutamente de acordo com a tabela:

Caracteristicas Girolift 3514 Girolift 3518 Girolift 5022
Dimensoes (dianteira e traseira) 18-19.5 18-19.5 18-22.5

P.R. (o indice de carga) 16 16 16

Aro 14 x22.5 14 x22.5 13x19.5
Disco roda 8 furos DIN 70361 8 furos DIN 70361 8 furos DIN 70361
Presséao bar/Psi 5/72.5 5/72.5 5/72.5

Em maquinas novas e todas as vezes em que uma
roda for desmontada ou substituida verificar as porcas
da roda a cada 2 horas até o seu completo
acomodamento.

Pégina D-8
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MANUTENGCAO

H D-3.6 FILTRO DE AR MOTOR
(Para modelo Girolift 5022)

Limpar o filtro ar motor a cada 10 horas e, quando
necessario, substituir o cartucho.

Limpeza ou substituicdo cartucho:

- Desligar o motor e ativar o freio de estacionamento.

- Abriraportado lado direito para ter acesso ao filtro
de ar.

- Soltar as trés presilhas A da tampa do filtro B

- Extrair o cartucho do filtro C.

- Limpar dentro do corpo filtro.

- Limpar o cartucho com um jato de ar comprimido
(com pressao ndo superior a 6 bar), direcionando o
jato de dentro do cartucho para fora.

- Verificar se ndo existem fissuras no elemento
filtrador, colocando uma lampada no seu interior.

- Remontar o cartucho, aplicando uma leve camada
de graxanaguarnicao e certificando-se de que seja
montada de modo correto.

- Remontar a tampa B fixando-a com as devidas
presilhas, tendo o cuidado de garantir que a
membrana de borracha D esteja virada para baixo.

CAUTELA

O elemento filtrador deve ser substituido
imediatamente caso se acenda a luz de sinalizacdo
29 na cabina.

Limpeza do pré-filtro a ciclone

Limpar o pré-filtro a ciclone diariamente:

- Desligar o motor e puxar o freio de estacionamento.

- Retirar o parafuso com aletas E e desmontar a
tampa F.

- Retirar o recipiente do pé e esvazia-lo.

- Remontar o recipiente, colocar a tampa e fecha-lo
com o parafuso com aletas.

INTERVALO DE INTERVENCAO

Rodagem Nenhum

Limpeza A cada 10 horas
Substituicdo cartucho A cada 500 horas

Pégina D-9
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TEREX![ /|2

H D-3.7 FILTRO DO AR MOTOR
(Para modelo Girolift 3514 y Girolift 3518)

Limpar ofiltro ar motor e, quando necessario, substituir

os cartuchos.

1 Limpeza ou substituicdo cartucho externo:

- Elevar o braco e fixa-lo de modo estavel e seguro.

- Desligar o motor e puxar o freio de estacionamento.

- Soltar o parafuso com aletas A e tirar a tampa B.

- Soltar o parafuso com aletas C e extrair o cartucho
externo D.

- Limpar dentro do corpo filtro.

- Limpar o cartucho com um jato de ar comprimido
(com pressao nao superior a 6 bar), direcionando o
jato de dentro do cartucho para fora.

- Verificar se ndo existem fissuras no elemento filtrador,
colocando uma lampada no seu interior.

- Remontar o cartucho, aplicando uma leve camada
de graxa na guarnicao e certificando-se de que seja
montada de modo correto.

- Apertar a porca com aletas C entao fechar novamente
com a tampa B fixando-o com a porca com aletas A.

CAUTELA

O elemento externo deve ser verificado imediatamente
caso se acenda a luz de sinalizacdo 29 na cabina.

2 Substituicao cartucho interno

- Proceder como no ponto 1 para o desmonte do
cartucho externo.

Desparafusar a porcacomaletas E e extrair o cartucho
interno F.

Limpar dentro do corpo filtro.

Montar o novo elemento aplicando uma leve camada
de graxa na guarnicao, certificando-se de que esteja
colocado corretamente.

Montar o filtro externo e atampa como descrito no ponto 1.

CAUTELA

O elemento interno do filtro deve ser substituido a
cada duas substituicées do elemento externo.

INTERVALO DE INTERVENCAO

Nenhum
A cada 10 horas
Substituicdo cartucho externo A cada 500 horas
Substituicdo cartucho internoA cada 1000 horas

Rodagem

Limpeza

MANUTENGAO

Limpeza do preé-filtro a ciclone

Limpar o pré-filtro a ciclone diariamente:

- Desligar o motor e puxar o freio de estacionamento.

- Retirar o parafuso com aletas G e desmontar a
tampa H.

- Retirar o recipiente do p6 e esvazia-lo.

- Remontar o recipiente, colocar a tampa e fecha-lo
com o parafuso com aletas.

Pégina D-10
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MANUTENGCAO

H D-3.8 CIRCUITO DE RESFRIAMENTO DO
MOTOR

Quando o liquido de resfriamento estiver quente,
o circuito esta sob pressdo. Com o motor quente
desparafusar com muito cuidado e lentamente a
tampa do radiador, sem retira-lo completamente,
para permitir a descarga da pressao. Proteger as
maos com luvas e manter distante o rosto.

e \Verificar diariamente, antes de iniciar o trabalho

(quando o liquido esta frio) o nivel do liquido de
resfriamento no reservatorio A.

e Se necessario completar com agua limpa ou com
mistura anti-congelante através da tampa B.

e A mistura deve ser substituida a cada dois anos.

Para descarregar completamente a mistura:

o
- Esperar que o motor se resfrie.
- Desparafusar a tampa situada na parte inferior
. P . Q
do radiador, ou, se a maquina for privada desta, S
I

desconectar a mangueira de borracha. Deixar,
entdo, escorrer o liquido em recipiente
apropriado.

- Depois que o esvaziamento tiver terminado,
remontaramangueira e introduziranova mistura
anti-congelante na proporcao de 50% de agua
para 50% de produto anti-congelante. Tal
proporcao é eficaz para temperaturas até -38°C.

* Limpar diariamente a grade do radiador.

INTERVALO DE INTERVENGCAO

Rodagem Nenhum
Ordinario A cada 50 horas
Pégina D-11
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MANUTENGAO

W D-3.9 CONTROLE DO NiVEL DE OLEO DO
RESERVATORIO

Jatos finissimos de oleo hidraulico com pressao
podem penetrar na pele. Ndo usar os dedos para
verificar eventuais perdas, utilizar um pedaco de
papelao.

Verificar diariamente o nivel do éleo hidraulico (a vista),
no marcador de nivel @ situado no reservatorio.

Se necessario, complete pelo furo da tampa de
introducéo .

@ INTERVALO DE INTERVENCAO

Rodagem Nas primeiras 10 horas

Ordinario A cada 50 horas

CAUTELA

O nivel de dleo no reservatorio deve ser controlado
com o d6leo quente e com todos os cilindros
fechados.

RESPEITE O

AMBIENTE

A manipulacéo e a eliminacdo de dleos lubrificantes
usados podem ser disciplinadas pelas normas e
regulamentacées nacionais e regionais. Dirigir-se
a empresas especializadas legalmente
reconhecidas.

Pégina D-12
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

W D-3.10 SUBSTITUICAO DO CARTUCHO DO
FILTRO OLEO

Para a substituicao do cartucho filtro éleo hidraulico no
retorno, proceder como segue:

1 Parar a maquina num terreno plano e certificar-se
que o freio de mao esteja puxado.

2 Colocar um recipiente adequado abaixo do filtro
para recolher as eventuais perdas de 6leo

3 Desparafusar a tampa do cartucho A para ter
acesso ao cartucho

4 Extrair e substituir o cartucho tendo o cuidado de
limpar e lubrificar a sede e a guarnicao de retencao.

5 Recolocar e fechar a tampa do filtro.

CAUTELA

Os cartuchos do filtro do dleo hidraulico ndo sao
de modo nenhum recuperaveis com limpeza ou
lavagem. Devem, portanto, ser substituidos por
cartuchos novos do tipo recomendado pelo
fabricante (vide paragrafo D-5.2.2).

RESPEITE O
AMBIENTE

A manipulacéo e a eliminacao de dleos lubrificantes
usados podem ser disciplinadas pelas normas e
regulamentacées nacionais e regionais. Dirigir-se a
empresas especializadas legalmente reconhecidas.

IMPORTANTE

Efetuar a descarga do dleo quando estiver quente
e portanto com substancias que contaminam ainda
em suspensao.

MANUTENGCAO

ire}

INTERVALO DE INTERVENGCAO

Rodagem Nenhum

A cada 500 horas

Ordinario

Com sinalizacdao do LED 40

Pégina D-13
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B D-3.11 NiVEL DE OLEO DOS DIFERENCIAIS

Para o controle do nivel de 6leo nos diferenciais
dianteiros e traseiros:

e Pararamaquinaemterreno plano e certificar-se de
que o freio a mao esteja puxado.

e Desparafusar atampa de nivel A verificar se o 6leo
esta no nivel do furo.

e Senecessario completar o 6leo do furo de nivel até
a saida do 6leo do furo.

e Recolocar atampaA.
Tendo que substituir o dleo:

* Posicionarumrecipiente de dimensdes adequadas
abaixo da tampa de descarga B.

e Desparafusar a tampa de descarga e a tampa de
nivel A e deixar escorrer completamente o 6leo do
diferencial.

e Recolocar e fechar atampa de descarga de 6leo B.
e Completar o nivel do éleo através do furo de nivel.

® Recolocar e fechar a tampa A .

re;

NiVEL DE OLEO DO REDUTOR DAS
RODAS (dianteiras e traseiras)

Para verificar o nivel de 6leo nos redutores das rodas:

MANUTENGAO

W D-3.12

e Pararamaquinaem terreno plano e certificar-se de
que o freio de mao esteja puxado e que a tampa A
se encontre no eixo horizontal.

e Limpar a area em torno a tampa e retira-la para
verificar se o 6leo esta no nivel do furo.

e Completar a eventual insuficiéncia de nivel
introduzindo 6leo pelo furo A até a saida do 6leo do
furo.

e Recolocar a tampa de fechamento.
Tendo que substituir o 6leo:

e Parar a maquina com a tampa orientada no eixo
vertical.

e Posicionarumrecipiente de dimensdes adequadas
abaixo da tampa do redutor.

e Desparafusar a tampa A e deixar escorrer
completamente o 6leo do redutor.

Fazer com que a roda faga um giro de 90° até que
a tampa se encontre no eixo horizontal.

e Preencher o nivel do 6leo através do furo A.
* Recolocar e fechar a tampa A.

INTERVALO DE INTERVENCAO

Nas primeiras 10 horas

A cada 250 horas

Rodagem

Ordinario

INTERVALO DE INTERVENCAO

Nas primeiras 10 horas

A cada 250 horas

Rodagem

Ordinario

Pégina D-14
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NiVEL DE OLEO DO CAMBIO DE
VELOCIDADE

H D-3.13

Para verificar o nivel de 6leo do cambio:

e Pararamaquinaemterreno plano e certificar-se de
que o freio de mao esteja puxado.

e Limpar a area em torno a tampa de nivel A.

¢ Retirar atampa e verificar se o 6leo esta no nivel do
furo.

e Senecessario, completar o 6leo através damesma
A tampa de nivel até quando o 6leo atinja o furo.

e Recolocar e fechar a tampa.

Tendo que substituir o dleo:

e Retirar a tampa de nivel A.

e Colocar um recipiente de dimensdes adequadas
abaixo da tampa de descarga B.

e Retirar a tampa de descarga B e deixar escorrer
completamente o 6leo da caixa do cambio.

e Recolocar a tampa de descarga B e fecha-la.

e Colocaro 6leonovo através datampade nivel Aaté
a saida do 6leo do furo.
¢ Recolocar e fechar a tampa de nivel A.

INTERVALO DE INTERVENCION

En las primeras 10 horas

cada 250 horas

Rodaje

Ordinario

re;

REGULAGEM TENSAO CORRENTE
EXTENSAO BRAGCO

Caso seja necessario realizar a regulagem das
correntes de extensdo dos bracos telescépicos,
recomenda-se consultar o Servico de Assisténcia
Técnica ou um Centro de Assisténcia Terexlift

MANUTENGCAO

H D-3.14

autorizado.

———y

INTERVALO DE INTERVENCION

Nenhum

A cada 50 horas

Rodaje

Ordinario
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H D-3.15 REALINHAMENTO DAS RODAS

Durante o uso da maquina é possivel que as rodas do
eixo dianteiro etraseiro percam o alinhamento. Durante )
0 uso da maquina é possivel que as rodas do eixo
dianteiro e traseiro percam o alinhamento. Isto pode
ocorrer por causa da trefilagdo de éleo dos circuitos de
comando do estorcer, e também no caso em que se
ative o estorcer de ambos os eixos quando as rodas
anteriores ndo estdo exatamente alinhadas com as

posteriores.

Para identificar este inconveniente, ao invés de confiar
em um controle visual do procedimento de
alinhamento, é aconselhavel adotar a seguinte
metodologia:

Levar a maquina em um terreno plano e nao aspero.

Posicionar a chave de selecdo torgdo 12 em
“estorce quatro rodas” (pos. 2)

Girar o volante até o final (a direita ou a esquerda,
€ indiferente).

Posicionar a chave de sele¢do torcdo em “somente

rodas dianteiras” (pos. 0).

Girar o volante até o fim no sentido oposto a
manobra precedente.

Reposicionar a chave de selecdo torgcdo em 1
“estorce quatro rodas” (pos. 2).

Girar o volante até que o eixo traseiro atinja o
maximo (a direita ou a esquerda, é indiferente).

Reposicionar a chave de selecdo torcdo em
“somente rodas dianteiras” (pos. 0). \

Girar o volante até que o eixo anterior atinja, como
o traseiro, 0 maximo.

MANUTENGAO

=D

=]

Qz\w\(@)\ﬂ

Reposicionar a chave de selecdo torcdo em

“estorce quatro rodas” (pos. 2).

Colocar as rodas em posicao paralela ao eixo
longitudinal da maquina, percorrendo 10/15 metros
de formaretilinea e, enfim, retornar o seletor torgéo
em posicao “somente rodas dianteiras” (pos. 0).

S

Rodagem

Ordinario

1\ INTERVALO DE INTERVENCAO

Nenhum

Quando necessario
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Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002




T E REX‘HE m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT @

ED-3.16 REGULAGEM DA DISTANCIA DOS
SENSORES

Se forem encontradas anomalias na resposta dos

sensores, ou a sua total ineficiéncia, pelo afrouxamento

dos anéis metalicos de fixagdo, sera necessario

providenciar um novo posicionamento:

1 Afrouxar as porcas A que fixam o sensor B.

2 Posicionar o componente mével C da maquina
submetido ao controle do sensor na posicao de
maxima proximidade do préprio sensor. Regular a
aproximagdo do sensor ao componente até
provocar o acendimento do LED D.

3 Aproximar ainda o sensor 1-2 milimetros. Fechar a
porca de bloqueio do sensor e a relativa contra-
porca sem forcar.

A maquina possui os seguintes sensores de
proximidade:

@ N° 1 sensor de presenca abaixo do assento para
inibir a partida sem o condutor a bordo.

N° 1 sensor de presenca marchas rapidas
engatadas.

N° 1 sensorde presencamarchaslentas engatadas.

N° 1 sensor para o controle da rotagdo do eixo
cardanico.

N° 1 sensor de presencga para o controle bloqueio
rotacao torreta.

®@ 00 ©

MANUTENGAO

1-2 mm

0P
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v

Rodagem

Nenhum

Ordinario

Quando necessario
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B D-3.17 REGULAGEM DO JOGO DOS PATINS
DE GUIA DOS TRONCOS DO BRAGCO

Cada elemento deslizante disp&e de patins regulaveis
nos quatro lados do contorno. Os patins séo fixados
seja na parte fixa que na parte mével de cada tronco.

Todos os patins sdo regulaveis com interposicao de
oportunos elementos para regular a espessura
fornecidos pela TEREXLIFT.

Regulagem dos patins:

e Retirar ou entdo soltar os parafusos que fixam os
patins de acordo com o tipo de espagador (se com
ou sem orificio).

e Colocar a quantidade necessaria de espacadores.

e (Casoaespessuraresidual do patim sejainsuficiente
ou préxima a espessura maxima de desgaste, sera
necessario providenciar a substituicdo do préprio
patim.

e Apertar os parafusos que fixam os patins, tendo
cuidado de usar paratal uma chave dinamomeétrica
e de respeitar o ponto de aperto indicado abaixo.

Pontos de aperto dos parafusos dos patins de
acordo com o diametro do parafuso

Parafusos M10 Nm 30
Parafusos M14 Nm 50

Tensoes de aperto superiores as indicadas podem
provocar arupturado patim oudabucharosqueada
de fixacao.

CAUTELA

Os patins devem absolutamente ser substituidos
caso a espessura residual do material plastico seja
igual ou inferiora 1 mm em relacao a bucha de ferro
para a fixacio do patim.

INTERVALO DE INTERVENCAO

MANUTENGAO

re;

Espessura max. de usura

Minimo 1 mm

—/

Rodagem Nenhum
Ordinario Quando necessario
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Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



T E REX"__D}E m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

B D-3.18 RESTABELECIMENTO DA EXTENSAO
DO BRAGO TELESCOPICO

Durante o trabalho, caso seja verificada uma variagcéo
da extensdo do brago superior ou igual a 150 mm, com
os troncos do brago completamente recolhidos, realizar
0 seu restabelecimento como indicado a seguir:

1 Recolher completamente o cilindro do braco
telescépico e manter o sistema em impulsédo
(aproximadamente 15 segundos) até o
restabelecimento dos troncos.

Depois de tal procedimento, caso o brago continue a
defasar-se, proceder como indicado a seguir:

2 Colocar o brago na posicao zero, recolher a
extensao telescdpica até o fim de curso € manter
o sistema de recolhimento em impulsdo por
aproximadamente 20 segundos.

3 Elevar o brago até aproximadamente 60° de
inclinagdo e acionar a fungéo de recolhimento por
aproximadamente 20 segundos.

4 Abaixar o brago a terra sem tocar o terreno e
acionar o sistema de recolhimento por
aproximadamente 20 segundos.

No caso em que, mesmo com tais operacdes, nao seja
ajustada a defasagem do braco, eleva-lo até
aproximadamente 60° de inclinagcao, estender e
recolher os troncos até o fim de curso acionando o
sistema de recolhimento em todas as direcdes
(aproximadamente 20 segundos).

Tal procedimento garante um correto restabelecimento
do braco.

INTERVALO DE INTERVENCION

Rodaje Ninguno

Ordinario Cuando es necesario

MANUTENGAO
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mD-3.19 VERIFICACAO DOS DISPOSITIVOS DE
SEGURANGA

B Verificacao do sistema indicador de carga (a
cada uso)

O sistema anti-capotagem ARB ativa automaticamente,

na partida da maquina, um controle do funcionamento.

Caso existam problemas, o led vermelho 3 se acendera,

uma campainha sinalizara o erro e a maquina em

alarme nao podera funcionar.

Parafazerum controle manual, prosseguir como segue:

- Carregar um peso conhecido de 1000 kg

- Elevarobracode aproximadamente 30 cmdo chdo

- Estender o brago telescépico, certificando-se de
que o sistema entre em alarme na distancia prevista
nos diagramas de carga relativos a associagéo
maguina com equipamento terminal aplicado.
Caso o sistema nao entre em alarme, deve-se
consultar o Servico de Assisténcia Técnica
TEREXLIFT.

(LT | IIN N

0000000000000 00000000

IMPORTANTE

Realizar a verificacdo nas duas posicées: com a
torreta longitudinal e com a torreta girada em 90°.

re;

B Verificacao do microinterruptor no assento

(a cada uso)
Para verificar se o microinterruptor esta funcionando
bem é suficiente tentar dar partida sem sentar-se no
assento. Amaquina ndo deve ativar-se; caso contrario,
contatar o Servigo de Assisténcia Técnica da Terexlift.

MANUTENGAO

B Verificacao do microinterruptor na alavanca do
freio (a cada uso)

Para verificar se o microinterruptor esta funcionando
bem ¢ suficiente sentar-se no local de conducéo e
tentar dar partida sem ativar o freio de estacionamento.
Amaquinanio deve ativar-se; caso contrario, adistancia
do sensor de proximidade no freio de estacionamento
devera serregulada ou o sensor devera ser substituido.
Para haver informacgdes sobre a regulagem, consultar
o cap. D-3.16

7))
7 \
////,, ) //Hw;)l\\““m\“\m \\

-

/C/ "~

B Verificacdodobotaoparaaparadade emergéncia
(a cada uso)

Para verificar se o botao
esté funcionando bem é
suficiente pressiona-lo
durante a execucédo de
um movimento. A
pressao do botao deve
determinar a parada do
movimento e o \
desligamento do motor.

Caso contrario, contatar

o Servigo de Assisténcia Técnica da Terexlift.
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B Verificacdo das valvulas de bloqueio (a cada 3
meses)

As vaélvulas pilotadas de bloqueio permitem a
manuten¢do a cargana posi¢ao mesmo se um conduto
flexivel estourar.

Para testar se uma valvula esta funcionamento

corretamente € necessario operar como segue:

e Carregar o bragco com um peso proximo a
capacidade maxima.

e Elevar a carga de poucos centimetros do chéo
(max. 10 cm). Para a verificacdo da valvula no
cilindro de extensao do bracgo telescépico colocar
0 braco na altura maxima e estendé-lo poucos
centimetros.

e Soltar cuidadosamente os condutos do dleo no
cilindro que se pretende realizar o controle das
valvulas.
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MANUTENGAO

e Para verificar se as valvulas de bloqueio dos
estabilizadores estao funcionando bem apoia-los
no chdo e descarregar o peso dos pneus sem
eleva-los do chio. Soltar os condutos do cilindro e
verificar a eficiéncia da valvula.

Durante os testes ocorrerda um vazamento de 6leo nos

condutos, enquanto a carga permanecer bloqueada

na posicéo.

Se o braco se abaixar, a valvula deve ser substituida;

para tal fim, contatar o Servigo de Assisténcia Técnica

da TEREXLIFT.

Realizar o teste de verificacdo da funcionalidade

das valvulas adotando todas as medidas

preventivas possiveis:

- Usar éculos de protecao

- Usar luvas de protecao

- Usar calcados anti-infortinios

- Usar roupas adequadas ao trabalho

- Usar esquemas de protecdo contra os
vazamentos de dleo sob pressao

- Realizar o teste em um espaco livre e cercado
para impedir que estranhos possam aproximarse
da maquina

- Pér em condicées seguras o componente que
deve ser controlado, certificando-se de que a
acdo gerada nao provoque um movimento
incontrolado da maquina.

PARA DESMONTAR AS VALVULAS DE BLOQUEIO

OU OS CILINDROS

- Abaixar o braco no chdo de modo estavel, pois
a desmonte da valvula de bloqueio ou do cilindro
provocam o seu abaixamento incontrolado.

- Depois da remontagem das valvulas e dos
cilindros providenciar o enchimento completo do
circuito, expurgando o ar que estiver presente
antes de iniciar o trabalho. Para isso, levar varias
vezes os cilindros envolvidos até o fim de curso
nos dois sentidos (abertura/fechamento). No
caso do cilindro de equilibrio das forquilhas
realizar a movimentacdo de elevacao/
abaixamento do braco e de articulacdo das
forquilhas.
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B Verificacao das travas dos estabilizadores
(a cada uso)

Para verificar se as travas dos estabilizadores estao
funcionando bem:

- Abaixar ou elevar todos os estabilizadores.

- Nodisplay do limitador de carga MICMAC-ST-02
devera ser notada a mudanca de escala das
capacidades admitidas.

Caso contrario contatar o Servigco de Assisténcia
Técnica Terexlift.

IMPORTANTE

Caso a trava esteja gasta ou a alavanca deformada,
substirui-las imediatamente.

B Verificacao do botao no joystick (a cada uso)
Paraverificar se o botdo de homem presente naalavanca
de comando esta funcionando bem é suficiente tentar
um acionamento sem pressionar o botao.

O comando nao deve ocorrer; caso contrario, contatar
o Servigo de Assisténcia Técnica da Terexlift.
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BN D-4 INSTALAGAO ELETRICA

Todas as intervencées de manutencdo devem ser
efetuadas com o motor desligado, freio de méao
puxado, componentes de trabalho completamente
apoiados no chdo e cambio em ponto morto.

Al PERIGO

Antes de efetuar qualquer operacio de
manutencdo que exija a suspensdo de um
componente, fixar de modo estavel e seguro o
componente suspenso antes de executar as
intervencées.

Antes de executar intervencées nas redes ou nos
componentes hidraulicos, certificar-se de que néo
existam pressées residuais na instalacdo. Para tal
fim, apds ter desligado o motor e puxado o freio de
mao, agir nas alavancas de comando dos
distribuidores (de modo alternado nos sentidos de
trabalho) para descarregar a pressdo do circuito
hidraulico.

H D-4.1 BATERIA

e Verificar o nivel dos eletrélitos das baterias a cada
250 horas de trabalho; se necessario, completar o
nivel com agua destilada.

Estar atento para que o nivel esteja acima dos
elementos de 5/6 mm e que todas os
compartimentos estejam no nivel.

Certificar-se de que as presilhas de fixagdo dos
cabos estejam bem fixados aos pdlos das baterias.
Para fechar as presilhas usar sempre uma chave
fixa, nunca o alicate.

Proteger os polos com vaselina pura.

Quando se prevé a ndo utilizagdo da maquina por
periodos longos, é aconselhavel desmontar as
baterias e guarda-las em local seco.

MANUTENGAO

Al PERIGO

e O eletrdlito da bateria contém acido sulfurico,
que pode provocar queimaduras em contato
com a pele e com os olhos. Usar oculos e luvas
de protecdo e movimentar as baterias com
cuidado para evitar perdas de eletrodlito. Manter
todos os objetos metdlicos (relégios, anéis,
correntes) longe dos polos das baterias, porque
poderiam causar um curto circuito com
conseqlientes queimaduras.

Antes de desconectar as baterias, desligar
todos os interruptores localizados na cabina.

Para desconectar as baterias retirar primeiro o
pdlo negativo (-) terra.

Para conecta-las colocar antes o polo positivo
(+):

Efetuar o recarregamento das baterias longe
da maquina, em area bem ventilada.

E proibido aproximar-se com objetos que
produzam faiscas, chamas livres ou com
cigarros acesos.

Evitar apoiar objetos metalicos na bateria. Isto
pode provocar curto-circuitos perigosissimos,
principalmente durante o recarregamento.

Como o eletrdlito é altamente corrosivo, é
preciso evitar que fique em contato com a
estrutura do elevador ou com os componentes
elétricos ou eletrénicos. Se isto ocorrer, é
necessario contatar um ponto de assisténcia
autorizado.

Perigo de exploséo e de curto-circuitos. Durante o
recarregamento da bateria forma-se uma mistura
explosiva de gas hidrogénio.

Nao adicionar acido sulfurico, somente agua
destilada.

Pégina D-24

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



T E REX‘HE m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT @

MANUTENGCAO

CAUTELA

B D-4.2 FUSIVEIS - RELES

Ainstalacgao elétrica é protegida por fusiveis localizados
dentro da cabina no lado esquerdo. Antes de substituir
um fusivel queimado por um outro com a mesma
amperagem, procurar e eliminar os motivos que
provocaram o inconveniente.

Fusiveis
Ref. Circuito Amp.
F1A Limpador de péara-brisa anterior
- Temporizador limpador de para-brisa 7,5
F1B Luzes emergéncia (+30) 10
F1C EV ac. TorAo - Central controle cambio- EV 1*e 2 marcha |~ 7,5
F2A Farol giratério 7,5
F2B Alimentagao interruptor luzes de
posicéo (+30) 10
F2C 58 direita - lluminag&o instrumentos 3
F3A 58 esquerda - Luz placa 3
F3B Alimentacgéo luzes de direcao 7,5
F3C EV nivelamento 75
F4A Eletro-stop 7,5
F4B Relé opcional 75
F4C Farol de trabalho 7,5
F5A | Luzes baixas (56/B) 15
F5B Luz de teto (+30) 75
F5C Alimentacgao placa anti-capotagem 7,5
F6A Alimentagdo desvio marchas
EV marcha para frente/marcha para tras 75
F6B Limpador de para-brisa superior opcional 7,5

F6C Alimentag&o interruptores estabilizadores

Nao montar fusiveis com amperagem superior
aquela indicada: podem causar danos a
instalacéo elétrica.

Se os fusiveis se queimarem repetidamente em
pouco tempo, procurar a origem do problema,
realizando um controle da instalacéo elétrica.

Manter sempre a disposicao alguns fusiveis
para os casos de emergéncia.

Na&o tentar nunca reparar os fusiveis ou fazer
uma ligacao direta (sem os fusiveis).

Certificar-se, além disso, de que os contatos dos
fusiveis e dos porta-fusiveis garantam uma boa
ligacao elétrica e nao estejam oxidados.

O
|
O
[ [

it

Alimentag&o interruptor nivelamento O

Alimentag&o interruptor bloqueio/desblogueio

Alimentacéo placa controle Danfoss 20 O
F7A Alimentagao sensores (proximidade) 5 s s
F7B | Alimentag&o naveta 10 O ; ; ; ; E
F7C Aquecimento - Sinal acustico 15 O e =

< @ O < o O < m O

F8A Alimentac&o luzes de sinalizag&o e instrumentos 10 g |g| |s a g a E]
F8B | Luzesaltas (56/A) 15 O“: — e
F8C Alimentacao poténcia naveta HEERE 3 @a

Relé opcional naveta 5 O U I WU Wi O

Pégina D-25

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



TE REX‘H:EE m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT @
MANUTENGAO
Relés
an 7]
Na placa localizada abaixo do quadro de comandos O O
sdo presentes os seguintes relés:
) —
Ref. Circuito interessado 7
K1 Eletrovalvula mudanca cilindrada
K2 Sinal acustico O
K3 Intermiténcia b b
K4 Parada motor em emergéncia
K5 Bomba de emergéncia
K6 Luzes baixas (56/B) Desvio
K7 Desliga transmisséo O
K8 Eletrovalvula marcha para tras O
K9 Eletrovalvula marcha para frente
K10 N&o conectado O < @ o] (< @ o
K11 Alinhamento carros | I U a
K12 Braco baixo O < & o < @ o Fa—
K13 Luzes altas (56/A) 3| (2| |s a 5 a
K14 | Permissdo partida O el e
K15 Cesto opcional f f f : f : =0 8
K16 | Opcional o EEF:EL E]E O
K17 Opcional
Fusiveis e relés no vdo do motor K03 F22 F20 F23 F21
No vao do motor existem os seguintes fusiveis e relés:
Ref. Circuito Amp.
F20 Fusivel placa eletrénica 20
F21 Fusivel partida/velas 30
F22 Fusivel de alimentagdo placa de fusiveis 60
F23 Fusivel alternador 70

KO1 Relé partida
K02 Relé pré-aquecimento

K03 Relé placa eletronica K02
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Relés na caixa de derivacdo do carro-base
No carro-base existe uma caixa de derivagdo que
contém os seguintes relés:

Ref.

Circuito

KC1

KC2

KC3

KC4

KC5

KC6

KC7

KC8

KC9
KC10
KC11

KC12
KC13

KC14
KC15
KC16
KC17
KC18
KC19

Relé extensdo estabilizador anterior/posterior
esquerdo

Relé recolhimento estabilizador anterior/posterior
esquerdo

Relé extensao estabilizador anterior/posterior
direito

Relé recolhimento estabilizador anterior/posterior
direito

Relé elevagdo estabilizador anterior/posterior
esquerdo

Relé abaixamento estabilizador anterior/posterior
esquerdo

Relé elevacado estabilizador anterior/posterior
direito

Relé abaixamento estabilizador anterior/posterior
direito

Relé blogueio eixo traseiro

Relé desbloqueio eixo dianteiro

Relé anti-capotagem estabilizador posterior
esquerdo

Relé anti-capotagem estabilizador posterior direito

Relé anti-capotagem estabilizador anterior
esquerdo

Relé anti-capotagem estabilizador anterior direito
Relé bloqueio coroa rotativa

Relé sensor estabilizador

Relé sensor estabilizador

Relé sensor estabilizador

Relé sensor estabilizador

MANUTENGCAO

KC10 KC1

KC11’“ KC16 KC17 KC18 KC19
]

KC14 /KC12/ KC2
KC13 KC9 KC15
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B D-4.3 LAMPADAS COM ALIMENTAGCAO 12V CC

MANUTENGAO

Utilizacao Tensao Plugue Tipo Poténcia
e Luzes dianteiras alta/baixa ........cccceeeerveeeiiiniiiee e 12V e, P45t ..o 45/40 W
e Luzes de posicao dianteiras .......ccoeeeeeiiveeeieiicr e, 12V ., BAO9s ... 3w
e Luzes de sinalizacao dianteiras/traseiras .......cccccceeeeeeeicnnnns 12V ., BA15S .o, 21 W
e Luzes de freio e luzes de posicao traseiras ....cccccceeeeeeeecunnns 12V ., BAY 15d ......oeeunene. 21/5W
e Farol giratério - Luzes de trabalho..........cccccevveeeeeeniiiiiccnns 12V e, H3 s 55w
e  Sinalizadores luminosos painel e cabina .......ccccceeeveveeiicnnnns 12V e, W 2x4,6d ......cceeeune... 1,2W
LN 1197 o119 F=Toz=To J o1 o] - 1S 12V e, SV 8,5-8 oo 5W
L ¥ .4 o] - o= 12V ., BA15S i, 5W
e Luzes marcha paratras .......ccccccceeeeeeeeeccccieiieeee e e eee s 12V ., BA15S i, 21W

A| ATENCAO

As lampadas tem temperaturas de funcionamento
elevadas. Antes de tocar uma lampada com os
dedos, verificar se esta suficientemente fria.

IMPORTANTE

Nao tocar com os dedos o bulbo das lampadas
halogenas (plugue tipo H3), porque poderiam
danificar-se de modo irreparavel (utilizar um pano
limpo ou papel toalha). Se isto acontecer
providenciar a limpeza com um pedaco de papel
toalha embebido em alcool etilico.
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H D-5 ABASTECIMENTO
H D-5.1 ABASTECIMENTO Girolift 3514
Girolift 3518 Girolift 5022 | Especificacoes
Capacidade Capacidade Produto
Componente Produto (litros) (litros) no paragrafo
Motor diesel Oleo motor 10.5 13.5 D-5.2.1
Circuito resfriamento motor Agua + anti-gelo 30 35 D-5.2.5
Reservatério combustivel Carburante Diesel 125 D-5.2.3
Reservatdrio instalacéo hidraulica  Oleo hidraulico 200 D-5.2.2
Cambio Oleo 2,7 2,2 D-5.2.2
Diferenciais Oleo 8,5 7+7 D-5.2.2
Redutores roda Oleo 0,6 +0,6 1,5+1,5 D-5.2.2
Redutores rotacao torreta Oleo 2,8 2,8 D-5.2.2

B D-5.2 ESPECIFICAGOES DOS PRODUTOS

M D-5.2.1 Oleo motor

Empregar o 6leo descrito pelo Fabricante do motor diesel. (Consultar o relativo manual de instrugées anexado a
documentag¢do da maquina).

Originalmente a maquina é fornecida com 6leo motor:

SHELL MYRINA D SAE 15W40 (AP1 CD-CF ; MIL-L-2104 F)

B D-5.2.2 Oleos lubrificantes e relativos cartuchos filtradores
A maquina é abastecida com os seguintes lubrificantes:

Emprego Produto Definicao
Cambio - Diferenciais - Redutores SHELL SUPER GEAR90LS SAE90W MIL-L-2105 B
Instalagéo hidraulica e freios SHELL TELLUS T 46 DENISON HF-1  DIN51524 parte 2 ¢ 3

CAUTELA

Evitar a mistura de dleos de tipo e caracteristicas diversos: riscos de anomalias e ruptura de componentes.

Oleo para a instalacdo hidraulica:

Climas articos: Temperaturas inferiores a -10°C Utilizar 6leo SHELL Tellus T22
Climas temperados: Temperaturas inferiores a -15°C a + 45°C  Utilizar 6leo SHELL Tellus T46
Climas tropicais: Temperaturas superiores a + 30°C Utilizar 6leo SHELL Tellus T68

M Cartuchos filtradores:
Filtro Capacidade I/1' Filtragem Acoplagem
en la linea de reflujo

Circuito hidraulico transmisséo e servigos 250 20 um 1"1/4 B.S.P.

Cartucho de reposicdo codigo TEREXLIFT nr. 640085
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B D-5.2.3 Combustivel

Utilizar exclusivamente combustivel diesel para auto-
tragéo, isto €, com conteldo de sulfa inferior a 0,5%,
de acordo com as caracteristicas citadas no manual
de instrugcdes do motor diesel.

CAUTELA

Quando a temperatura ambiente for inferior a -20 °C
utilizar exclusivamente combustivel diesel tipo
“Arctic”, ou mesmo misturas de petrdleo e
combustivel diesel para auto-tracdo, cuja
composicao pode variar em funcdo da temperatura
ambiente até um maximo de 80% de petrdleo.

B D-5.2.4 Graxas

Para o engraxamento da maquina usar:

Em todos os pontos
de engraxe com bomba

e Graxa a base de litio
SHELL tipo SUPER
GREASE EP

e Graxa grafitada AGIP
tipo GR NG 3

Em todos os pontos de
engraxe com pincel.

No deslizamento do
bracgo telescépico

e Graxa PTFE
INTERFLON FIN
GREASE LS 2

CAUTELA

Evitar de misturar graxas de tipo e caracteristicas
diversas e n3o utilizar graxas de qualidade inferior.

re;

B D-5.2.5 Liquido de resfriamento do motor

MANUTENGAO

Aconselha-se usar uma mistura anti-congelante nas
proporgcdes de 50% de agua e 50% de produto anti-
gelo; a maquina vem abastecida com a mistura nas
proporgdes citadas acima, com:

CALTEX POLAR ANTIFREEZE (ASTM D3306-74)

CAUTELA

Usar mistura anti-congelante nas proporcées
aconselhadas pelo produtor de modo proporcional
a temperatura ambiente do local de trabalho.
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MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS

Secéao E

MAL FUNCIONAMENTO E
PESQUISA DE AVARIAS

INDICE DOS ARGUMENTOS

E-1 MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS ...

E-1.1 Problemas - Causas - SOIUGOES .......c.eeeiiiiiiiiieiiiiee e
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re;

BN E-1 MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS

Este capitulo constitui para o operador uma guia a
reparacdo das avarias mais comuns, mas, a0 mesmo
tempo, € uma indicagdo clara das intervencdes que
podem ser feitas exclusivamente por técnicos
especializados. Em caso de duvida ndo tomar nenhuma
atitude em relagdo a maquina, mas chamar sempre
um técnico especializado

Todas as intervencées de manutencao, de pesquisa
das avarias ou de conserto devem ser executados
com a maquina parada, com o braco em posicdo
de repouso ou apoiado no chao, com o freio de mao
puxado e apos ter retirado a chave do quadro de
comando maquina.

B E-1.1 PROBLEMAS - CAUSAS - SOLUGOES

O QUADRO NAO ACENDE * Bateria desconectada Reconectar a bateria através do
interruptor
¢ Bateria descarregada Verificar as condigdes da bateria
O MOTOR NAO DA PARTIDA * Seletor marcha frente/tras ndo em Colocar o seletor em posicdo N

O motor de partida nédo gira

posicdo neutra
Freio de mao ndo puxado
Sensores de proximidade ineficientes

Bateria descarregada
Destaque bateria ativado

Puxar o freio de mao e verificar o
acendimento da relativa luz
sinalizadora no painel

Controle e regulagem distancia
(vide paragrafo D-3.16 pag. D-17)
Recarregar ou substituir a bateria
Desligar o destaque bateria

O MOTOR NAO DA PARTIDA
O motor de partida gira, mas o
motor n3o da partida

Fusivel queimado
Combustivel exaurido
Filtro do combustivel diesel obstruido

Tubulagdo do combustivel diesel
esvaziada (em seguida ao término do
combustivel)

Verificar os fusiveis F4A
Reabastecer de combustivel
Referir-se ao manual de Uso e
Manutengéo Perkins
Reabastecer de combustivel,
entao referir-se ao manual de Uso
e Manutengé&o Perkins

A MAQUINA NAO SE MOVE

Desvio volante em posi¢éo de ponto
morto

Marcha mecéanica néo ativada (luz
sinalizadora 47 acesa)

Freio de mao puxado
Nivel do 6leo hidraulico baixo

Um ou mais estabilizadores
completamente abertos
Fusivel queimado

A alavanca do cambio néo esta
posicionada junto aos sensores de
proximidade

Posicionar corretamente o desvio
volante

Inserir a marcha

Verificar a regulagem dos sensores
12 e 22 marcha

Soltar

Verificar o nivel do 6leo hidraulico
no reservatério

Recolher os estabilizadores

Verificar os fusiveis F6A e F7A;
substitui-los, se necessario

Controle e regulagem distancia
(vide paragrafo D-3.16 pag. D-17)
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MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS

ire}

A MAQUINA TEM TRAGAO
INSUFICIENTE

LED do filtro hidraulico aceso

Oleo hidraulico no reservatério
insuficiente

Oleo ao interno ao reservatério
misturado com agua

Substituir o filtro

Completar o correto nivel do 6leo
hidraulico

Efetuar a substituicdo do 6leo

NAO OCORRE A MUDANGA ENTRE
12 E 22 MARCHA MECANICA

Fusivel queimado
Dificuldade de empenho das
engrenagens (luz sinalizadora 47 acesa)

Substituir o fusivel F1C
Estorcer e tentar novamente a
manobra de troca de marcha

NAO OCORRE A SELEGCAO DO
MODO DE ESTORCER

Fusivel de controle do modo de
torcdo queimado

Seletor “ESTRADA-CABINA-
NAVETA” em ESTRADA

Substituir o fusivel F1C

Selecionar “CABINA”

A FUNCAO “ESTRADA” E ATIVA
TAMBEM SELECIONANDO A
MARCHA EM “CANTEIROS”

Nao ocorre a selecdo “ESTRADA-
CABINA-NAVETA”

Verificar e eventualmente substituir
o fusivel F6C

A(}AO_INSUFICIENTE DO FREIO
DE MAO

Tens&o dos cabos insuficiente

Verificar e corrigir a tensdo dos cabos
através dos parafusos concavos

Verificar e corrigir a firmeza das
presilhas nos terminais dos cabos

O NIVELAMENTO NAO FUNCIONA El Seletor “ESTRADA-CABINA- Comutar em “CABINA”
NAVETA” em ESTRADA
Braco elevado mais que 2 metros Abaixar o brago
Fusivel queimado Substituir o fusivel F6C
Sensor do brago mal regulado Controle e regulagem distancia
(vide paragrafo D-3.16 pag. D-17)
Botdo 25 o tecla de sele¢do na Repetir a manobra de comando
alavanca de comando n&o acionados
0S ESTABILIZADORES NAO Seletor “ESTRADA-CABINA- Comutar em “CABINA”
FUNCIONAM NAVETA” em ESTRADA

Braco elevado mais que 2 metros
Fusivel queimado
Sensor do brago mal regulado

Botdes 16-17-18-19 o tecla de
selecdo na alavanca de comando
ndo acionados

Abaixar o brago

Substituir o fusivel F6C

Controle e regulagem distancia
(vide paragrafo D-3.16 pag. D-17)
Repetir a manobra de comando

0 BRAGO NAO DESCE, NAO SE
ESTENDE, NAO INCLINA A
PLATAFORMA, NAO EFETUA A
ROTACAO

El Seletor “ESTRADA-CABINA-
NAVETA” em ESTRADA
Fusivel queimado

Conmute a la posicion CABINA

Substituir o fusivel F6C
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

MAL FUNCIONAMENTO E PESQUISA DE AVARIAS

re;

GIROLIFT EM ALARME (LED
vermelho aceso)

Sistema anti-capotagem em alarme

e Executar o procedimento de
recolhimento; recolher o levantar o
braco

NAO SE ACENDE O SISTEMA
ANTI-CAPOTAGEM

Fusivel queimado

e \erificar e eventualmente substituir
o fusivel F5C

¢ Solicitar a intervencao da oficina de
assisténcia autorizada mais proxima

NAO SE CONSEGUE A TROCA
ENTRE MARCHA HIDRAULICA
LENTA/VELOZ
A luz sinalizadora presente na tecla
néao se acende quando se aperta a
tecla

Fusivel queimado

o \erificar e eventualmente substituir
o fusivel F1C

0 TERMOMETRO DO OLEO
HIDRAULICO NAO FUNCIONA

Isto € normal se a temperatura
externa é baixa e/ou se a maquina
for utilizada por periodos breves,
porque o 6leo hidraulico ndo ha tem-
po de se aquecer além de 40/50°C

NAO SE ACENDEALUZDE
SINALIZACAO DO FREIO DE MAO
PUXADO

Fusivel queimado

¢ \erificar e eventualmente substituir
o fusivel FTA

IMPORTANTE

Caso ocorram inconvenientes nao indicados neste capitulo, chamar a Assisténcia Técnica, a oficina
autorizada mais proxima, ou mesmo o revendedor TEREXLIFT.
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F-1.1
F-1.2
F-1.3
F-1.4
F-1.5
F-1.6
F-1.7
F-1.8
F-1.9
F-1.10
F-1.11

ACESSORIOS OPCIONAIS

Secéao F
ACESSORIOS OPCIONAIS

iINDICE DOS ARGUMENTOS

Cacamba para MateriaiS INEIMES ......cccccuereeiiieiee e cee e e e e e e e e e e e e e s
Tremonha Para CONCIEIO ....uuuuiiiiieiie e e e e e eas
(O Tor=Taql o F= Tl 0= (o] 0 1= ¢~ SR
= TaTe aTo RN [ (o JN=1 0 0 e T=T o = N USRI
(C 18] Ta o aTo X o1 o = 101 o' R USRS
FalCE0 de MaNUEENGEOD ...oceiii it e e e e e e e e e
Pinca hidraulica para traves € tUDOS ........occuiiiiiiiiiiie e
Forquilhas com translac@o hidrauliCa .........c.eeeiiiiiiiii i
oA oY = o Yo g = T 1= Yo = T S
Robot 5000 - 8000 - 15000 .......eeeeeiueeeaieeeeiieeeaeeeesreeeseeeessseeeesseeessseeesssseeessseessnseeesns

Naveta com brago com apoio Para armMagGOES ........eeeeeereieaeieriiiiiieereeeee e e e e e e e e eaeaneeees
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ACESSORIOS OPCIONAIS

N PREMISSA

Esta secdo tem o objetivo de oferecer ao operador as
informacgdes sobre os equipamentos permutaveis
opcionais destinados as carregadeiras.
Recomenda-se utilizar somente os equipamentos
originais tratados nestas paginas depois de haver lido
atentamente as suas caracteristicas e compreendido
O Seu Uuso.

Para a montagem e o desmonte, seguir o procedimento
padrdo descrito na secdo FUNCIONAMENTO,
paragrafo C-5.4.

Durante as operacées de substituicdo dos
equipamentos permutaveis, manter distante
qualquer outra pessoa da zona de trabalho.

A montagem de equipamentos opcionais,
especialmente aqueles do Falcdo, modifica o
baricentro da carga na carregadeira: antes de
movimentar uma carga, verificar sempre o peso e
consultar as tabelas de carga. Das capacidades
nominais identificadas deve-se subtrair o peso do
equipamento utilizado.

B Procedimento para a conexao das linhas
hidraulicas

Engatar o novo equipamento e bloquea-lo
hidraulicamente.

Desconectar as juntas rapidas A do cilindro de
bloqueio equipamentos e introduzi-las nos
encaixes de apoio B para serem protegidas de
sujeira.

Conectar os tubos de alimentacdo do novo
equipamento terminal nas juntas rapidas
precedentemente soltas.

Caso o novo equipamento possua dois movimentos
hidraulicos (por exemplo, a pinga para traves) é
indispensavel a instalagcdo, na maquina ou no
equipamento terminal, de uma valvula seletora de fluxo
C ativadaatravés do interruptor 20localizado na cabina.
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT ﬁ
ACESSORIOS OPCIONAIS

B F-1.1 CACAMBA PARA MATERIAIS INERTES

Dados técnicos

Litros 500 800
Largura mm 2435 | 2250
Comprimento mm 800 | 1000
Altura mm 850 940
Peso kg 285 380
Capacidade SAE m? 0,5 0,8

Aplicabilidade
GIROLIFT

Litros 3514 3518 | 5022
500 o o .
800 o -- --

CAUTELA

Equipamento adequado para a movimentacao de
material solto. Nao deve ser usado para escavar a
terra.

Campo de utilizacao
Equipamento com engate rapido para a movimentagao
de terra, areia, entulhos, cereais, etc.

Seguranca
Seguir absolutamente as normas gerais de seguranga
apresentadas na segdo B “SEGURANGCA”.

Funcionamento

CAUTELA

Quando se utiliza a pa, aconselha-se recolher a
carga somente com o braco completamente fechado
e empurrar o material acumulado com as rodas
retas.

Para recolher e depositar a carga, utilizar a alavanca
de rotacdo da plataforma porta-equipamentos.
Selecionar o limitador de carga relativo ao tipo de
equipamento F (forquilhas palete).

Manutencao
Antes da utilizacdo, verificar visualmente se o
equipamento ndo esta danificado.
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ACESSORIOS OPCIONAIS

B F-1.2 TREMONHA PARA CONCRETO Funcionamento

Encaixar a tremonhanas forquilhas, levando em
consideracdo o lado no qual o produto deve ser
descarregado.

Fixar a tremonha com as correntes fornecidas.

Para descarregar o produto utilizar manualmente a
alavanca de abertura da portinhola de descarga, no
caso de tremonha com abertura manual.

Caso a tremonha possua um cilindro oleodinamico para
a abertura da portinhola, utilizar a alavanca
bloqueadora de equipamentos, que devera ter a sua
linha conectada previamente aos condutos de
alimentacdo do novo equipamento terminal, através
dos mesmas juntas rapidas (vide instrugdes na pagina
F-2).

Selecionar o limitador de carga relativo ao tipo de
equipamento F (forquilhas palete).

Manutencao

Verificar visualmente se n&o foi danificada antes de
utiliza-la.

Lava-la cuidadosamente com agua no final de cada
dia de trabalho ou entdo antes de um periodo de pausa
na utilizagédo, no qual seja possivel a solidificagdo do

Dados técnicos conglomerado ou dos residuos.
Litros 500 800 Certificar-se de que n&do existam perdas de 6leo
hidraulico dos condutos ou das juntas rapidas.
Largura mm 1200 | 1200 Proteger cuidadosamente as juntas rapidas apds a
Comprimento mm 1200 | 1200 desgongxao, para evitar que impurezas possam entrar
no circuito.
Altura mm 1270 | 1520 Verificar a cada utilizagcdo se as correntes de fixagdo
Peso kg 290 260 estdointegras e, se estiverem desgastadas ou
deformadas, substitui-las.
Capacidade SAE m? 0,5 0,8
Aplicabilidade
GIROLIFT
Litros 3514 3518 | 5022
500 . . .
800 . . .

Campo de utilizacao

Equipamento aplicado nas forquilhas standard da
carregadeira e fixado através das correntes apropriadas
com manilha, fornecidas junto ao equipamento.

Seguranca
Seguir absolutamente as normas gerais de segurancga
apresentadas na segdo B “SEGURANGCA”.
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ACESSORIOS OPCIONAIS

H F-1.3 CACAMBA BETONEIRA Campo de utilizacdo
Equipamento com engate rapido para a mistura e a
distribuicdo de conglomerado de cimento.

Seguranca
Seguir absolutamente as normas gerais de seguranga
apresentadas na segdo B “SEGURANGCA”.

Funcionamento

Para recolher e depositar a carga, utilizar a alavanca
de rotacdo da plataforma porta-equipamentos.

Para dar partida no misturador, utilizar a alavanca
blogueadora de equipamentos, que devera ter a sua
linha conectada previamente aos condutos de
alimentacdo do novo equipamento terminal, através
dos mesmas juntas rapidas (vide instrugoes na pagina
F-2).

Selecionar o limitador de carga relativo ao tipo de
equipamento F (forquilhas palete).

Dados técnicos Manutenzione
Litros 350 —
Largura SN A ATENCAO
Comprimento mm 900
Altura mm | 1000 Antes de realizar qualquer manutencéo na cagcamba,
deve-se apoia-la no chao, parar a maquina, retirar
Peso kg 340 a chave de partida e fechar com a chave a cabina
Capacidade SAE mé | 0,35 de guia, para impedir que alguém possa ter acesso
ao quadro de comandos.
Aplicabilidade Verificar visualmente se ndo foi danificada antes de
utiliza-la.
GIROLIFT Lava-la cuidadosamente com agua no final de cada
Litros 3514 3518 | 5022 dia de trabalho ou entao antes de um periodo de pausa
na utilizagdo, no qual seja possivel a solidificagdo do
350 ° ° ¢ conglomerado ou dos residuos.
Certificar-se de que nao existam perdas de 6leo
hidraulico dos condutos ou das juntas rapidas.

Proteger cuidadosamente as juntas rapidas apés a
desconexao, para evitar que impurezas possam entrar
no circuito.

Pégina F-5
Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002




TEREX'[Hr

==

Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT @
ACESSORIOS OPCIONAIS

B F-1.4 GANCHO FIXO EM CHAPA

Dados técnicos

Campo de utilizacao
Equipamento com engate rapido para a elevacgao de
cargas através das amarras apropriadas.

Seguranca

Seguir absolutamente as normas gerais de seguranga
apresentadas na segdo B “SEGURANGCA”.

N&o deixar oscilar as cargas elevadas.

N&o puxar as cargas enganchadas.

Elevar a carga antes de estender o braco.

Funcionamento

Enganchar o acessorio e fixa-lo com o cilindro de
bloqueio de equipamentos.

Todas as cargas devem ser fixadas com as devidas
amarras de tecido ou com corrente, conforme as
normativas vigentes.

Para a movimentac&o das cargas, elevar e girar o brago
telescopico do lift.

Selecionar o limitador de carga relativo ao tipo de
equipamento W (guincho).

Manutencao

Antes da utilizacao, verificar visualmente se o
equipamento nio esta danificado.

Controlar a presenca e a eficacia da parada de

Capacidade em kg 3500 | 5000 | S°9urancano gancho.

Largura mm 600 900

Comprimento mm 300 | 1000

Altura mm 400 900

Peso kg 50 90

Aplicabilidade
GIROLIFT

Capacidade em kg 3514 3518 | 5022

3500 . . --

5000 -- -- o
Certificar-se de que este equipamento possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este equipamento deve ser inscrito no
ISPESL (Instituto Superior Para a Prevencao e
Seguranca do Trabalho) e revisado regularmente
uma vez por ano.
O pedido de revisao deve ser feita pelo usuario.
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B F-1.5 GUINCHO HIDRAULICO

Dados técnicos

ACESSORIOS OPCIONAIS

B F-1.6

FALCAO DE MANUTENGAO

Dados técnicos

Capacidade em kg 3000 | 5000 Longitud 4000
Largura mm 960 960 Largura mm 970
Comprimento mm 880 880 Altura mm 600
Altura mm 1650 | 1650 Peso kg 360
Peso kg 280 300 Capacidade kg 900

Aplicabilidade Aplicabilidade
GIROLIFT GIROLIFT

Capacidade em kg 3514 3518 | 5022 Longitud 3514 3518 | 5022
3000 o o -- 4000 o o o
5000 -- -- o

Para usar este equipamento consultar o manual
especifico fornecido Codigo: 57.0300.5600

IMPORTANTE

Certificar-se de que este equipamento possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este equipamento deve ser inscrito no
ISPESL (Instituto Superior Para a Prevencdo e
Seguranca do Trabalho) e revisado regularmente
uma vez por ano.

O pedido de revisao deve ser feita pelo usuario.

Para usar este equipamento consultar o manual
especifico fornecido Cddigo: 57.0300.5600

IMPORTANTE

Certificar-se de que este equipamento possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este equipamento deve ser inscrito no
ISPESL (Instituto Superior Para a Prevencao e
Seguranca do Trabalho) e revisado regularmente
uma vez por ano.

O pedido de revisdo deve ser feita pelo usuario.
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B F-1.7 PINGA HIDRAULICA PARA TRAVES E
TUBOS

Dados técnicos

ACESSORIOS OPCIONAIS

Campo de utilizacao

Equipamento com engate rapido para a movimentagéo
e a rotagdo de traves ou tubos.

Seguranca
Seguir absolutamente as normas gerais de seguranga
apresentadas na segdo B “SEGURANGCA”.

Funcionamento

Para executar as regulagens de inclinacdo agir na
alavanca de rotacdo da plataforma porta-
equipamentos.

Para a apreenséao e a rotagdo das traves ou dos tubos,
agir na alavanca de bloqueio equipamentos; esta
devera ter a sua linha conectada previamente aos
condutos de alimentacdo do novo equipamento
terminal através das mesmas juntas rapidas (vide
instrugcdes na pagina F-2).

O equipamento possui um valvula seletora de fluxo,
que permite o desdobramento da linha de alimentagéo
para o fechamento da pinga e para a rotacdo das traves
a serem movimentadas.

O desdobramento acontece agindo no seletor 20.
Selecionar o limitador de carga relativo ao tipo de
equipamento F (forquilhas palete).

Diametro de apreensdo | 130+625 Manutengéo' ) . . )

Antes da utilizacao, verificar visualmente se o

Largura mm 750 equipamento n&o esta danificado.

c , i 360 Verificar se ndo existem vazamentos de 6leo hidraulico.

omprimento mm Engraxar diariamente as articulagdes com bomba de

Altura mm 1000 lubrificacéo.

Peso kg 190

Rotacéao 260°

Aplicabilidade
GIROLIFT

Diametro de apreensao| 3514 3518 | 5022

130+625 . . .
Certificar-se de que este equipamento possa ser
utilizado no pais no qual se opera. No mercado
italiano, este equipamento deve ser inscrito no
ISPESL (Instituto Superior Para a Prevencao e
Seguranca do Trabalho) e revisado regularmente
uma vez por ano.
O pedido de revisao deve ser feita pelo usuario.
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HF-1.8 FORQUILHAS COM

HIDRAULICA

Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT @
ACESSORIOS OPCIONAIS

TRANSLACAO Campo de utilizagcao

Equipamento com engate rapido para a movimentagao
de cargas paletizadas.

Seguranca

Seguir absolutamente as normas gerais de seguranga
apresentadas na segdo B “SEGURANGCA”.

¢ NA&o carregar material a granel

e Nao movimentar paletes sobrepostas

Funcionamento

Para executar as regulagens de inclinacdo agir na
alavanca de rotacdo da plataforma porta-
equipamentos.

Para a translagc&o da carga agir na alavanca de bloqueio
equipamentos; esta devera ter a sua linha conectada
previamente aos condutos de alimentagdo do novo
equipamento terminal através das mesmas juntas
rapidas (vide instrugdes na paginaa F-2).

Selecionar o limitador de carga relativo ao tipo de
equipamento F (forquilhas palete).

Dados técnicos Manutenga"o' , ~ Lo .
- Antes da utilizacao, verificar visualmente se o
Capacidade em kg 3500 equipamento n&o esta danificado.
Largura mm 1400 Verificar se né}o gxistem vazamentos de 6leo hidréulico.
Engraxar diariamente com graxa grafitada as
Comprimento mm 1500 articulagdes com a bomba de engraxe e as guias de
Altura mm 650 deslizamento.
Peso kg 180
Translacao mm + 150
Engates forquilhas FEM 3
Aplicabilidade
GIROLIFT
Capacidade em kg 3514 3518 | 5022
3500 . . .
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

B F-1.9 NAVETA PORTA-PESSOAS

Aplicabilidade

ACESSORIOS OPCIONAIS

Naveta modelo

3514

GIROLIFT

3518

5022

2P-200F
2P-200RNE
2P-200REM
3P-1000RNE
2P-800REM5500

Para usar este equipamento consultar o manual

especifico fornecido Codigo: 57.0300.1600
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ACESSORIOS OPCIONAIS

H F-1.10 ROBOT 5000 / 8000 / 15000

Aplicabilidade
GIROLIFT
ROBOT modelo 3514 3518 | 5022
5000 . . .
8000 . . .
15000 -- -- .

Para usar este equipamento consultar o manual
especifico fornecido Codigo: 57.0300.0600
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B F-1.11 NAVETA COM BRACO COM APOIO
PARA ARMACOES

Dimensdes da naveta

Largura mm 800

Comprimento mm 2000

Altura mm 3000

Peso (incluso o braco) kg 2000
96°

Campo de utilizacao

Equipamento com junta rapida para elevar, posicionar
e colocar em funcionamento armacdes e seus
acessorios, tais como: rede eletrosoldada, correntes
para o bloqueio das armacgdes, etc.

Seguranca

Seguir cuidadosamente as normas gerais de seguranca
apresentadas na secdo B “SEGURANCA” e as
indicacées do manual especifico para o uso e a
manutencao fornecido com a maquina.

Funcionamento

A naveta possui a bordo comandos para a
movimentagao do braco e da prépria naveta.
Realizar o procedimento de desvio dos comandos do
lift para a naveta.

E indispensavel que um operador no chio siga as
manobras, para que possa intervir em caso de
emergéncia.

Podem subir a bordo da naveta no maximo duas
pessoas.

Seguir cuidadosamente as tabelas de carga aplicadas na
maquina e apresentadas na secdo G “Tabelas e anexos”.

ACESSORIOS OPCIONAIS

re;

N

Selecionar o limitador de carga relativo ao tipo de
equipamento R (robot).

Manutencao

Antes da utilizacao, verificar visualmente se o
equipamento nao esta danificado. Verificar se nao
existem vazamentos de 6leo hidraulico. Engraxar
diariamente com graxa grafitada as articulagdes com
a bomba de engraxe.
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

Secéo G

TABELAS E ANEXOS

INDICE DOS ARGUMENTOS

G-1 Torques de aperto dos parafusos . G-2 BO22 e G-17

G-2.1.1 Tabela de carga com forquilhas Girolift G-3.4  Esquema elétrico Girolift 3514-3518-

3514 com estab”lzadores - Carga 5022 ............................................... G'1 8
longitudinal ........ccccveeviiiiiiieeeeee G-3 G-3.5 Esquema elétrico Girolift 3514-3518-

G_2.1.2 Tabela de Carga com forquilhas Girolift 5022 ............................................... G'1 9
3514 com estabilizadores - carga G-3.6.1 Esquema elétrico Girolift 3514-3518 G-20
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T E REX‘HE m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT @

TABELAS E ANEXOS

HE G-1 TORQUES DE APERTO DOS PARAFUSOS

Dxp Pré-carga (N) Torque de aperto (Nm)

4.8 8.8 10.9 12.9 4.8 8.8 10.9 12.9
M4x0,7 1970 3930 5530 6640 1,5 3,1 4,3 5,2
M5x0,8 3180 6360 8950 10700 3 6 8,5 10,1
M6 x1 4500 9000 12700 15200 5,2 10,4 14,6 17,5
M8x1,25 8200 16400 23100 27700 12,3 24,6 34,7 41,6
M8x1 8780 17600 24700 29600 13 26 36,6 43,9
M10x1,5 13000 26000 36500 43900 25,1 50,1 70,5 84,6
M10x 1,25 13700 27400 38500 46300 26,2 52,4 73,6 88,4
M12x 1,75 18900 37800 53000 63700 42,4 84,8 119 143
M12x 1,25 20600 41300 58000 69600 45,3 90,6 127 153
M14x2 25800 51500 72500 86900 67,4 135 190 228
M14x 1,5 28000 56000 78800 94500 71,7 143 202 242
M 16 x 2 35200 70300 98900 | 119000 102 205 288 346
M16x 1.5 37400 74800 | 105000 | 126000 107 214 302 362
M 18 x 2,5 43000 86000 | 121000 | 145000 142 283 398 478
M18x1,5 48400 96800 | 136000 | 163000 154 308 434 520
M 20 x 2,5 54900 | 110000 | 154000 | 185000 200 400 562 674
M20x 1,5 60900 | 122000 | 171000 | 206000 216 431 607 728
M22x25 67900 | 136000 | 191000 | 229000 266 532 748 897
M22x1,5 74600 | 149000 | 210000 | 252000 286 571 803 964
M24 x3 79100 | 158000 | 222000 | 267000 345 691 971 1170
M24 x2 86000 | 172000 | 242000 | 290000 365 731 1030 1230
M27 x 3 103000 | 206000 | 289000 | 347000 505 1010 1420 1700
M 27 x 2 111000 | 222000 | 312000 | 375000 534 1070 1500 1800
M 30 x 3,5 126000 | 251000 | 353000 | 424000 686 1370 1930 2310
M30x2 139000 | 278000 | 391000 | 469000 738 1480 2080 2490

IMPORTANTE

Os sensores de proximidade tém um torque maximo de aperto igual a 15 Nm.
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T E REX'__I:L—P‘E m Carregadeira com brago telescopico Serie GIROLIFT ﬁ
TABELAS E ANEXOS
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T E REX'__I:L—P‘E m Carregadeira com brago telescopico Serie GIROLIFT ﬁ
TABELAS E ANEXOS
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

]
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T E REX'__I:L—P‘E m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT ﬁ
TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.4 TABELA DE CARGA COM FORQUILHAS GIROLIFT 3514 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL
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TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.5 TABELA DE CARGA COM FORQUILHAS GIROLIFT 3518 COM ESTABILIZADORES -
CARGA LONGITUDINAL
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TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.6 TABELA DE CARGA COM FORQUILHAS GIROLIFT 3518 COM ESTABILIZADORES -
CARGA TRANSVERSAL
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TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.7 TABELA DE CARGA COM FORQUILHAS GIROLIFT 3518 SEM ESTABILIZADORES -
CARGA LONGITUDINAL
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TABELAS E ANEXOS

B G-2.1.8 TABELA DE CARGA COM FORQUILHAS GIROLIFT 3518 SEM ESTABILIZADORES -
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

]
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

==

TABELAS E ANEXOS

]
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

]
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

]
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T E REX‘HE m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS
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TABELAS E ANEXOS
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TABELAS E ANEXOS
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TABELAS E ANEXOS
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

B G-3.5 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518-5022
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

B G-3.6.1 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518

TABELAS E ANEXOS
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.6.2 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

B G-3.7.1 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518

‘ ‘ ‘ ‘ MANIPULADOR
— — OPCIONAL
Y TEMPORIZADOR
N RP4
s L )
4 3 2 1 1 2 3 4 5 6
66 \JXG6 \JXB6 7 X66 XTAUXT WXT \WXT UXT XT
5 3| @ @
- A i 2 = 2 A
wBt
ANV1
N1 N1 A-B1 A-B1
is
N1 N1 N1
os
R-N1 R-N1 R-N1
o
UNT
A-N1
H
z 5 5 s = AN
3 a| = e
= < N < @ @ 2 2
I
| &
3 4 7 8 1
Xt Xt xt6 xie 1 xes
z 3 s gl & 5 z
H = N < @ < &
1506 s 8 Ts
xiolxio Iy xat | xio
I
|
|
|
|
I
I
|
|
|
s 3 3 1 5 i
T Lo 1 Pos T B
r--- - - - - - - - ---r----.-.J4------------+--/I-—- - +4 - - |
I o F1A F6C
I ! ! 7.5A 20A
i TABLERO DE CIRCUITOS DANFOSS EE |
| I I
R et e e phat 41 +15 +E
i“ 12 iws 16 !
XJ4 XJ4 XJa XJa I
I
I
|
|
|
|
I
I
|
z ) 1) 3
H 2 N H
30 31 34 35
Tm Txao szn szn
r r ACOPLAMIENTO r r
30 31 34 35
x40 X0 x40 x40
z ) o T
H < N <
2 4 6 14
¥er xer xcr xer
w CENTRALITA
o B CARRO INF.
KC4 Ker KC8
r: ol _ o Ii 2N r: ol
-
l’“ 13 |14 1 45 1l |s 1 |10 7 l‘w 2 |a 6
Xc4 XC5 \/ XC5 Xxc3 XC4 XC5 \/ XC5. XC3 7 XC5 \/ XC5 Xc3 XC4 (C5 \/ XC5. Xc3
ey ey xca preeyes ey
_ - _ _ _ 3 z z
B z s g gl . N <b= <
= B EY < Y 2 - 2 s » s
xat xat xat xat x4
- s s z
%I EI NI RI
1 2 1 2 1 2 1 2
X1 x4 X118 X113 X1z xit2 X1 Xt
Y14 Y13 Y12 Y11
z| z
z z z z
31 31
s B > ¢ > ¢ >
ELECTROVALVULA ELECTROVALVULA ELECTROVALVULA ELECTROVALVULA
BAJADA ESTABILIZADOR BAJADA ESTABILIZADOR SUBIDA ESTABILIZADOR SUBIDA ESTABILIZADOR
/ANTERIOR 1ZQ. POSTERIOR DCHO. ANTERIOR 1ZQ. POSTERIOR DCHO.

Pégina G-22

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



TEREX'[Hr

==

Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

B G-3.7.2 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.8 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518-5022
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.9 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518-5022
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

B G-3.10 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518-5022
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.11.1 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518 - CENTRAL DANFOSS

CONECTADOR "JP2"

CONECTADOR "J5"/"J6"

CONECTADOR "J3"

POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN. POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN. POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN.
1 MANDO PROPORG. SUBIDA/BAJADA AN IN 1 | +12 JOYSTICK EN MOVIMIENTO MiB+M-V | IN 1 BOTON ESTABILIZADOR 1ZQ. BN IN
2 | MANDO PROPORC. ROTACION TORRE L-R IN 2 | TECLA AMARILLA SN IN 2 | BOTON ESTABILIZADOR DGHO. AR IN
3 | MANDO PROPORC. SALIDA/RETORNO BRAZO LB IN 3 | TECLAROJA B-L IN 3 | BOTON ESTABILIZADOR DGHO. 7B IN
4 | +12 JOYSTICK EN MOVIMIENTO v IN 4 | HOMBRE MUERTO B-H IN 4 | BOTON ESTABILIZADOR 1ZQ. VN IN
5 | HABILITACION MOVIMIENTOS BARQUILLA V-B IN 5 | JOYSTICKADELANTE  DIR. 1A N IN 5 | DESCONECTADO M/N IN
6 | +12 PARA ALIMENTACION ROBOT B-R ouT 6 | JOYSTICKATRAS  DIR. 1B B-R IN 6 | SELECTOR LLAVE CARR./OBRA/BARQUILLA W/B IN
7 | DESCONECTADO 7 | JOYSTICK DERECHA  DIR.2A M-R IN 7 | SENSOR PERNO ALTO (CORONA GIRATORIA) AN IN
8 | SENSOR HORQUILLAS INTRODUCIDAS B-N IN 8 | JOYSTICK IZQUIERDA  DIR. 2B M-S IN 8 | SENSOR SISTEMA ANTI-VUELCO B-N IN

9 | JOY. RETORNO BRAZO DIR. 3A B/S IN 9 | SENSOR BRAZO BAJADO cL IN

10 | JOY. SALIDABRAZO DIR. 3B s IN 10 | SENSOR BRAZO ALZADO GN IN

11 | PROPOR.1P  SUBIDA/BAJADA R IN 11 | LUZ AVISO SUBIDA/BAJADA BRAZO s IN

12 | PROPOR.2P  ROTACION L IN 12 | LUZ AVISO SALIDA/RETORNO BRAZO v IN
CONECTADOR "JP3" 13 | PROPOR.3P  SALIDA/RETORNO H IN ; DESCONEGTADO

14 | +12 P POTENCIOMETROS JOY. MG+BG+V+Z | IN > | DESCONECTADO

POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN. 3 DESCONEGTADO
1 PUNTO MUERTO INTERR. JOYSTICK OPC. B-G IN CONECTADOR "JP4" 7 | BOTON COMPENSAGION o ~
2 EN ROBOT AB IN . 5 OPCIONAL B/V IN
8 | OUT OPCIONAL 1 POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR | SEN. 6 | BOTON BLOQUEO/DESBL. PERNO ROTAC. TORRE G/R IN
4 OUT OPCIONAL 2 1 ALIMENTACION EV SALIDA/RETORNO AR ouT 7 +12 CERRADO CON LLAVE RIN N
5 2 | ALIM. EV ESTAB. BLOQUEO/DESBLOQUEO GORONA GIR. M-N ouT 8 | SELECTOR LLAVE GARR/BARQUILLA/OBRA N N
6 3 | ALIMENTAGION EV ROTACION HORQUILLAS B-N ouT 9 | LUZ DE AVISO ROTAGION HORQUILLAS A N
! 4 [ ALIMENTACION EV ROTACION TORRE AG out 10 | LUZ DE AVISO CORONA GIR. BLOQUEADA M-V IN
8 5 | ALIM. EV BLOQUEO/DESBLOQUEO HERRAMIENTA R-G ouT " LUZ DE AVISO ROTAGION HORQUILLAS " N

6 | DESCONECTADO 12 | LUZ AVISO SUBIDA/BAJADA BRAZO L-R IN

7 | DESGONECTADO 13 | LUZ DE AVISO HORQUILLAS PARALELAS c IN

8 | DESCONECTADO 14 | SENSOR ASIENTO AN IN
CONECTADOR "J4" 15 DESCONECTADO
REFERENCIAS CONECTADORES EN EL ESQUEMA ELECTRICO 16 | DESCONECTADO
_ 17 | DESCONECTADO

POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN. JP2 CORRESPONDE A XJP2 18 TIERRA N "
1 MANDO PROP. SALIDA/RETORNO BRAZO W/B ouTt JP3 CORRESPONDE A XUP3
2 | ESTAB. BLOQUEO/DESBLOQUEO CORONA GIRATORIA|  V/B ouT
3 | MANDO PROP. SUBIDA/BAJADA BRAZO AN ouT JP4 CORRESPONDE A XJP4
4 MANDO PROPORC. ROTAC. TORRETA UG ouT J3 CORRESPONDE A XJ3 (CONECTADOR 12 VIAS) Y XJ30 (CONECTADOR 18 VIAS)

5 | MANDO PROP. BLOQUEO/DESBLOQUEO LB ouT J4 CORRESPONDE A XJ4

6 | ELECTROVALVULA CONMUTACION ZN J5 CORRESPONDE A XJ5

7 | DESCONECTADO

8 | DESCONECTADO

9 | EVSUBIDA ESTAB. ANT. DCHO. Y9 V/B ouT s J4 JP3 JP2 J5/J6 J3 JP4

10 EV BAJADA ESTAB. POST. IZQ. Y8 c/B ouT f ” ” ] ] . ” ” (s )

11 | EVBAJADA ESTAB. ANT. 1ZQ. Y14 M/N out " o i . o s R

12 | EV BAJADA ESTAB. POST. DCHO. Y13 A/B ouT ___ﬂ _____ ” T - ___”____”___ __I'I__”___

13 | EV BAJADA ESTAB. ANT. DCHO. Y7 B/N ouT

14 | EV SUBIDA ESTAB. POST. IZQ. Y6 V/N ouT

15 | EV SUBIDA ESTAB. ANT. 1ZQ. Y12 7/8 ouT VERSION SOFTW. RO R182 R196 R207 R236 R237 R238
16 EV SUBIDA ESTAB. POST. DCHO. Y11 AR ouT ESTABILIZADORES S N S S S N
17 | ALIM. BOBINAS RELES ESTAB. SN out FECHA COMPENSAGION T | | |
18 | ELECTROVALVULA NIVELACION EJE DELANTERO Y10 |  G/R ouT cODIGO 01170852 TENSION 3 TENSION 2 TENSION 1
19 | ELECTROVALVULA NIVELACION EJE DELANTERO Y5 CN out
20 | SENSOR PERNO BLOQUEO CORONA GIR. 78 IN
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.11.2 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022 - CENTRAL DANFOSS

CONECTADOR "JP2"

CONECTADOR "J5"/"J6"

CONECTADOR "J3"

POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN. POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN.
1 MANDO PROPORC. SUBIDA/BAJADA AN IN 1 +12 JOYSTICK EN MOVIMIENTO M+B+M-V IN 1 BOTON BRAZO ANT. DCHO. B/N IN
2 MANDO PROPORC. ROTACION TORRE L-R IN 2 TECLA AMARILLA S-N IN 2 BOTON PIE ANT. DCHO. AR IN
3 MANDO PROPORC. SALIDA/RETORNO BRAZO L-B IN 3 TECLA ROJA B-L IN 3 BOTON ESTAB. BRAZO ANT. IZQ. /B IN
4 +12 JOYSTICK EN MOVIMIENTO % IN 4 HOMBRE MUERTO B-H IN 4 BOTON ESTAB. PIE ANT. 1ZQ. V/N IN
5 HABILITACION MOVIMIENTOS BARQUILLA V-B IN 5 JOYSTICK ADELANTE DIR. 1A N IN 5 BOTON ESTAB. BRAZO POST. DCHO. M/N IN
6 +12 PARA ALIMENTACION ROBOT B-R ouT 6 JOYSTICK ATRAS ~ DIR. 1B B-R IN 6 IN BARQUILLA M/B IN
7 DESCONECTADO 7 JOYSTICK DERECHA  DIR. 2A M-R IN 7 SENSOR PERNO ALTO A-N IN
8 SENSOR HORQUILLAS INTRODUCIDAS B-N IN 8 JOYSTICK IZQUIERDA  DIR. 2B M-S IN 8 SENSOR SISTEMA ANTI-VUELCO B-N IN

9 JOY. RETORNO BRAZO DIR. 3A B/S IN 9 SENSOR BRAZO BAJADO C-L IN
10 JOY. SALIDA BRAZO DIR. 3B S IN 10 IN JOYSTICK OPCIONAL G/N IN
11 PROPOR. 1 P SUBIDA/BAJADA R IN 11 LUZ AVISO SUBIDA/BAJADA BRAZO S IN
12 PROPOR. 2 P ROTACION L IN 12 LUZ AVISO SALIDA/RETORNO BRAZO Vv IN
n 1]
CONECTADOR "JP3 13 PROPOR. 3 P SALIDA/RETORNO H IN 1 BOTON ESTAB. PIE POST. DCHO. V/B
14 +12 P POTENCIOMETROS JOY. MG+BG+V+Z | IN 5 BOTON ESTAB. BRAZO POST. 12Q. B
POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR | SEN 3 | BOTON ESTAB. PIE POST. 1ZQ.
1 PUNTO MUERTO INTERR. JOYSTICK OPC. B-G IN 4 BOTON COMPENSACION C/N IN
REFERENCIAS CONECTADORES EN EL ESQUEMA ELECTRICO
2 EN ROBOT A-B IN 5 SENSOR BRAZO ALZADO B/V IN
3 OUT OPCIONAL 1 6 BOTON BLOQUEO/DESBL. PERNO ROTAC. TORRE G/R IN
JP2 CORRESPONDE A XJP2
4 OUT OPCIONAL 1 7 V BATERIA R/N IN
5 JP3 CORRESPONDE A XJP3
8 IN OBRA M-N IN
6 JP4 CORRESPONDE A XJP4 9 |LUZ DE AVISO ROTACION HORQUILLAS A IN
7 J3 CORRESPONDE A XJ3 (CONECTADOR 12 VIAS) Y XJ30 (CONECTADOR 18 VIAS) 10 LUZ DE AVISO BLOQUEO/DESBLOQUEO HERRAMIENTA M-V IN
8 J4 CORRESPONDE A XJ4 11 LUZ DE AVISO CORONA GIR. BLOQUEADA H IN
LUZ DE AVISO ROTAC. TORRETA .
J5 CORRESPONDEA XJ5 12 LR N
13 LUZ DE AVISO HORQUILLAS PARALELAS o] IN
14 SENSOR ASIENTO AN IN
CONECTADOR "JP4" 15| besconeomaoo
16 DESCONECTADO
CONECTADOR "J4" _ 17 DESCONECTADO
POS DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN.
18 | TIERRA N IN
_ 1 ALIMENTACION EV SALIDA/RETORNO AR ouT
POS. DESCRIPCION FUNCION COLOR SEN.
2 ALIM. EV ESTAB. BLOQUEO/DESBLOQUEO CORONAGIR.  M-N ouT
1 MANDO PROP. SALIDA/RETORNO BRAZO M/B ouT
3 ALIMENTACION EV ROTACION HORQUILLAS B-N OouT
2 MANDO PROP. ESTAB. BLOQUEO/DESBLOQUEO CORONAGIR. |~ V/B out
4 ALIMENTACION EV ROTACION TORRE A-G ouT
3 MANDO PROP. SUBIDA/BAJADA BRAZO AN ouT
5 ALIM. EV BLOQUEO/DESBLOQUEO HERRAMIENTA R-G ouT
4 MANDO PROPORC. ROTAC. TORRETA LG ouT
6 DESCONECTADO
5 MANDO PROP. BLOQUEO/DESBLOQUEO /B ouT
7 DESCONECTADO
6 ELECTROVALVULA CONMUTACION ZIN
8 DESCONECTADO
7 DESCONECTADO
8 DESCONECTADO
O
9 | EVSALIDA ESTAB. IQ. Y9-Y9a V/B ouT s> R . JP3 JP2 J3 JP4

10 | EVRETORNO ESTAB. IZQ. Y8-Y8a c/B out . IJ IJ ; , s IJ IJ ; IJ ,

11 EV SALIDA ESTAB. DCHO. Y14-Y14a M/N ouT 0 o w0 T I o

12 EV RETORNO ESTAB. DCHO. Y13-Y13a A/B ouT ” ” ” ” il ”

13 EV SUBIDA ESTAB. IZQ. Y7-Y7a B/N ouT

14 EV BAJADA ESTAB. IZQ. Y6-Y6a V/IN ouT

R182 R196 R207 R236 R237 R238

15 EV SUBIDA ESTAB. DCHO. Y12-Y12a z/B out VERSION SOFTW.

16 | EV BAJADA ESTAB. DCHO. Y11-Y11a AR out ESTABILIZADORES S N N N N N

17 ALIM. BOBINAS RELES ESTAB. S-N ouT FECHA I | | |

18 ELECTROVALVULA NIVELACION EJE DELANTERO Y10 G/R ouT CODIGO 01170852 TENSION 3 TENSION 2 TENSION 1

19 ELECTROVALVULA NIVELACION EJE DELANTERO Y5 C/N ouT

20 SENSOR PERNO BLOQUEO CORONA GIR. Z-B IN
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B G-3.12.1 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518 - CENTRAL PRINCIPAL

X5 - MARK 21
POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN
1 DESACTIV. AVISADOR AC. MARCHA ATRAS B ouT
2 | ALIMENTACION BOTON EMERGENCIA R-A N
3 |ALIMENTACION INTERR. LUCES DE POSICION  [B-R | ouT
4 [LUCES DE POSICION B-G [N
5 | ALIMENTAGION INTERMITENCIA L-R out
6  |ALIM. INDICADORES DE DIRECCION 2N |ouT
7 | ALIMENTACION BOTON EMERGENCIA 2M out
8 | ALIMENTACION AVISADOR ACUSTICO z N
9 |ALIMENTACION CONMUTADOR MARCHAS V-N N
10 | ALIMENTACION LUCES LARGAS B-V IN
11 | ALIMENTACION BOTON EMERGENCIA R ouT
12 | ALIMENT. INDICADOR DIRECC. IZQ. 2L out
13 | ALIMENT. INDICADOR DIRECC. DCHO. 2A out
14 | AL ADELANTE/ATRAS Y CAMBIO CILINDRADA [2GR | OUT
15 | AL LIMPIAPARABRISAS/TEMPORIZ. 2UN  [ouT
16 | AL DESCONEXION AV. ACUST. MARCHA ATRAS [B-R | OUT
17  |BOTON DE EMERGENCIA MN|IN
18 | DE CONMUT. A RELE PARA LUCES CORTAS AV IN
19 | DECONMUT. A RELE PARA CAMBIO CILINDR. | Z-B IN
20 | MARCHAATRAS M-N - |IN
21 |ALIMENTACION BOTON LUZ GIRATORIA RN  |ouT
X12 - MARK 9
POS. DESCRIPCION FUNCION coL SEN
1 E.V. DIRECCION A CANGREJO cN  |our
2 E.V. DIRECCION GUATRO RUEDAS H-R  |ouT
3 SENAL BRAZO BAJADO Z-N ouT
4 OPCIONAL
5 EV. 1 MARCHA MECANICA B-v ouT
6 E.V. BLOQUEO DIFERENC. AB ouT
7 E.V. 2 MARCHA MECANICA B-R |ouT
X13 - MARK 17
POS. DESCRIPCION FUNCION COL | SEN.
1 LUZ AVISO LUCES LARGAS V-N ouT
2 AL. LUZ AVISO IND. ACEITE HIDR. S-N ouT
3 LUZ AVISO INDICADOR FRENOS HR  |ouT
4 LUZ AVISO TEMP. MAX. AGUA HR  |ouT
5 LUZ AVISO FILTRO AIRE AG  |out
6 OPCIONAL out
7 LUZ AVISO ACEITE MOTOR HN  |ouT
8 LUZ AVISO GENERADOR 2H ouT
9 TEMPERATURA AGUA MOTOR H-L ouT
10 AL. DIRECC. A CANGREJO CcN  |out
1 AL. DIRECC. CUATRO RUEDAS HR  |ouT
12 LUZ AVISO ALARMA sG  |out
13 LUZ AVISO FRENO DE MANO L-G ouT
14 DESCONECTADO
15 DESCONECTADO
16 DESCONECTADO
17 DESCONEGTADO

X6 - MARK 17 X7 - MARK 17
POS. DESCRIPCION FUNCION coL SEN POS. DESCRIPCION FUNCION coL SEN.
1 AL. BOMBA FRENOS PARA PARADA R ouT 1 ALIM. LUZ LARGA IZQ. v ouT
2 AL. SENSORES PERNO ALTO/ALIN. CARROS 2RV ouT 2 SEN. ESTAB. PARA ANTI-VUELCO LR N
3 AL. INDICADOR DE DIRECCION 1ZQ. L IN 3 ALIM. SENSORES ESTABILIZADORES RV ouT
4 AL. INDICADOR DE DIRECCION DCHO. A IN 4 SEN. DESEMBRAGUE TRANSMISION B-G ouT
5 SENAL ALINEAMIENTO CARROS M-B IN 5 SENSOR EJE CARDANICO A-B IN
6 ALIMENTACION BOBINA BOMBA EMERG. AR IN 6 SENSOR 1. MARCHA AV IN
7 AL. FARO POST. DCHO. G ouT 7 SENSOR 2. MARCHA A-R IN
8 E.V. ACUMULADORES VIRAJE SN ouT 8 LUZ CORTA H ouT
9 AL. FARO POST. IZQ. Y LUZ MATRICULA G-N out 9 LUZ CORTA H out
10 PRESOST. PRES. BOMBA FRENOS INSUFICIENTE | H-R IN 10 LUZ LARGA v ouT
1" OBSTRUCCION FILTRO ACEITE HIDR. H-L IN " ALIM. E.V. CAMBIO CILINDRADA v ouT
12 | AL SENSOR BRAZO ALZ/BAJADO 2RV |ouT 12 | |NDICADOR DIRECCION 1ZQ. L out
13 AVIS. ACUSTICO MARCHA ATRAS B out 13 INDICADOR DIRECCION DCHO. A out
14 | SEN. SENSOR BRAZO BAJADO c-L IN 14 | opciONAL -6 |out
15 TIERRA N IN 15 LUCES DE POSICION 1ZQ. G-N  |our
ALIMENTACION RELE 30 KC9-KC10
i LUZ MARCHAMTRRS il o 16 DESBLOQUEO NIVELACION PUENTES DIR. HR out
17 ALIMENTACION AVISADOR ACUST. z ouT
17 LUCES DE POSICION DCHA 2G ouT
X15 - MARK 13
POS. | DESCRIPCION FUNCION
OPCIONAL PARA TODAS LAS POSICIONES
+30, +3Q +15 + @ N
~t X5 -CONECTADOR 21 VIAS (AZUL CLARO)
CIaA SALPICADERO LATERAL
X1 X2 X3 X4 1B020325 R
i X6 - CONECTADOR 17 VIAS ~ |*
F1A F2A F3A p e 0 (AMARILLO)
758 7-5A 3A ‘ L. SUP. ANTERIOR
C ] C ] C ] CAMBIO
CILINDR. AVACUST.
F1B F2B F3B
Bt
C ) C ) C ) o2{} o3{_}
F1C F2C F3C g
7.5A 3A 7.5A K4 Ks Ke °
sovn || Luces X8 - C(?/NECT-)G’ VIAS X9 -CONECTADOR 13 V.
EMERGENCIA 04 ERDE L. CENTRALITA CAMBIO
F4A F5A FBA EMERGENCIA CORTAS LINEA MOTOR 5
7.5A 15A 7.5A E
C ) C ] C ] os_} oo} o7{_} @
X10 - CONECTADOR 17 VIAS
F4B Fs8 Fes K7 K8 K9 SALPICADERO LATERAL
7.5A 7.5A 7.5A _
C J C J C J ASENSO MARCHA MARCHA
MARCHA ATRAS ADELANTE
Fac FSC F6C X11 - CONECTADOR 13 VIAS o X12-CONECT. |
7.5A 7.5A 20A (AMARILLO) . 7 VIAS
va T} o9} oo SALPICADERO LAT. |- L.ACOPL. |-
F7A FéA ' K11 K12 K13
5A 10A °
— — ALINEAM. BRAZO LUCES DDG ™®s X13 - CONECTADOR 17 VIAS (VERDE)
cArros | | Basabo || LARGas o iz ors SALPICADERO ANTERIOR
F7B F8B
10A 15A '
014 ‘I I' D1S ‘I I' D16 ‘I I'
— || = X14-CONECTADOR |
F7C F8C 023 D24 9 VIAS
15A 5A K14 K15 K16 K17 BARQUILLA - D17 D18 D19 D20 D21 D22
ASENSO OPCIONAL
START BRAZO OPCIONAL OPCIONAL
X15-CONECTADOR |~
TF ool ¥ oo T ol F 1S
b2s ° RELE OPC. -

X9 - MARK 13 X11 - MARK 13
POS. DESCRIPCION FUNCION coL SEN POS. DESCRIPCION FUNCION coL | SEN
1 +12 CAMBIO MARCHA ar |our 1 ALIMENTACION 85 RELE ELECTRONICA wB  |our
2 SENAL LUZ AVISO 2 MARCHA VN N 2 LUZ AVISO LUCES DE POSICION G out
3 SENSOR ASIENTO v ouT 3 LUZ AVISO ALIN. CARROS MB  |our
4 SENAL LUZ AVISO 1 MARCHA v ouT 4 +12 SENSOR BRAZO BAJADO oL N
5 EV. Y16 2 MARCHA BR | 5 +12 PARA BARQUILLA UN N
6 TIERRA N ouT 6 +12 PARA LUCES AVISO INSTRUMENTOS 2RN out
7 +12 ALIM. CENTRAL. DESDE FUS. 1C 7.5A R-N ouT 7 +12 LUZ DE TRABAJO G-R ouT
8 EV.Y17 1 MARCHA V-B N 8 +12 AL. LUCES BOTONES ESTABILIZADORES | g/ out
9 | BUZZER OUT OPCIONAL M-N |ouT 9 | +12ILUMINACION SALPICADERO 2G out
10 DESEMBRAGUE TRANSMISION LG N 10 +12 AL. LUCES AVISO IND. DIRECCION RG  |our
11 | SENSOR EJE CARDANICO EN MOV. AB  |our n +12 DE 50 LLAVE ENGENDIDO ce  |IN
12 SENSOR 1 MARGHA PUESTA AV ouT 12 +12 AL. CAMBIO MARCHAS ev |our
13 | SENSOR 2 MARCHA PUESTA AR |outr 13 +12 INTERRUPTOR CALEFACCION R |ouT
X14 - MARK 9
X8 - MARK 9 POS. DESCRIPCION FUNCION coL | SEN
o ALIM. RELE BOMBA EMERG.
POS. DESCRIPCION FUNCION coL | sEN. ! L6 N
2 ALIM. BOTON PARADA EM. MOTOR M ouT
1 E.V. MARCHA ADELANTE Y01 VN ouT
3 +12 START DESDE BARQUILLA c IN
2 TEMPERATURA AGUA MOTOR HL N
4 OPCIONAL .
3 ALTA TEMPERATURA AGUA MOTOR HR N AG |our
5 OPCIONAL +12 AV ouT
4 FILTRO DE AIRE AG  |IN
6 OPCIONAL AN [N
5 ELECTROSTOP Y29 M ouT
7 AVISADOR ACUSTICO z N
6 E.V. MARCHA ATRAS Y02 My |our
8 +12 PARA BARQUILLA RN |ouT
7 LUZ DE AVISO AGEITE MOTOR N |our
9 AL. POTENT. JOYSTICK BARQUILLA GR |ouT
8 BOBINA RELE K01 MOTOR DE ARRANQUE c ouT
9 +12 DESDE ALTERNADOR H out
X10 - MARK 17
POS. DESCRIPCION FUNCION coL | SEN
1 SEN. ESTAB. ANTI-VUELCO L-R out
2 | +12 EVBLOQUEO DIFERENCIAL cB |IN
COLORES CABLEADO 3 | +12 MICRO ASIENTO Y MICRO FRENOMANO | 2Ry | ouT
4 | SENAL FRENO DE MANO PUESTO LG N
A AZUL CLARO
SENSOR ALINEAMIENTO CARROS "
B BLANCO 5 M-B out
G NARANJO 6 | AL CENTRALITA ANTI-VUELCO R ouT
G AMARILLO 7 | ALM. BOTON CAMBIO HR | ouT
H GRIS
8 | AL CARRETERA/OBRA/BARQUILLA 2R/N | ouT
L AZUL
AL. LUZ PLAFON
M MARRON ° R out
N NEGRO 10 | CAMBIO 1/2 MARCHA MECANICA aR |IN
R ROJO " LUZ DE AVISO 2 MARCHA V-N ouT
S ROSA 12 | SENSOR ASIENTO v | IN
V  VERDE
LUZ DE AVISO 1 MARCHA %
Z VioLADO 13 BV _jour
14 | SER. +12 PARA BOMBA EMERGENCIA UG IN
NOTA: La coloracion de los filos bicolor se indica con la composicion
de las siglas indicadas arriba, ejemplo: 15 | AL TABL CIRCUITOS DANFOSS Y MANIPUL. OPC. | RBR | OUT
G/V ->AMARILLO/VERDE (COLORACION TRANSVERSAL) 16 | ALIM.TABLERO CIRCUITOS DANFOSS RN | out
G-V ->AMARILLO-VERDE (COLORACION TRANSVERSAL) 17 | ALIMENTAGION BOMBA EMERGENGIA UN ouT
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TABELAS E ANEXOS

B G-3.12.2 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022 - CENTRAL PRINCIPAL

X5 - MARK 21
POS. DESCRIPCION FUNCION coL. | SEN
1 DESAGTIV. AVISADOR AC. MARCHA ATRAS B ouT
2 | ALIMENTACION BOTON EMERGENCIA RA |IN
3 | ALIMENTACION INTERR. LUCES DEPOSICION |B-R | OUT
4 | LUCES DE POSICION B-G |IN
5 | ALIMENTACION INTERMITENCIA L-R ouT
6 | ALIM. INDICADORES DE DIRECCION LN |ouT
7 | ALIMENTACION BOTON EMERGENCIA 2M ouT
8 | ALIMENTACION AVISADOR ACUSTICO z IN
9 | ALIMENTACION CONMUTADOR MARCHAS V=N IN
10 | ALIMENTACION LUCES LARGAS B-V IN
11| ALIMENTACION BOTON EMERGENCIA R ouT
12 ALIMENT. INDICADOR DIRECC. 1ZQ. 2L ouT
13 | ALIMENT. INDICADOR DIRECC. DCHO. 2A ouT
14 | AL ADELANTE/ATRAS Y CAMBIO CILINDRADA [ 2GR |OUT
15 | AL LIMPIAPARABRISAS/TEMPORIZ. 2UN  |ouT
16 | AL DESCONEXION AV. ACUST. MARCHAATRAS  [B-R  |OUT
17 | BOTON DE EMERGENCIA MN|IN
18 | DE CONMUT. A RELE PARA LUCES CORTAS AV |IN
19 | DECONMUT. ARELE PARACAMBIO CILINDR. [ Z-B  [IN
20 | MARCHAATRAS M-N [N
21 | ALIMENTACION BOTON LUZ GIRATORIA RN |ouT
X12 - MARK 9
POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN
1 E.V. DIRECCION A CANGREJO cN  |our
2 E.V. DIRECCION CUATRO RUEDAS HR  |ouT
3 SENAL BRAZO BAJADO 7N out
4 OPCIONAL
5 E.V. 1 MARCHA MECANICA BV ouT
6 E.V. BLOQUEO DIFERENC. AB ouT
7 E.V. 2 MARCHA MECANICA BR |ouT
X13 - MARK 17
POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN
1 LUZ AVISO LUCES LARGAS VN out
2 | AL LUZ AVISO IND. ACEITE HIDR. S-N ouT
3 LUZ AVISO INDICADOR FRENOS HR  |our
4 LUZ AVISO TEMP. MAX. AGUA HR  |our
5 LUZ AVISO FILTRO AIRE AG  |our
6 | OPcIONAL out
7 LUZ AVISO ACEITE MOTOR HN  |out
8 LUZ AVISO GENERADOR 2H out
9 | TEMPERATURA AGUA MOTOR H-L out
10 | AL. DIRECC. A CANGREJO CN  |our
11 AL. DIRECC. CUATRO RUEDAS HR |our
12 LUZ AVISO ALARMA s-G  |ouT
13 LUZ AVISO FRENO DE MANO L-G ouT
14 DESCONECTADO
15 DESCONECTADO
16 DESCONECTADO
17 DESCONECTADO

X6 - MARK 17 X7 - MARK 17
POS. DESCRIPCION FUNCION coL | SEN POS. DESCRIPCION FUNCION coL. | SEN
1 AL. BOMBA FRENOS PARA PARADA R ouT 1 ALIM. LUZ LARGA 1ZQ. Vi ouT
2 AL. SENSORES PERNO ALTO/ALIN. CARROS  [ory  |ouT 2 SEN. ESTAB. PARA ANTI-VUELCO LR N
3 AL. INDIGADOR DE DIREGCION 12Q. L IN 3 ALIM. SENSORES ESTABILIZADORES RV |ouT
4 AL. INDICADOR DE DIRECCION DCHO. A IN 4 SEN. DESEMBRAGUE TRANSMISION B-G ouT
5 SENAL ALINEAMIENTO CARROS M-B IN 5 SENSOR EJE CARDANICO A-B IN
6 ALIMENTACION BOBINA BOMBA EMERG. A-R IN 6 SENSOR 1. MARCHA AV IN
7 AL. FARO POST. DCHO. G out 7 SENSOR 2. MARCHA AR N
8 E.V. ACUMULADORES VIRAJE SIN ouT 8 LUZ CORTA H ouT
9 AL FARO POST. 1ZQ. Y LUZ MATRICULA GN |our 9 LUZ CORTA H ouT
10 PRESOST. PRES. BOMBA FRENOS INSUFICIENTE | H-R IN 10 LUZ LARGA Vi ouT
" OBSTRUCCION FILTRO ACEITE HIDR. H-L N " ALIM. E.V. CAMBIO CILINDRADA v ouT
12 AL. SENSOR BRAZO ALZ./BAJADO 2RV |ouT 12 INDICADOR DIRECCION 1ZQ. L ouT
13 AVIS. ACUSTICO MARCHA ATRAS B ouT 13 INDICADOR DIRECCION DCHO. A ouT
14 SEN. SENSOR BRAZO BAJADO Cc-L IN 14 OPCIONAL L-G ouT
15 TIERRA N IN 15 LUGES DE POSICION 1ZQ. &N |out
16 LUZ MARCHA ATRAS MV |out ALIMENTACION RELE 30 KC9-KC10
16 DESBLOQUEO NIVELACION PUENTES DIR. H-R our
17 ALIMENTACION AVISADOR ACUST. z ouT
17 LUCES DE POSICION DCHA 2G ouT
X15 - MARK 13
POS. DESCRIPCION FUNCION
OPCIONAL PARA TODAS LAS POSICIONES
+30 +3Q +15 + @
CiA«\ X5 -CONECTADOR 21 VIAS (AZUL CLARO)
SALPICADERO LATERAL
X1 k2 X3 xa 1B020325S .
i X6 - CONECTADOR 17 VIAS  |*
FA F2A FaA p o ] o (AMARILLO)
7.5A 7.5A 3A L. SUP. ANTERIOR
C ] C ] C ] CAMBIO
CILINDR, | | AVACUST INTERMITENCIA
F1B F2B F3B
10A 10A 75A X7 - CONECTADOR 17 VIAS
. , . , . , T F oL T LINEA ACOPLAMIENTO
F1C F2C F3C -
7.5A 3A 7.5A K4 K5 K6 o ®
vercenon| | BOMBA LUCES X8 - CONECT. 9 VIAS X9 -CONECTADOR 13 V.
EMERGENCIA| | CORTAS o4 (VERDE) L. CENTRALITA CAMBIO
FaA F5A F6A LINEA MOTOR :
7.5A 15A 7.5A
( ) ( ] ( ] os_} oe{ _} o7{_}
F4B F5B F6B pe p o X10 - CONECTADOR 17 VIAS
75A 75A 75A SALPICADERO LATERAL B
[ ] [ ] [ ] ASENSO MARCHA MARCHA
MARCHA ATRAS ADELANTE
F“f st Zﬁg X11 - CONECTADOR 13 VIAS |= X12-CONECT. |»
7.5, 7.5,
(AMARILLO) :
st ool ool } SALPICADEROLAT. |- "] L ACOPL. |-
F7A FéA ' K11 K12 K13
5A 10A °
—/ —/ ALINEAM. BRAZO LUCES EEE 1es [X13 - CONECTADOR 17 VIAS (VERDE)
7B . CARROS BAJADO LARGAS D11 DI12D13 SALPICADERO ANTERIOR
10A 15A '
D14 <| |> DI1S <| |' D16 <| |'
—/ —/ X14-CONECTADOCR |»
D23 D24
F7C F8cC K14 K15 K16 K17 9 VIAS
15A 5A BARQUILLA D17 D18 D19 D20 D21 D22
ASENSO OPCIONAL
START BRAZO OPCIONAL OPCIONAL
X15-CONECTADOR
11 VIAS
o2s{{_} o2e{_} o27{_} o2e{ } RELE OPC.

Pégina G-30

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002

X9 - MARK 13
POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN
1 +12 CAMBIO MARCHA &R out
2 SENAL LUZ AVISO 2 MARCHA VN N
3 SENSOR ASIENTO ANV out
4 SENAL LUZ AVISO 1 MARCHA v ouT
5 E.V. Y16 2 MARCHA BR N
6 TIERRA N out
7 +12 ALIM. CENTRAL. DESDE FUS. 1C 7.5A RN out
8 E.V. Y17 1 MARCHA V-B IN
9 BUZZER OUT OPCIONAL M-N  |ouT
10 DESEMBRAGUE TRANSMISION LG N
" SENSOR EJE CARDANICO EN MOV. AB ouT
12 SENSOR 1 MARCHA PUESTA AV ouT
13 SENSOR 2 MARCHA PUESTA AR ouT
X8 - MARK 9
POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN.
1 E.V. MARCHA ADELANTE Y01 V-N ouT
2 TEMPERATURA AGUA MOTOR H-L IN
3 ALTA TEMPERATURA AGUA MOTOR HR IN
4 FILTRO DE AIRE AG |IN
5 ELECTROSTOP Y29 M ouT
6 E.V. MARCHA ATRAS Y02 M-V |ouT
7 LUZ DE AVISO ACEITE MOTOR H-N _[ouT
8 BOBINA RELE K01 MOTOR DE ARRANQUE [ out
9 +12 DESDE ALTERNADOR H ouT
COLORES CABLEADO
A AZUL CLARO
B BLANCO
C NARANJO
G AMARILLO
H GRIS
L AZUL
M  MARRON
N NEGRO
R ROJO
S ROSA
vV VERDE
Z VIOLADO
NOTA: La coloracion de los filos bicolor se indica con la composicion
de las siglas indicadas arriba, ejemplo:
G/V ->AMARILLO/VERDE (COLORACION TRANSVERSAL)
G-V ->AMARILLO-VERDE (COLORACION TRANSVERSAL)

X11 - MARK 13
POS. DESCRIPCION FUNCION coL. | SEN
1 ALIMENTACION 85 RELE ELECTRONICA we |out
2 LUZ AVISO LUCES DE POSICION G ouT
3 |LUZAVISO ALIN. CARROS MB |ouT
4 |+12 SENSOR BRAZO BAJADO oL |
5  |+12 PARA BARQUILLA UN N
6 |+12 PARA LUCES AVISO INSTRUMENTOS RN |ouT
7 |+12LUz DE TRABAJO G-R |ouT
g | +12AL LUCES BOTONES ESTABILIZADORES  [g/N | ouT
9 [+12 ILUMINACION SALPICADERO °G ouT
10 |+12 AL. LUCES AVISO IND. DIRECCION RG |ouT
" +12 DE 50 LLAVE ENCENDIDO cB |IN
12 +12 AL. CAMBIO MARCHAS GV |our
13 | +12 INTERRUPTOR CALEFACCION H-R |ouT
X14 - MARK 9
POS. DESCRIPCION FUNCION coL. | SEN
1 ALIM. RELE BOMBA EMERG. e |n
2 ALIM. BOTON PARADA EM. MOTOR M ouT
3 +12 START DESDE BARQUILLA c IN
4 OPCIONAL A-G ouT
5 OPCIONAL +12 AV |ouT
6 OPCIONAL AN [IN
7 AVISADOR ACUSTICO z IN
8 +12 PARA BARQUILLA RN |ouT
9 AL. POTENT. JOYSTICK BARQUILLA G-R |ouT
X10 - MARK 17
POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN.
1 SEN. ESTAB. ANTI-VUELCO LR |out
2 +12 EV BLOQUEO DIFERENCIAL cB | IN
3 +12 MICRO ASIENTO Y MICRO FRENOMANO | oy | ouT
4 SENAL FRENO DE MANO PUESTO e |
5 SENSOR ALINEAMIENTO CARROS M-8 | ouT
6 AL. CENTRALITA ANTI-VUELCO R ouT
7 ALIM. BOTON CAMBIO HR | ouT
8 AL. CARRETERA/OBRA/BARQUILLA 2R/N | OUT
9 AL. LUZ PLAFON R out
10 CAMBIO 1/2 MARCHA MECANICA GR |IN
" LUZ DE AVISO 2 MARCHA V-N | ouT
12 SENSOR ASIENTO 2AV | IN
13 LUZ DE AVISO 1 MARCHA B-V | ouT
14 SEN. +12 PARA BOMBA EMERGENCIA LG |IN
15 AL. TABL. CIRCUITOS DANFOSS Y MANIPUL. OPC| RBR | OUT
16 ALIM. TABLERO CIRCUITOS DANFOSS R-N | ouT
17 ALIMENTACION BOMBA EMERGENCIA UN ouT




TEREX![A/

Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

=

TABELAS E ANEXOS

B G-3.13.1 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518 - CENTRAL CARRO-BASE

XC8 - MARK 21 VIAS

XC6 - MARK 9 VIAS

XC4 - MARK 13 VIAS

XC3 - MARK 13 VIAS

XC1 - MARK 21 VIAS

POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN. POS. DESCRIPCION FUNCION POS. DESCRIPCION FUNCION COL. |SEN POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN.
1 SENSOR PERNO BLOQUEO CORONA GIRATORIA (Z-B  |OUT NO UTILIZADO PARA GIROLIFT 3514 1 E.V. DESBLOQUEO PUENTE ANT. Y3 Y4 2MB |OUT 1 BAJADA ESTAB. ANT. 1ZQ. Y14 M/N  |OouUT
2 SENSOR EJE CARDANICO A-B |OUT 2 SENSOR ESTABILIZADOR ANT. I1ZQ. B/R IN 2 BAJADA ESTAB. POST. 1ZQ. Y8 C/B |OUT
3 | EVNIVELACION 1ZQ. Y10 GR |IN XC5 - MARK 17 VIAS 3 SENSOR ESTABILIZADOR ANT. DCHO. B-N |IN 3 ALIMENTACION SENSORES 2RV |OUT
4 EV NIVELACION DCHA. Y5 C/N IN POS. DESCRIPCION FUNCION 4 ALIM. SENSORES ESTABILIZADORES ANT. 2RV IN 4 BAJADA ESTAB. POST. DCHO. Y7 B/N ouT

I DESCONEGTADO SUBIDA ESTAB. POST. DCHO. Y6
5 | BVIMARCHAYTY BV |IN NO UTILIZADO PARA GIROLIFT 3514 5 5 VN jout
6 ALIMENTACION SENSORES R-V |IN 6 DESCONECTADO 6 BAJADA ESTAB. POST. DCHO Y11 AR |OUT
SENAL PARA ANTI-VUELCO - DESCONECTADO 728 |ouT
7 L-R |ouT LEYENDA ABREVIACIONES 7 7 SUBIDA ESTAB. ANT. 1ZQ. Y12
+12 PARA 30 RELE KC9 KC10 EV DESBLOQUEO
8 | PUENTES DIRECTORES OSCILANTES H-R [IN ANT. | ANTERIOR SAL. | SUBIDA 8 DESCONECTADO 8 | BAJADAESTAB. POST. DCHO Y13 AB  |OUT
9 ALIM. BOBINAS RELES ESTABILIZADORES SN [IN POST. | POSTERIOR DIS. | BAJADA 9 DESCONECTADO 9 SUBIDA ESTAB. ANT. DCHO. Y9 v/B |OUT
10 | SENAL ESTAB. BLOQUEO TRANSMISION B-G |ouT STAB. | ESTABILIZADOR | SENS. | SENSOR 10 TIERRA 10 TIERRA N
EV ELECTROVALVULA | CONN.[ CONECTADOR
" SUBIDA ESTAB. ANT. DCHO. YO ALIM. 30 RELEKC1 [B/V  |IN 11 DESCONECTADO 1 SENSOR ALINEAMIENTO RUEDAS POST. A-B
ALIM | ALIMENTACION DIFFER.| DIFERENCIAL
. . DESCONECTADO DESCONECTADO B
12 EV BLOQUEO DIFERENCIAL Y19 C-B |IN SX IZQUIERDA SEG. | SENAL 12 12 M-N
13 | SENSOR 1 MARCHA MECANICA AN [OUT DX | DERECHA 13 DESCONECTADO 13 DESCONECTADO Z-N
14 | EVCAMBIO CILINDRADA Y18 v IN N.C. | DESCONECTADO
45 | EV2MARCHAY16 B-R |IN
16 | SENSOR 2 MARCHA MECANICA AR |ouT
17 | DIRECCION A LAS 4 RUEDAS Y20 H-R |IN
]
18 | DIRECCION A CANGREJO Y21 C-N |IN m
blA“ 1B020306
19 | DESCONECTADO Z-N
20 | DESCONEGTADO M-N
10 8
21 OPCIONAL L-G J2 1 DC22 J1 1 Ty ae - T 2N
288888888
XG7- CONEGTADOR 17 VIAS | | T o XC3- CONECTADOR 13 VIAS
(DESDE EL ACOPLAMIENTO) @ D D D D (TABLERO TRASERO)
1 1
2 L 2
XC7 - MARK 17 VIAS X7 ! ! X3
POS. DESCRIPCION FUNCION COL. |SEN @ XC8- CONECTADOR 21 VIAS XC1- CONECTADOR 21 VIAS @
(DESDE EL ACOPLAMIENTO) (PARA CIRCUITOS AUXILIARES)
1 BAJADA ESTAB. ANT. DCHO. Y7 ALIM. 30 RELEKGC5 B/N  [IN
2 BAJADA ESTAB. ANT. IZQ. Y14 ALIM. 30 RELEKC3 M/N  |IN DC13 1x8 DC6 pots 1 X1
3 SUBIDA ESTAB. POST. 1ZQ. Y6 ALIM. 30 RELE KC6 V/N IN KC8 KC6 KC5 KC15 KC12 KC13 KC14
~
4 | BAJADAESTAB. POST DCHO. VI3 AUM.BORELEKCE A/B | IN SUBIDA ESTAB. D SUBIDA ESTAB. BAJADAESTAB. | | DESCONECTADO ANTIVUELCO D ANTI-VUELCO D ANTI-VUELCO I;I 5
POST. DCHO. POST. 12Q. ANT. DCHO. ESTAB. POST. DCHO. ESTAB. ANT. 1Z2Q. ESTAB. ANT. 1ZQ. e
5 TIERRA N IN
TNM —
6 SUBIDA ESTAB. ANT. IZQ. Y12 ALIM. 30 RELE KC7 Z/B IN KC7 KC4 KC3 KC2 KC9 KC11
<
7 DESCONEGTADO SUBIDA ESTAB. BAJADA ESTAB. BAJADA ESTAB. BAJADA ESTAB. BLOQUEO D g D ANTI-VUELCO DD
ANT. 1ZQ. POST. DCHO. ANT. 1ZQ. POST. 1ZQ. PUENTE POST. - ESTAB. POST. 12Q.
0
8 | DESCONECTADO Q b2t bue DLt Sz
[a]
9 DESCONEGTADO @ KC1 KC10 @ © pL20 @
<0 S <z ALIMENTATION
10 | BAJADAESTAB. POST. IZQ. Y8 ALIM. 30 RELEKC2 C/B | IN 6 8 SUBIDA ESTAB. DESBLOQUEO D g9 @: 25 wicko 10
ANT. DCHO. PUENTE POST. @2 o2 m’%
DESCONEGTAD 8 =2 2 =
11 SCONECTADO XC4- CONECTADOR 13 VIAS 8 B 28 &S XC5- CONEGTADOR 17 VIAS
XC6- CONEGTADOR 9 VIAS uz g3 ug
12 | DESCONEGTADO (NO UTILIZADO) PARA FUNCIONES ANT. g 23 &y (NO UTILIZADO)
MAQUINA <§ g
13 DESCONECTADO ° g
1 X6 1 X4 B 1XS
14 SUBIDA ESTAB. POST. DCHO. Y11 ALIM. 30RELEKGs A/R [ IN e
15 DESCONECTADO
16 DESCONEGTADO
17 | DESCONECTADO

NOTA: La coloracion de los filos bicolor se indica con la composicion

de las siglas indicadas arriba, ejemplo:

G/V ->AMARILLO/VERDE (COLORACION TRANSVERSAL)
G-V ->AMARILLO-VERDE (COLORACION TRANSVERSAL)

Pégina G-31

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002

POS. DESCRIPCION FUNCION COL. |SEN
1 E.V. DESBLOQUEO PUENTE TRASERO Y15 [2GV  [OUT
2 DESCONECTADO G-V |ouT
3 ALIMENTACION SENSOR EJE CARDANICO  |R-V  |OUT
4 ALIM. SENSOR 1 MARCHA R-V |[OUT
5 ALIM. SENSOR 2 MARCHA R-V |ouT
6 ALIM. SENS. PERNO BLOQUEO CORONA GIR. [2RV  |OUT
7 ALIM. E.V. 1 MARCHA Y17 B-v |ouT
8 ALIM. EV NIVELACION ANT. DCHA. Y5 C/N |ouT
9 ALIM. EV NIVELACION ANT. IZQ. Y10 G/R |OUT
10 SENAL SENSOR EJE CARDANICO A-B [IN
" SENAL SENSOR CORONA GIR. BLOQUEADA |Z-B  |IN
12 TOPE RECORRIDO ESTAB. POST. 1ZQ. B-N |IN
13 TOPE RECORRIDO ESTAB. POST. DCHO. B/R |IN
14 DESCONECTADO G-N
15 E.V. DIRECCION A CANGREJO Y21 C-N |ouT
16 E.V. DIRECCION A LAS 4 RUEDAS Y20 H-R |[OUT
17 SENSOR 2 MARCHA MECANICA AR |IN
18 ALIM. E.V. 2 MARCHA Y16 B-R |[OUT
19 ALIM. E.V. CAMBIO CILINDRADA Y18 \Y IN
20 SENSOR 1 MARCHA MECANICA AV |IN
21 ALIM. E.V. BLOQUEO DIFERENCIAL C-B |IN
COLORES CABLEADO
A AZUL CLARO
B BLANCO
C NARANJO
G AMARILLO
H GRIS
L AZUL
M  MARRON
N NEGRO
R ROJO
S ROSA
V VERDE
Z VIOLADO
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

B G-3.13.2 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 5022 - CENTRAL CARRO-BASE

XC8 - MARK 21 VIAS

XC6 - MARK 9 VIAS

XC4 - MARK 13 VIAS

XC3 - MARK 13 VIAS

XC1 - MARK 21 VIAS

POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN. POS. DESCRIPCION FUNCION COL. |SEN. POS. DESCRIPCION FUNCION COL. |SEN POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN. POS. DESCRIPCION FUNCION COL. | SEN.
1 SENSOR PERNO BLOQUEO CORONA GIRATORIA |Z-B | OUT 1 TIERRA 1 EV DESBLOQUEO PUENTE DELANTEROY3Y4 |2MB  |OUT 1 EV SALIDA ESTAB. POST. DCHO. Y14 M/N  [OUT 1 E.V. DESBLOQUEO PUENTE TRASERO Y15 [2GV  |OUT
2 SENSOR EJE CARDANICO A-B |oOuT 2 INDICADOR DE DIRECCION DCHO. A 2 SENSOR ESTAB. ANT. IZQ. BR |IN 2 EV RETORNO ESTAB. POST. IZQ. Y8 c/B  |ouT 2 | DESCONECTADO G-V |ouT
3 EV NIVELACION 12Q. Y10 G/R |IN 3 DESCONECTADO 3 SENSOR ESTAB. ANT. DCHO. B-N [IN 3 ALIMENTACION SENSORES 2RV |OUT 3 ALIMENTACION SENSOR EJE CARDANICO R-V |ouT
4 EV NIVELACION DCHA. Y5 C/N |IN 4 DESCONECTADO 4 ALIM. SENSORES ESTAB. ANT 2RV |IN 4 EV SUBIDA ESTAB. POST. 1ZQ. Y7 B/N |OUT 4 ALIM. SENSOR 1 MARCHA R-v |OUT
5 EV 1 MARCHA Y17 B-V |IN 5 DESCONECTADO 5 EV SUBIDA ESTAB. ANT. 1ZQ. Y7a B/N |OUT 5 EV BAJADA ESTAB. POST. 1ZQ. Y6 V/N |OouT 5 | ALIM. SENSOR 2 MARCHA RV |ouT
6 ALIMENTACION SENSORES RV |IN 6 INDICADOR DE DIRECCION 1ZQ. L 6 EV RETORNO ESTAB. ANT. DCHO. Y13a AB  |OUT 6 EV BAJADA ESTAB. POST. DCHO. Y11 AR |OUT 6  |ALIM. SENS. PERNO BLOQUEO CORONAGIR. [2RV ~ [OUT
7 SENAL PARA ANTI-VUELCO L-R |ouT 7 DESCONECTADO 7 EV SUBIDA ESTAB. ANT. DCHO. Y12a zZ/B |OUT 7 EV SUBIDA ESTAB. POST. DCHO. Y12 z/B |OUT 7 | ALM.E.V. 1 MARCHA Y17 B-V |OUT
g | piZRARA S0 RRLEKOY KCI0 EVDESBLOQUED 1y g 1N 8 | DESCONECTADO 8 | EVSALIDAESTAB. ANT. IZQ. Yoa V/B  |ouT 8 | EVRETORNO ESTAB. POST. DCHO. Y13 AB  |oUT 8 | ALIM. EVNIVELACION ANT. DCHA. Y5 CN  |ouT
9 ALIM. BOBINAS RELES ESTABILIZADORES S-N IN 9 DESCONECTADO 9 EV RETORNO ESTAB. ANT. IZQ. Y8a C/B ouT 9 EV SALIDA ESTAB. POST. IZQ. Y9 Vv/B ouT 9 ALIM. EV NIVELACION ANT. 1ZQ. Y10 G/R ouTt

10 SENAL ESTAB. BLOQUEO TRANSMISION B-G |OUT 10 TIERRA 10 TIERRA N 10 SENAL SENSOR EJE CARDANICO A-B IN
1 . ANT. . SENSOR ALINEAMIENTO RUEDAS POST. - 11 N ) a
SUBIDA ESTAB. ANT. DCHO. Y9 ALIM. 30 RELEKC1 |B/V [N LEYENDA ABREVIACIONES 11 EV SALIDA ESTAB. ANT. DCHO. Y14a M/N |ouT 11 A-B SENAL SENSOR CORONA GIR. BLOQUEADA (Z-B [IN
12 EV BLOQUEO DIFERENCIAL Y19 C-B IN ANT. | ANTERIOR SAL. | SUBIDA 12 EV BAJADA ESTAB. ANT. IZQ. Y6a V/N ouT 12 DESCONECTADO M-N 12 TOPE RECORRIDO ESTAB. POST. 12Q. B-N IN
13 SENSOR 1 MARCHA MECANICA AN |OUT POST. | POSTERIOR DIS. | BAJADA 13 EV BAJADA ESTAB. ANT. DCHO. Y11a AR |OUT 13 DESCONECTADO Z-N 13 TOPE RECORRIDO ESTAB. POST. DCHO. B/R |[IN
14 EV CAMBIO CILINDRADA Y18 v IN STAB. | ESTABILIZADOR _| SENS. | SENSOR 14 |DESCONECTADO G-N
EV ELECTROVALVULA | CONN.| CONECTADOR
15 EV 2 MARCHA Y16 B-R |IN XC5 - MARK 17 VIAS 15  |E.V. DIRECCION A CANGREJO Y21 Cc-N |ouT
ALIM | ALIMENTACION  |DIFFER. DIFERENCIAL
16 SENSOR 2 MARCHA MECANICA A-R |ouT ox IZQUIERDA SEG. | SENAL POS. DESCRIPCION FUNCION 16 | E.V. DIRECCION A LAS 4 RUEDAS Y20 H-R |ouT
17 DIRECCION A LAS 4 RUEDAS Y20 H-R |IN DX DERECHA NO UTILIZADO 17 | SENSOR 2 MARCHA MECANICA AR |IN
48 | DIRECCION A CANGREJO Y21 c-N [N N.C. | DESCONECTADO 18 |ALIM.EV. 2 MARCHA Y16 B-R [OUT
19 DESCONECTADO ZN 19 |ALIM. EV. CAMBIO CILINDRADA Y18 \% IN
20 DESCONECTADO M-N Py a 20 | SENSOR 1 MARCHA MECANICA AV |IN
[~ lA“ 1B020306
21 OPCIONAL LG 21 | ALIM. E.V. BLOQUEO DIFERENCIAL C-B |[IN
10 8
J2 1 pC22 Jto1 Sy 0. F2x8 g
00O 0O 0O 0O 000 O
<|:[|» [ R =T W= R = i = =
XC7- CONECTADOR 17 VIAS | | ! XC3- CONECTADOR 13 VIAS
(DESDE EL ACOPLAMIENTO) (TABLERO TRASERO)
1 1
2 L 2
XCT7 - MARK 17 VIAS X7 1 1 X3
POS. DESCRIPCION FUNCION GCOL.| SEN. XC8- CONECTADOR 21 VIAS XC1- CONECTADOR 21 VIAS
(DESDE EL ACOPLAMIENTO) (PARA CIRCUITOS AUXILIARES)
1 SUBIDA ESTAB. 1ZQ. Y7-Y7a ALIM.30 RELE kc5 B/N [IN
2 | SALIDA ESTAB. DGHO. Y14-Y14a ALIM.30 RELE kc3| M/N |IN DC13 1Xx8 i ocis X1
3 BAJADA ESTAB. IZQ. Y6-Y6a ALIM.30 RELE kc6 V/N |IN KC8 KC6 KC5 KC15 KC12 KC13 KC14 N
4 | RETORNO ESTAB. DCHO, Y13-Y13a AUM30 RELE ke | A/B [IN SUBIDA ESTAB. SUBIDA ESTAB. BAJADA ESTAB. DESCONECTADO ANTI-VUELCO ANTI-VUELCO ANTI-VUELCO g
POST. DCHO. POST. IZQ. ANT. DCHO. ESTAB. POST. DCHO. | | ESTAB. ANT. IZQ. || ESTAB. ANT. IZQ.
5 | TIERRA N[N
< NM —
6 | SUBIDAESTAB. DCHO. Y12-12a ALM.30 RELE ke7 | Z/B [IN KC7 KCa KC3 KC2 KG9 Freg . KC11 COLORES CABLEADO
7 | besconecTano SUBIDA ESTAB. BAJADA ESTAB. BAJADA ESTAB. BAJADA ESTAB. o BEI;\(I?F%LIJDEO . g ANTI-VUELCO A AZULGLARG
ANT. 1ZQ. POST. DCHO. ANT. 1ZQ. POST. 1ZQ. u osT 17 ESTAB. POST. 1Q.| "™ & BLANGO
Q (S
8 DESCONECTADO o DLz DL19 - DL18 SIS C NARANJO
9 | DESCONECTADO @ KC1 KC10 @ © ©D'-2° @ G AMARILLO
DESBLOQUEO LQ S <Z  ALIMENTATION H GRIS
10 | RETORNO ESTAB. IZQ. Y8-Y8a ALM.30 RELEke2 | C/B |IN 6 8 SUBIDA ESTAB. D g9 u:  £8 wicRo 10
PUENTE POST. s3 26 £ L AL
ANT. DCHO. FER-ERT
11 DESCONECTADO S Ef 2g E=Z M MARRON
XC6- CONECTADOR 9 VIAS XC:ASE E‘Sﬁg’?gﬁ;gﬁ&?s e Ei Eé EEE XC5- CONECTADOR 17 VIAS N NEGRO
12 | DESCONECTADO (NO UTILIZADO) MAQUINA & 3 3 (NO UTILIZADO) " ROJO
w o
13 DESCONECTADO o g S ROSA
1 X6 1 X4 8 1 XS V VERDE
14 | BAJADAESTAB. DCHO. Y11-Y11a AUM30 RELEke8 | A/R |IN e Z VIOLADO
15 DESCONECTADO NOTA: La coloracion de los filos bicolor se indica con la composicion
de las siglas indicadas arriba, ejemplo:
16 | DESCONECTADO
G/V ->AMARILLO/VERDE (COLORACION TRANSVERSAL)
17 DESCONECTADO G-V ->AMARILLO-VERDE (COLORACION TRANSVERSAL)

Pégina G-32

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002
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Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

TABELAS E ANEXOS

B G-3.14 ESQUEMA ELETRICO GIROLIFT 3514-3518-5022 - Descrigdo componentes

re;

Ref  Descricao Pég Ref  Descricéo Pég
F1A  FUSIVEL INTERRUPTOR ALIMENTAGAO H14  LUZ DE SINAL. ALINHAMIENTO CARROS 4
LIMPADOR DE PARA-BRISA 7,5A 7 H15  LUZ DE SINALIZAGCAO NAVETA 4
F1B  FUSIVEL LUZES DE EMERGENCIA 10A 10 H16  FAROL GIRATORIO 6
F1C  FUSIVEL E.V. CAMBIO CILINDRADA H17  LUZ DE SINALIZACAO BLOQUEIO/
HIDR., E..ACUM. ESTORGO 7,5A 1 DESBLOQUEIO EQUIPAMENTO 8
F2A  FUSIVEL ALIM. FAROL GIRATORIO 7,5A H18  LUZ DE SINAL. ROTACAO FORQUILHAS 8
F2B  FUSIVEL INTERRUPTOR LUZES 10A 10 H19  LUZ DE SINAL. SALIDA/RETORNO BRAZO 8
F2C  FUSIVEL LUZES DE POSICAO H2 LUZ DE SINAL. BUJIAS DE INCANDESCENCIA 1
ANTERIOR ESQ./POSTERIORDIR.  3A 10 H20  LUZ DE SINAL. ELEV./ABAIX. BRACO 8
F3A  FUSIVEL LUZES DE POSICAO H21  LUZ DE SINAL. FORQUILHAS ALINHADAS 8
ANTERIOR DIR./POSTERIORESQ. 3A 10 H22  LUZ DE SINAL. ROTACAO TORRETA 8
F3B  FUSIVEL LUZES DE EMERGENCIA H23  LUZ DE SINAL. ROTACAO TORRETA
E CAMBIO MARCHAS 7,5A 2 BLOQUEIADA 8
F3C  FUSIVEL E.V. BLOQUEIO/DESBLOQUEIO H24  LUZ DE SINAL. INDICADORES DE DIRECAO 10
PONTES DE TORGAO ANT/POST. 7,5A 5 H25  LUZ DE SINAL. LUZES ALTAS 10
F4A  FUSIVEL BOMBA DE EMERGENCIA 7,5A 1 H26  LUZ DE SINAL. LUZES DE POSICAO 10
FAB  FUSIVEL OPCIONAL 7,5A 2 H27  FAROL ANTERIOR ESQUERDO 10
FAC  FUSIVEL MICROINT. LUZ DE PARADA, H28  LUZ PLACA 10
FAROL DE TRABALHO 75A 10 H29  FAROL ANTERIOR DIREITO 10
F5A  FUS.LUZES BAIXAS 15A 10 H3 LUZ DE SINAL. OBSTRUCAO
F5B  FUSIVEL ILUMIN. CABINA 7,5A 3 FILTRO DO AR 1
F5C  FUSIVEL SIST. ANTI-CAPOTAGEM  15A 4 H30 LUZ PLACA 10
F6A  FUSIVEL ALIMENTAGAO H31  FAROL POSTERIOR ESQUERDO 10
CAMBIO MARCHAS 7,5A 2 H32  FAROL POSTERIOR DIREITO 10
F6B  FUSIVEL ALIMENTAGCAO LIMPADOR DE H33  LUZ MARCHA PARA TRAS 10
PARA-BRISA SUPERIOR 7,5A 4 H34  FAROL DE TRABALHO 10
F6C  FUS. ALIM. INTERRUPTORES, H4 LUZ DE SIN. ALTA TEMPERATURA AGUA
MANIPULADOR OPCIONAL, MOTOR 1
PAINEL CIRCUITOS DANFOSS 20A 7 H5 LUZ DE SINAL. PRESSAO OLEO MOTOR
F7A  FUS. ALIM. TRAVA ESTABILIZADORES, INSUFICIENTE 1
FREIO DE MAO, ALIN. CARROS, H6 LUZ DE SINAL. GENERADOR 1
NAVETA 5A H7 LUZ DE SINAL. FREIO DE MAO 2
F7B  FUSIVEL ALIMENTAGAO BRACO  10A 1 H8 LUZ DE SINAL. OBSTRUCAO
F7C  FUSIVEL SINAL ACUSTICO, FILTRO OLEO HIDRAULICO 3
AQUECIMENTO 15A 2 H9 LUZ DE SINAL. PRESSAO FREIOS
F8A  FUS.LUZES ALTAS 10A 10 INSUFICIENTE 3
F8B  FUSIVEL TIMER, ALIMENTAGAO LUZES HA1  SINAL ACUSTICO 2
SINALIZAGAO PAINEL DE COMANDO 15A 1 HA2  SINAL ACUSTICO MARCHA-RE 10
F8C  FUSIVEL ALIMENTACAO BRAGCO 5A 9 KO1  RELE ACESO 1
FG1 FUSIVEL GERAL 70A 1 K02  RELE VELAS 1
FG2 FUSIVEL GERAL 30A 1 KO3  RELE ELECTRONICA 1
FG3 FUSIVEL GERAL 20A 1 K04  RELE ALIMENTACAO ABAIXO PAINEL 1
FG4 FUSIVEL GERAL 60A 1 K1 RELE CAMBIO CILINDRADA BOMBA HIDR. 2
G1 BATERIA 1 K11  RELE ALINHAMIENTO CARROS 4
G2  ALTERNADOR 1 K12  RELE BRACO 4
HA1 LUZ DE SINALIZAGAO ALARMES 1 K13  RELE LUXES ALTAS 10
H10  LUZ DE SINALIZAGAO 22 MARCHA 3 K14  RELE HABILITACAO PARTIDA 1
H11  LUZ DE SINALIZAGAO 12 MARCHA 3 K15  RELE OPCIONAL BRACO 9
H12  LUZ ILUMINAGCAO 3 K16  RELE OPCIONAL 2
H13  LUZ SINALIZAGCAO BLOQUEIO DIFERENCIAL 4 K17  RELE OPCIONAL 2
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K2 RELE SINAL ACUSTICO 2 P1 INDICADOR TEMPERATURA AGUA MOTOR 1
K19 RELE 2 P2 INDICADOR TEMPERATURA OLEO
K20 RELE 2 HIDRAULICO 1
K21  RELE 2 P3 INDICADOR NiVEL COMBUSTIVEL 3
K22  RELE 2 P4 CONTADOR HORAS 3
K23  RELE HABILIT. ROTACAO TORRETA 8 R1 RESISTENCIA 1/4W 2
K24  RELE HABILIT. ELEV./ABAIX. BRACO 8 R2 RESISTENCIA 1/4W 5
K25  RELE HABILIT. EXTENS./RECOLH. BRACO 8 R3 RESISTENCIA 1/4W 2
K26  RELE ALIM. JOYSTICK 9 R4 RESISTENCIA 1/4W 2
K3 INTERMITENCIA 10 R5 VELAS 1
K4 RELE EMERGENCIA 1 R6 TRANSDUCTOR NiVEL COMBUSTIVEL 3
K5 RELE BOMBA DE EMERGENCIA 4 RP1  POTENCIOMETRO JOYSTICK 1 9
K6 RELE LUZES BAIXAS 10 RP2  POTENCIOMETRO JOYSTICK 2 9
K7 RELE HABILIT. MARCHA 2 RP3  POTENCIOMETRO JOYSTICK 3 9
K8 RELE MARCHA PARA TRAS 2 RP4  POTENCIOMETRO MANIPULADOR OPCIONAL 7
K9 RELE MARCHA PARA FRENTE 2 S1 INTERRUPTOR LUZES DE EMERGENCIA 10
KC1  RELE EXTES. ESTABILIZADOR ANTERIOR/ S10  INTERRUPTOR BLOQUEIO/DESBLOQUEIO
POSTERIOR ESQUERDO 6 COROA ROTATIVA 8
KC10 RELE DESBLOQUEIO PONTE DE TORGCAO S11  INTERRUPTOR NIVELAMENTO EIXO 5
ANTERIOR 5 S12  INTERRUPTOR FAROIS 10
KC11 RELE ANTI-CAPOTAGEM ESTABILIZADOR S13  INTERRUPTOR FAROL DE TRABALHO 10
POSTERIOR ESQ. 2 S14  PAINEL DE PARTIDA 1
KC12 RELE ANTI-CAPOTAGEM ESTABILIZADOR S16  INTERRUPTOR CAMBIO MARCHAS 3
POSTERIOR DIR. 2 S17  INTERRUPTOR BLOQUEIO DIFERENCIAL 4
KC13 RELE ANTI-CAPOTAGEM ESTABILIZADOR S18  INTERRUPTOR BOMBA DE EMERGENCIA 4
ANTERIOR ESQ. 2 S2 INTERRUPTOR FAROL GIRATORIO 6
KC14 RELE ANTI-CAPOTAGEM ESTABILIZADOR S20 BOTAO DE EMERGENCIA 1
ANTERIOR DIR. 2 S21  INTERRUPTOR BATERIAS 1
KC15 RELE BLOQUEIO COROA ROTATIVA 4 S22  TERMOSTATO MOTOR 1
KC2 RELE RECOLHIMENTO ESTABILIZADOR S23  PRESOSTATO OBSTRUGAO FILTRODO AR 1
ANTERIOR/POSTERIOR ESQUERDO 6 S24  TERMOSTATO ALTA TEMPERATURA AGUA
KC3  RELE EXTENSAO ESTABILIZADOR MOTOR 1
ANTERIOR/POSTERIOR DIREITO 7 S25  PRESOSTATO PRESSAO OLEO MOTOR
KC4 RELE RECOLHIMENTO ESTABILIZADOR INSUFICIENTE 1
ANTERIOR/POSTERIOR DIR. 7 S26  TRANSDUCTOR TEMPERATURA AGUA MOTOR 1
KC5 RELE ELEVAGAO ESTABILIZADOR S27  TRANSDUCTOR TEMPERATURA OLEO
ANTERIOR/POSTERIOR ESQ. 6 HIDRAULICO 1
KC6 RELE ABAIXAMENTO ESTABILIZADOR S28  MICROINT. FREIO DE ESTACIONAMENTO 2
ANTERIOR/POSTERIOR ESQ. 6 S29  MICROINT. ESTABILIZADOR POSTERIOR ESQ.2
KC7 RELE ELEVAGAO ESTABILIZADOR S3 INTERRUPTOR EXTENS./RECOLHIMENTO
ANTERIOR/POSTERIOR DIR. 7 ESTABILIZADOR ESQ. 6
KC8 RELE ABAIXAMENTO ESTABILIZADOR S30  MICROINT. ESTABILIZADOR POSTERIOR DIR. 2
ANTERIOR/POSTERIOR DIR. 7 S31  MICROINT ESTABILIZADOR ANTERIORDIR. 2
KC9 RELE BLOQUEIO PONTE DE TORGAO POST. 5 S32  MICROINT. ESTABILIZADOR ANTERIOR ESQ. 2
M1 MOTOR DE PARTIDA 1 S33  MICROINTERRUPTOR ASSENTO 3
M2  CLIMATIZADOR OPCIONAL 1 S34  PRESOSTATO OBSTRUGAO FILTRO OLEO
M3  MOTOR LIMPADOR/LAVADOR DE PARA-BRISA HIDRAULICO 3
SUPERIOR OPCIONAL 3 S35  PRESOSTATO PRESSAO MOTOR INSUFICIENTE 3
M4  BOMBA LAVADOR DE PARA-BRISA 3 S36  SENSOR CARDANO 3
M5  BOMBA DE EMERGENCIA 4 S37  SENSOR 12 MARCHA ATIVADA 3
M6  AQUECIMENTO 6 S38  SENSOR 22 MARCHA ATIVADA 3
M7  MOTOR LIMPADOR/LAVADOR PARA-BRISA 7 S39  SENSOR ALINHAMENTO CARROS 4
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S4 INTERRUPTOR EXTENS./RECOLHIMENTO Y16  ELETROVALVULA 2: MARCHA 3
ESTABILIZADOR DIR. 7 Y17  ELETROVALVULA 12 MARCHA 3
S40 SENSOR PINO ALTO 4 Y18  ELETROVALVULA CAMBIO CILINDRADA
S41 SENSOR BRAGO ABAIXADO 4 BOMBA HIDRAULICA 2
S42  SENSOR BRAGO ELEVADO 4 Y19  ELETROVALVULA MARCHA PARA FRENTE 4
S43  SENSOR BLOQUEIO COROA ROTATIVA 4 Y2 ELETROVALVULA DESBLOQUEIO COROA
S45  SENSOR ESPECIAL COMPENSACAO ROTATIVA 8
PONTE DE TORCAO POSTERIOR 5 Y20  ELETROVALVULA TORCAO QUATRO RODAS 9
S46  SELECTOR DE ESTORGO 9 Y21 ELETROVALVULA CARANGUEJO 9
S47  MICROINTERRUPTOR LUZES DE PARADA 10 Y22  ELETROVALVULA EXTENS./RECOLH. BRACO 8
S48  SELECTOR CAMBIO MARCHAS 2 Y23  ELETROVALVULA ESTABILIZADORES
S5 INTERRUPTOR SINAL ACUSTICO BLOQUEIO/DESBLOQUEIO COROA ROTATIVA 8
MARCHA-RE 10 Y24  ELETROVALVULA BLOQUEIO/DESBLOQUEIO
S50 COMANDO ROBOT 9 EQUIPAMENTO 8
S51 BOTAO DE PARTIDA 9 Y25  ELETROVALVULA COMUTACAO 8
S52  BOTAO PARADA DE EMERGENCIA MOTOR 9 Y26  ELETROVALVULA ELEV./ABAIX. BRACO 8
S53  BOTAO BOMBA DE EMERGENCIA 9 Y27  ELETROVALVULA ROTACAO TORRETA 8
S54  BOTAO SINAL ACUSTICO 9 Y29  ELETROVALVULA PARADA MOTOR 1
S55  SELECTOR LUZES/INDICADORES Y3 ELETROVALVULA DESBLOQUEIO PONTE DE
DE DIRECAO 10 TORCAO ANTERIOR ESQ. 5
S56  SENSOR FORQUILHAS ENGATADAS 9 Y30  ELETROVALVULA ACUMULADOR ESTORCO 5
S6 INTERRUPTOR ELEV./ABAIX. Y4 ELETROVALVULA DESBLOQUEIO PONTE DE
ESTABILIZADORES ESQ. 6 TORCAO ANTERIOR DIR. 5
S7 INTERRUPTOR ELEV./ABAIX. Y5 ELETROVALVULA NIVELAMENTO EIXO
ESTABILIZADORES DIR. 7 DIANTEIRO 5
S8 INTERRUPTOR AQUECIMENTO 6 Y6 ELETROVALVULA ABAIXAMENTO
S9 INTERRUPTOR CLIMATIZADOR OPCIONAL 1 ESTABILIZADOR POSTERIOR ESQ. 6
Y01 ELETROVALVULA MARCHA PARA FRENTE 2 Y6a  ELETROVALVULA ABAIXAMENTO
Y02  ELETROVALVULA MARCHA-RE 2 ESTABILIZADOR ANTERIOR ESQ. 6
Y1 ELETROVALVULA BLOQUEIO COROA Y7 ELETROVALVULA ELEVACAO ESTABILIZADOR
ROTATIVA 8 POSTERIOR ESQ. 6
Y10  ELETROVALVULA NIVELAMENTO EIXO DIANTEIRO 5 Y7a  ELETROVALVULA ELEVACAO ESTABILIZADOR
Y11 ELETROVALVULA ABAIX. ESTABILIZADOR ANTERIOR ESQ. 6
POSTERIOR DIR. 7 Y8 ELETROVALVULA RECOLHIMENTO
Yi1a ELETROVALVULA ABAIX. ESTABILIZADOR ESTABILIZADOR POSTERIOR ESQ. 6
ANTERIOR DIR. 7 Y8a  ELETROVALVULA RECOLHIMENTO
Y12  ELETROVALVULA ELEV. ESTABILIZADOR ESTABILIZADOR ANTERIOR ESQ. 6
POSTERIOR DIR. 7 Y9 ELETROVALVULA EXTENSAO ESTABILIZADOR
Y12a ELETROVALVULA ELEV. ESTABILIZADOR POSTERIOR ESQ. 6
ANTERIOR DIR. 7 Y9a  ELETROVALVULA EXTENSAO ESTABILIZADOR
Y13  ELETROVALVULA RECOLH.ESTABILIZADOR ANTERIOR ESQ. 6
POSTERIOR DIR. 7 X1 CONECTADOR 8 VIAS
Y13a ELETROVALVULA RECOLH. ESTABILIZADOR X10  CONECTADOR MARK 17 VIAS
ANTERIOR DIR. 7 X101 CONECTADOR 2 VIAS
Y14  ELETROVALVULA EXTENS. ESTABILIZADOR X102 CONECTADOR 2 VIAS
POSTERIOR DIR. 7 X103 CONECTADOR 2 VIAS
Y14a ELETROVALVULA EXTENS. ESTABILIZADOR X104 CONECTADOR 2 VIAS
ANTERIOR DIR. 7 X105 CONECTADOR 2 VIAS
Y15  ELETROVALVULA BLOQUEIO PONTE DE X106 CONECTADOR 2 VIAS
TORCAO POSTERIOR 5 X107 CONECTADOR 2 VIAS
Y15A ELETROVALVULA BLOQUEIO PONTE DE X108 CONECTADOR 2 VIAS
TORGAQ POSTERIOR X109 CONECTADOR 2 VIAS
P4gina G-35

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



TEREX![ /|2

Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

re;

TABELAS E ANEXOS

Réf  Descripcion Pag Réf  Descripcion Pag
X110 CONECTADOR 2 VIAS X46 ~ CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X11  CONECTADOR MARK 13 VIAS X47  CONECTADOR 2 VIAS
X111 CONECTADOR 2 VIAS X48  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X112 CONECTADOR 2 VIAS X49  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X113 CONECTADOR 2 VIAS X5 CONECTADOR MARK 21 VIAS
X114 CONECTADOR 2 VIAS X50  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X115 CONECTADOR 2 VIAS X51  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X115a CONECTADOR 2 VIAS X52  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X116 CONECTADOR 2 VIAS X53  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X117 CONECTADOR 2 VIAS X54  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X118 CONECTADOR 2 VIAS X55  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X119 CONECTADOR 2 VIAS X56  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X12  CONECTADOR MARK 7 VIAS X57  CONECTADOR DEUTSCH 2 VIAS
X120 CONECTADOR 2 VIAS X58  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X121 CONECTADOR 2 VIAS X59  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS
X122 CONECTADOR 4 POLOS X6 CONECTADOR MARK 17 VIAS
X123 CONECTADOR 4 POLOS X61  CONECTADOR 8 VIAS
X124 CONECTADOR 4 POLOS X62  CONECTADOR 8 VIAS
X125 CONECTADOR 2 VIAS X65  CONECTADOR 3 VIAS
X126 CONECTADOR 4 POLOS X66  CONECTADOR DEUTSCH 4 VIAS
X127 CONECTADOR 4 POLOS X67  CONECTADOR 2 VIAS
X183  CONECTADOR MARK 17 VIAS X68  CONECTADOR 1 VIA
X14  CONECTADOR MARK 9 VIAS X69  CONECTADOR 1 VIA
X15  CONECTADOR MARK 11 VIAS X7 CONECTADOR MARK 17 VIAS
X150 CONECTADOR 1 VIA X70  CONECTADOR DEUTSCH 6 VIAS
X16  CONECTADOR MARK 21 VIAS X71  CONECTADOR DEUTSCH 6 VIAS
X2 CONECTADOR 8 VIAS X72  CONECTADOR DEUTSCH 6 VIAS
X20  CONECTADOR 3 VIAS X73  CONECTADOR 2 VIAS
X21  CONECTADOR 2 VIAS X74  CONECTADOR 1 VIA
X22  CONECTADOR 2 VIAS X75  CONECTADOR 1 VIA
X23  CONECTADOR 2 VIAS X76  CONECTADOR 8 VIAS
X25  CONECTADOR DEUTSCH 24 VIAS X8 CONECTADOR MARK 9 VIAS
X26  CONECTADOR MARK 5 VIAS X83  CONECTADOR 6 VIAS
X28  CONECTADOR DEUTSCH 8 VIAS X86  CONECTADOR 2 VIAS
X29  CONECTADOR MARK 17 VIAS X87  CONECTADOR 2 VIAS
X3 CONECTADOR 8 VIAS X88  CONECTADOR 2 VIAS
X380 CONECTADOR DEUTSCH 40 VIAS TIPO A X89  CONECTADOR 2 VIAS
X31  CONECTADOR DEUTSCH 31 VIAS X9 CONECTADOR MARK 13 VIAS
X310 CONECTADOR DEUTSCH 24 VIAS X91  CONECTADOR 2 VIAS
X32  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS X92  CONECTADOR 2 VIAS
X33  CONECTADOR DEUTSCH 12 VIAS X93  CONECTADOR 2 VIAS
X35  CONECTADOR 4 VIAS X94  CONECTADOR 2 VIAS
X36  CONECTADOR 4 VIAS XA CONECTADOR 3 VIAS
X37  CONECTADOR DEUTSCH 2 VIAS XB CONECTADOR 1 VIA
X38  CONECTADOR DEUTSCH 2 VIAS XC1  CONECTADOR MARK 21 VIAS
X4 CONECTADOR 8 VIAS XC3  CONECTADOR MARK 13 VIAS
X40  CONECTADOR DEUTSCH 40 VIAS TIPO A XC4  CONECTADOR MARK 13 VIAS
X41  CONECTADOR DEUTSCH 40 VIAS TIPO A XC5 CONECTADOR MARK 17 VIAS
X42  CONECTADOR DEUTSCH 2 VIAS XC6 CONECTADOR MARK 9 VIAS
X43  CONECTADOR 2 VIAS 90° XC7  CONECTADOR MARK 17 VIAS
X44 ~ CONECTADOR DEUTSCH 24 VIAS XC8 CONECTADOR MARK 21 VIAS
X45  CONECTADOR DEUTSCH 3 VIAS XD6 CONECTADOR DEUTSCH 12 VIAS
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XD7  CONECTADOR DEUTSCH 12 VIAS
XJ3  CONECTADOR 12 VIAS MIC 70
XJ30 CONECTADOR 18 VIAS MIC 70
XJ4  CONECTADOR 20 VIAS MIC 70
XJ5  CONECTADOR 14 VIAS MIC 70
XJP2 CONECTADOR 8 VIAS MIC 70
XJP3 CONECTADOR 8 VIAS MIC 70
XJP4 CONECTADOR 8 VIAS MIC 70

XM CONECTADOR DEUTSCH 18 VIAS

XS1  CONECTADOR 5 VIAS COMBINATI 1

XT CONECTADOR 6 VIAS
X137 CONECTADOR 2 VIAS
X200 CONECTADOR 12 VIAS DT

CORES CABOS

AZUL CLARO
BRANCO
LARANJA
AMARELHO
CINZENTO
AZUL
PARDO
PRETO
VERMELHO
ROSA
VERDE
VIOLACEO

N<»OWIZZrIroOomw>»

ANOTAGAO: A cér dos dos fios de dos céres se indica

com a sigla seguiente:

G/V = AMARELHO/VERDE (COLORAGAO TRANSVERSAL)
G-V = AMARELHO-VERDE (COLORAGAO LONGITUDINAL)
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B G-4.1 ESQUEMA HIDRAULICO GIROLIFT 3514-3518
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1 MOTOR DIESEL 43 VALVULA DE FECHO (0,5 bar) (**)

2 BOMBA HIDRAULICA TRANSMISAO 44  VALVULA DE FECHO (0,5 bar) (**)

3 BOMBA HIDRAULICA PRINCIPAL CIRCUITOS AUX. 45 ACUMULADOR DE EMERGENCIA ESTORGO (**)

4 BOMBA HIDRAULICA AUXILIAR CIRCUITOS AUX. 46 ELETROVALVULA EMERGENCIA ESTORGO (**)

5 VALVULA DE FECHO (2,5 bar) 47 VALVULA DE REGULAGAO LINHA ASPIRACAO BOMBAS

6 VALVULA DE LIMITAGAO DE PRESSAO (160 bar) 48 RESERVATORIO OLEO HIDRAULICO

7 BOMBA FREIOS COM REGULAGEM INDIRECTA 49 UNIAO HIDRAULICA COM 13 VIAS

8 ACUMULADOR FREIO DE SERVIGO 50 UNIAO HIDRAULICA COM 13 VIAS

9 COMANDO MANUAL FREIO DE MAO 51 ELETROVALVULA SELEGAO MARCHAS MEC.
10 ACUMULADOR REIO DE MAO 52 ACTUADOR HIDRAULICO MARCHAS MECAN.
11 MOTOR VENTOINHA RADIADOR OLEO 53 ELETROVALVULA SELEGAO ESTORCO
12 RADIADOR OLEO 54 CILINDRO ESTORGO EIXO DIANTEIRO
13  GRUPO FILTRO CON SOBREALIMENTAGAO 55 EIXO DIANTEIRO
14 VALVULA DE FECHO (0 bar) 56 CILINDRO ESTORGO EIXO TRASEIRO
15 VALVULA DE FECHO (1,5 bar) 57 EIXO TRASEIRO
16 VALVULA DE FECHO (0 bar) (*) 58 ELETROVALVULA COMANDO NIVELAMENTO
17 VALVULA DE PRIORIDADE LOAD SENSING 59 CILINDRO NIVELAMENTO ANTERIOR DIR.
18 ACUMULADOR 60 CILINDRO NIVELAMENTO ANTERIOR ESQ.
19 DIRECGAO ASSISTIDA 61 VALVULA BLOQUEIO CIL. NIVEL. ANTERIOR DIR.
20 DISTRIBUIDOR ELECTROPROPORCIONAL 62 VALVOLA BLOQUEIO CIL. NIVEL. ANTERIOR ESQ.
21 VALVULA DE BLOQUEIO CILINDRO ELEVAGAQ 63 CILINDRO DIREITO BLOQUEIO EIXO TRASEIRO
22 CILINDRO ELEVAGAO 64 CILINDRO ESQUERDO BLOQUEIO EIXO TRASEIRO
23 VALVULA BLOQUEIO CILINDRO EXTENSAO 2° TRONCO 65 VALVULA BLOQUEIO CIL. NIVEL. POSTERIOR DIR.
24 CILINDRO EXTENSAQ 2° TRONCO 66 VALVULA BLOQUEIO CIL. NIVEL. POSTERIOR ESQ.
25 VALVULA BLOQUEIO CILINDRO EXTENSAO 3° TRONCO 67 FRENO DE MAQ NEGATIVO
26 CILINDRO EXTENSAQ 3° TRONCO 68 VALVULA DE FECHO COM BORBOLETA
27 VALVULA DE LIMITAGAO DE PRESSAO (30 bar) 69 GRUPO ELETROVALVULAS ESTABILIZADORES
28 VALVULA DE FECHO (5 bar) 70 VALV. BLOQUEIO CIL. ESTABILIZADOR ANT. DIR.
29 VALVULA DE BLOQUEIO CILINDRO EQUILIBRIO 71 CILINDRO ESTABILIZADOR ANTERIOR DIR.
30 CILINDRO DE EQUILIBRIO 72 VALV. BLOQUEIO CIL. ESTABILIZADOR ANT. ESQ.
31 VALVULA DE BLOQUEIO CIL. MOV. FORQUILHAS 73 CILINDRO ESTABILIZADOR ANTERIOR ESQ.
32 CILINDRO MOVIMENTAGAO FORQUILHAS 74 VALV. BLOQUEIO CIL. ESTABILIZADOR POST. DIR.
33 DISTRIDUIDOR ELECTRICO 75 CILINDRO ESTABILIZADOR POSTERIOR DIR.
34 ELETROVALVULA COMANDO BLOQUEIO TORRETA 76 VALV. BLOQUEIO CIL. ESTABILIZADOR POST. ESQ.
35 VALVULA SEGUR. CILINDRO BLOQUEIO TORRETA 77 CILINDRO ESTABILIZADOR POSTERIOR ESQ.
36 CILINDRO BLOQUEIO TORRETA 78 VALVULA DE FECHO (5 bar)
37 VALVULA SEGUR. CILINDRO BLOQUEIO EQUIPAMENTO 79 ELETROVALVULA BLOQUEIO DIFERENCIAL
38 C',L'NDRO BLOQUEIO EQUIPAMENTO (1 SOMENTE PARA NAVETA PORTA-PESSOAS
39 VALVULA BLOQUEIO MOTE)R. ROT. TORRETA () SOMENTE PARA NORMAS TUV
40 MOTOREDUCTOR ROTAGAO TORRETA
41 ELETROBOMBA DE EMERGENCIA (*)
42 VALVULA DE FECHO (0,5 bar) (*)

Pégina G-40

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



ire)

Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT
TABELAS E ANEXOS

TEREX![ /|2

-4.4 ESQUEMA HIDRAULICO GIROLIFT 5022

HG

€l

o
® | i S
SREHEE ww ]
SIS
s o alu g o hi v_/T@ QNT H%WH‘
= IR
L iR

WL

T

WL

T

STl =

WL L]

T

2

WL L]

[T

iR

W]

Pagina G-41
Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002




T E REX'__D_—P‘E m Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT ﬁ
TABELAS E ANEXOS

B G-4.5 ESQUEMA HIDRAULICO GIROLIFT 5022

© il = == ] N ——— ® T
L
®., @ ®.

V) B X
T
o=
1
L) LI

4 7 nop 2 11 126 5 (13 8 (9 |3

e

P,
HH o

Pégina G-42

Cdd. 57.0000.5600 - 12/2002



TEREX![A/

Carregadeira com braco telescopico Serie GIROLIFT

=

re;

TABELAS E ANEXOS
B G-4.6 ESQUEMA HIDRAULICO GIROLIFT 5022

1 MOTOR DIESEL 42 ELETROVALVULA EMERGENCIA ESTORCO (*)

2 BOMBA HIDRAULICA TRANSMISAO 43 VALVULA DE FECHO (0,5 bar) (**)

3 BOMBA HIDRAULICA PRINCIPAL CIRCUITOS AUX. 44 VALVULA DE FECHO (0,5 bar) (**)

4 BOMBA HIDRAULICA AUXILIAR CIRCUITOS AUX. 45 VALVULA DE FECHO (0,5 bar) (**)

5 VALVULA DE FECHO (2,5 bar) 46 ACUMULADOR

6 VALVULA DE LIMITAGAO DE PRESSAO (160 bar) 47 ACUMULADOR CILINDRO EXTENSAO

7 BOMBA FREIOS COM REGULAGEM INDIRECTA 48 VALVULA LINHA ASPIRACAO BOMBA

8 ACUMULADOR FFREIO DE SERVICO 49 VALVULA DE FECHO (1,5 bar)

9 COMANDO MANUAL FREIO DE MAO 50 RESERVATORIO OLEO HIDRAULICO
10 MOTOR VENTOINHA RADIADOR AGUA 51 UNIAO HIDRAULICA COM 13 VIAS
11 MOTOR VENTOINHA RADIADOR OLEO 52 MOTOR HIDRAULICO DE TRANSMISSAO
12 TROCADOR DE CALOR AR-OLEO 53 ELETROVALVULA SELEGAO MARCHAS MEC.
13  GRUPO FILTRO CON SOBREALIMENTAGAO 54 ACTUADOR HIDRAULICO MARCHAS MECAN.
14 VALVULA DE FECHO (0 bar) 55 ELETROVALVULA BLOQUEIO DIFERENCIAL
15 56 ACTUADOR HIDR. BLOQUEIO DIFERENCIAL
16 57 ELETROVALVULA SELECAO ESTORCO
17 ACUMULADOR FREIO DE MAO 58 CILINDRO ESTORGO EIXO DIANTEIRO
18 VALVULA DE PRIORIDADE LOAD SENSING 59 EIXO DIANTEIRO
19 DISTRIBUIDOR ELECTROPROPORCIONAL 60 CILINDRO ESTORGO EIXO TRASEIRO
20 VALVULA DE BLOQUEIO CILINDRO ELEVAGAO 61 EIXO TRASEIRO
21 CILINDRO ELEVAGAO 62 ELETROVALVULA COMANDO NIVELAMENTO
22 VALVULA BLOQUEIO CILINDRO ELEVAGAO 63 CILINDRO NIVELAMENTO ANTERIOR DIR.
23 CILINDRO ELEVAGAO 64 CILINDRO NIVELAMENTO ANTERIOR ESQ.
24 VALVULA DE LIMITACAO DE PRESSAO (30 bar) 65 VALVOLA BLOQUEIO CIL. NIVEL. ANTERIOR DIR.
25 VALVULA DE FECHO (5 bar) 66 VALVOLA BLOQUEIO CIL. NIVEL. ANTERIOR ESQ.
26 VALVULA DE BLOQUEIO CILINDRO EQUILIBRIO 67 CILINDRO DIR. BLOQUEIO EIXO TRASEIRO
27 CILINDRO EQUILIBRIO 68 CILINDRO ESQ. BLOQUEIO EIXO TRASEIRO
28 VALVULA DE BLOQUEIO CIL. MOV. FORQUILHAS 69 VALVULA SEGUR. CIL. BLOQUEIO DIR. EIXO TRASEIRO
29 CILINDRO OVIMENTACAO FORQUILHAS 70 VALVULA SEGUR. CIL. BLOQUEIO ESQ. EIXO TRASEIRO
30 DISTRIDUIDOR ELECTRICO 71 GRUPO ELETROVALVULAS ESTABILIZADOR ANT.
31 ELETROVALVULA BLOQUEIO TORRETA 72 GRUPO ELETROVALVULAS ESTABILIZADOR POST.
32 VALVULA SEGUR. CILINDRO BLOQUEIO TORRETA 73 VALV. BLOQUEIO CIL. BRAGO ESTAB. ANT. DIR.
33 CILINDRO BLOQUEIO TORRETA 74 CILINDRO BRAGO ESTABILIZADOR ANT. DIR.
34 VALVULA SEGUR. CILINDRO BLOQUEIO EQUIPAMENTO 75 VALV. BLOQUEIO CIL. BRACO ESTAB. ANT. ESQ.
35 CILINDRO BLOQUEIO EQUIPAMENTO 76 CILINDRO BRAGO ESTABILIZADOR ANT. ESQ.
36 VALVULA BLOQUEIO MOTOR. ROT. TORRETA 77 VALV. BLOQUEIO CIL. PE ESTAB. ANT. DIR.
37 MOTOREDUCTOR ROTACAO TORRETA 78 CILINDRO PE ESTABILIZADOR ANT. DIR.
38 DIRECCAO ASSISTIDA 79 VALV. BLOQUEIO CIL. PE ESTAB. ANT. ESQ.
39 VALVULA DE FECHO (0 bar) () 80 CILINDRO PE ESTABILIZADOR ANT. ESQ.
40 ELETROBOMBA DE EMERGENCIA (*) 81 VALV. BLOQUEIO CIL. BRACO ESTAB. POST. DIR.
41 ACUMULADOR DE EMERGENCIA ESTORGO (*) 82 CILINDRO BRAGO ESTABILIZADOR POST. DIR.
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83 VALV. BLOQUEIO CIL. BRACO ESTAB. POST. ESQ.
84 CILINDRO BRAGO ESTABILIZADOR POST. ESQ.
85 VALV. BLOQUEIO CIL. PE ESTAB. POST. DIR.

86 CILINDRO PE ESTABILIZADOR POST. DIR.

87 VALV. BLOQUEIO CIL. PE ESTAB. POST. ESQ.

88 CILINDRO PE ESTABI LIZADOR POST. ESQ.

89 VALVULA DE FECHO COM BORBOLETA

() SOMENTE PARA NAVETA PORTA-PESSOAS
() SOMENTE PARA NORMAS TUV
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V.Bloqueio 1
V.Bloqueio 2
V.Bloqueio 3
V.Bloqueio 4
V.Bloqueio 5
V.Bloqueio 6
V.Bloqueio 7
V.Bloqueio 8
V.Bloqueio 9
Micro Estab 1
Micro Estab 2
Micro Estab 3
Micro Estab 4
Micro 1

Micro 2

Micro 3

Micro 4

Micro 5

ARB + Display
EMERGENCIA

Bot. Pres.

Valvula de bloqueio no cilindro de elevacao

Valvula de bloqueio no cilindro de equilibrio das forquilhas

Valvula de bloqueio no cilindro de extensao do braco telescépico
Valvula de bloqueio no cilindro de movimentacao dos equipamentos
Valvula de bloqueio no cilindro de engate dos equipamentos
Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador dianteiro direito
Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador dianteiro esquerdo
Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador traseiro direito
Valvula de bloqueio no cilindro do estabilizador traseiro esquerdo
Microinterruptor de presenca no estabilizador dianteiro direito
Microinterruptor de presenca no estabilizado dianteiro esquerdo
Microinterruptor de presenca no estabilizado traseiro direito
Microinterruptor de presenca no estabilizado traseiro esquerdo
Microinterruptor de presenca no assento do condutor

Microinterruptor de presenca no freio de estacionamento

Sistema anti-capotagem - Placa eletrénica e display
Botao para a parada de emergéncia

Botao de presenca para comandos intencionais
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